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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

ADVERTENCIA

Z & Informacdes sobre

possiveis perigos (etc.)

. NOTA

Comentarios sobre como aproveitar ao maximo
o produto (etc.)

ATENCAO
Informagdes sobre como ter cuidado ao
usar os produtos em diferentes cenas (etc.)

LEIA PRIMEIRO ESTAS INSTRUCOES!

Estas instrugdes fornecem informagdes sobre como manusear e operar de forma segura o controlador de valvula inteligente.
Caso precise de assisténcia adicional, entre em contato com o fabricante ou com seu representante.

Os enderecos e os nimeros de telefone constam na contracapa.

Consulte também www.valmet.com/flowcontrol para obter a documentagdo mais recente.

GUARDE ESTAS INSTRUCOES!

Sujeito a alteragdes sem aviso prévio.
Todas as marcas registradas sao de propriedade de seus respectivos donos.



CONTROLADOR DE VALVULA NDX

PARA SUA SEGURANCA
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. NOTA

O controlador da vélvula deve ser instalado

e operado somente por pessoal qualificado e
familiarizado com equipamentos de processo.

ESPECIFICACOES

LEIA PRIMEIRO ESTAS INSTRUCOES!

Estas instrugdes fornecem informagdes sobre como manusear,
instalar, comissionar, operar, solucionar problemas, realizar
manuteng¢ao e substituir o controlador de vélvula inteligente de
forma segura. Estas instrugdes ndo contém todas as informagdes
detalhadas sobre todos os aspectos possiveis da instalagéo,
operagao ou manutengao.

Se vocé ndo tiver certeza sobre o uso do controlador ou sua
adequagdo para o uso pretendido ou se precisar de assisténcia
adicional, entre em contato com o fabricante ou representante do
fabricante.

Os enderegos e os numeros de telefone constam na contracapa.

LOGISTICA

Veja também www.valmet.com/ndx para a documentagdo mais
recente.

MONTAGEM

GUARDE ESTAS INSTRUCOES PARA USO POSTERIOR!
ANTES DE VOCE COMECAR

Nao instale, opere ou mantenha o controlador de valvula
inteligente sem ter recebido treinamento e estar totalmente
qualificado na instalagdo, operagdo e manutencao de vélvulas,
atuadores e acessérios. Para evitar ferimentos pessoais ou danos
materiais, é importante ler cuidadosamente, entender e seguir
todo o contetdo deste guia do usudrio, incluindo todos os
cuidados e adverténcias de seguranga. Também ¢ importante ser
autorizado pelo operador da planta antes de operar o controlador
de valvula inteligente.

INICIALIZACAO

OPERACAO

Observe que existem regulamentos de seguranga adicionais
relacionados a planta e/ou area perigosa. Esses regulamentos nao
sdo abordados neste manual.

MANUTENCAO

FIACAO DE DIMENSOES
CONTROLE

COMO PEDIR



CONTROLADOR DE VALVULA NDX

PRECAUCOES DE SEGURANCA

OBSERVACAO

Evite aterrar uma maquina de solda préxima a um
controlador de valvula. Podem ocorrer danos ao
equipamento.

O

ATENCAO

Nao exceda os valores permitidos!

Exceder os valores permitidos indicados no controlador
de valvula pode causar danos a chave e ao equipamento
anexado a ela e, no pior dos casos, levar a uma liberacéo
descontrolada da pressao. Podem ocorrer danos ao
equipamento e lesdes.

O

ATENCAO

Nao remova nem desmonte um controlador pressurizado!
Corte sempre o fornecimento de ar e libere a pressao

das tubulag¢des e dos equipamentos antes de remover ou
desmontar o controlador. Caso contrario, podem ocorrer
lesdes pessoais e danos aos equipamentos.

Nio confie apenas nas leituras do mandmetro para verificar
se o controlador NAO estd pressurizado! Compare com a
leitura da interface de usudrio local ou com um indicador
adicional.

A valvula de retengio instalada com atuadores de dupla
acao (ver Fig. 36) mantera o NDX e o atuador pressurizados
mesmo ap6s a desconexdo do suprimento de ar.

ADVERTENCIA

Durante a calibragao automatica ou manual, a valvula opera
entre as posigoes aberta e fechada. Assegure-se de que a
operagdo ndo coloque em perigo as pessoas ou 0s processos!

ADVERTENCIA
Nao opere o0 aparelho com a tampa removida!
- Influéncia ambiental (4gua, poeira, etc.)

ADVERTENCIA
Nio opere sob carga.

CUIDADO

O sistema de escape pneumatico pode causar niveis de ruido
elevados, superiores a 85 dB. Use protetor auricular quando
estiver proximo.

Ex NOTA (cCSAus)

Quando a temperatura em condigdes nominais for superior a
60°C no ponto de entrada ou 60°C no ponto de ramificagdo
dos condutores, as informagdes devem ser marcadas na
parte externa do equipamento para orientar o usudrio na
selecao adequada de cabos e prensa-cabos ou condutores em
eletrodutos.

ADVERTENCIA Ex
Perigo de carga eletrostatica!

A tampa ndo é condutora. Limpe somente com um pano
umido! Perigo de faisca!
Proteja o invélucro de aluminio contra impactos e atrito!

ADVERTENCIA Ex

As partes metdlicas expostas ndo estdo aterradas e possuem
uma capacitancia de até 56pF em relagao a um condutor
aterrado. Caso exista um mecanismo gerador de carga, um
nivel de carga incendidrio poderia migrar para essas partes
metélicas e, subsequentemente, descarregar-se em um metal
aterrado. E necessario tomar precaugdes para garantir que a
presenga de um mecanismo gerador de carga seja improvével
e/ou que a descarga para um metal aterrado seja improvavel.

ADVERTENCIA Ex

Para uso na presenga de poeira combustivel.

« A protegio contra igni¢io depende do invélucro. Proteja
a tampa do controlador de valvula contra impactos.

« Quando a temperatura for superior a 70 °C/158 °F, a
classificagdo de temperatura do cabo deve ser superior &
temperatura ambiente.

« O dispositivo ndo deve ser submetido a um mecanismo
de geragao de carga prolifico.

o A acumulagio de poeira deve ser evitada!

N
V-

ADVERTENCIA de Seguranga Intrinseca (Ex i)

o Assegure-se de que a instalagio e cabeamento completos
estejam intrinsecamente seguros antes de operar o
dispositivo!

o O equipamento deve ser conectado através de uma barreira
ou isolador certificado, colocado fora da drea perigosa.

o A classificagido de temperatura do cabo de conexao
selecionado deve ser superior a 83 °C.

ADVERTENCIA

Perigo de eletricidade estatica: limpar somente com pano
umido.

ADVERTENCIA de Seguranga Intrinseca (Ex i)
Nio utilize oxigénio como meio de propulsio!

CUIDADO

Reinicializagdes e testes offline podem ser iniciados
remotamente através do DTM, causando movimentos
inesperados das valvulas.

Observagao Ex

Siga as normas EN/IEC 60079-14 ao instalar o equipamento
e EN/IEC 60079-25 ao conectar interfaces Ex i.

> D> 1O (D 1O D

Observagao Ex

Para locais comuns e instalacdes de Classe I Div 2 de NDX_
_ _2, estes devem ser fornecidos por uma Classe 2 ou Fonte
de Energia Limitada de acordo com CSA 61010-1-12/UL
61010-1.

o)}

>— >

ADVERTENCIA de Seguranga Intrinseca (Ex i)

Um dispositivo previamente instalado em qualquer outro
modo de protegao que nao seja intrinsecamente seguro (Ex i)
nunca deve ser reinstalado como Ex i.

N
V-

ADVERTENCIA Exn

Em uma temperatura ambiente > +70 °C/158 °F, a
classifica¢io de temperatura do cabo de conexio selecionado
deve estar de acordo com a faixa méxima de temperatura
ambiente. O prensa-cabo selecionado nio deve invalidar o
tipo de protegao.

ADVERTENCIA Ex d

Em uma temperatura ambiente > +60 °C/158 °F, a
classificagao de temperatura do cabo de conexao selecionado
deve estar de acordo com a faixa méxima de temperatura
ambiente.
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PRECAUCOES DE SEGURANCA

ADVERTENCIA
Nao abra em atmosfera explosiva.

ADVERTENCIA Ex d (versdo NDX Ex d)
Nao abra o aparelho quando estiver energizado!
A protegao contra explosao é perdida.

ADVERTENCIA Ex d (versio NDX Ex d)
Apos desenergizar, aguarde um minuto antes de abrir!

& los. Mantenha sempre as superficies das flanges limpas,

ADVERTENCIA Ex d (versio NDX Ex d)
A tampa e o involucro e suas superficies de flange sdo pegas
criticas Ex d. Cuidado extra deve ser tomado ao manusea-

tanto na tampa quanto na carcaga. Se houver arranhdes
nas superficies do flange ou se a tampa cair, a tampa e/ou o
dispositivo precisam ser trocados.

ADVERTENCIA Ex d
Nao utilize gas combustivel (como gds natural) como meio
de propulsao.

ADVERTENCIA

Para reduzir o risco de igni¢ao em atmosferas perigosas,
ndo remova a tampa enquanto os circuitos estiverem
energizados.

D (D D>

ADVERTENCIA Ex d (versdo NDX Ex d)
O torque de aperto dos parafusos da tampa do invélucro é
de 15Nm.

ADVERTENCIA Ex d (versio NDX Ex d)

Use um prensa-cabos e um bujao cego com uma certificagio
Ex d adequada.

Para temperatura ambiente superior a 70 °C/158 °F, use um
cabo resistente ao calor e prensa-cabos adequados para pelo
menos 92 °C/196 °F.

ADVERTENCIA Ex d (versio NDX Ex d)
Devem ser usados prensa-cabos certificados Ex d.

Séo permitidos no maximo dois prensa-cabos instalados em
portas NDX 1/2”NPT.

ADVERTENCIA Exd
A vedagao do conduite deve ser instalada a uma distancia
maxima de 50 mm da caixa.

ADVERTENCIA
Nio separe enquanto estiver energizado.

ADVERTENCIA

Armazene separadamente apenas em uma AREA NAO
PERIGOSA.

ADVERTENCIA
Utilize apenas adaptadores de rosca com certificagdo
adequada.

OBSERVAGCAO
Os requisitos minimos da norma IEC 60079-1 para

dispositivos de entrada a prova de explosdo pressupdem uma
pressao de referéncia maxima de 2.000 kPa para o Grupo

1T e 1.333 kPa para o Grupo L. Outros dispositivos estdo
disponiveis com classificagdes superiores a esses requisitos
minimos.

ADVERTENCIA
Perigo potencial de carga eletrostatica - consulte as instrugoes.

ADVERTENCIA
Partes energizadas atrds da tampa - nio toque.

Ex d AVISO (cCSAus)
Utilize condutores com classificagdo de pelo menos 12°C
acima da temperatura ambiente maxima.

CUIDADO

Se a versao de dupla agdo do NDX (NDX251_) for instalada
em um atuador de agdo simples, a valvula de reten¢ao devera
ser removida.

Condigdes de Aceitabilidade (aplicaveis as aprovacoes cCSAus):
Hazloc

1.

10.

11.

As faixas méximas de temperatura ambiente permitidas para os niveis
de protegdo “ia” e “ib”, de acordo com as diferentes classes T, sdo: -40 °C
< Ta < +50 °C para a classe de temperatura T6 (IIC) ou T ,( 85 °C para
poeira (IIIC); -40 °C < Ta < +65 °C para a classe de temperatura T5 (IIC)
ou T 54y 100 °C para poeira (IIIC); -40 °C < Ta < +80 °C para a classe de
temperatura T4 (IIC) ou T »q, 115 °C para poeira (IIIC).

2. As faixas méximas de temperatura ambiente permitidas para o nivel
de protegéo “ic”, de acordo com as diferentes classes T, sdo: -40°C <

Ta < +50°C para a classe de temperatura T6 (IIC) ou T ,, 85°C para
poeira (ITIIC); -40°C < Ta < +65°C para a classe de temperatura T5 (IIC)
ou T »yy 100°C para poeira (IIIC); -40°C < Ta < +85°C para a classe de
temperatura T4 (IIC) ou T ,qy 115°C para poeira (IIIC).

As faixas maximas de temperatura ambiente permitidas para o nivel de
protecao “ec”, de acordo com as diferentes classes T, sdo: -40 °C < Ta <
+50 °C para a classe de temperatura T6 (IIC) ou T ,, 85 °C para poeira
(ITIIC); -40 °C < Ta < +65 °C para a classe de temperatura T5 (IIC) ou

T 509 100 °C para poeira (IIIC); -40 °C < Ta < +85 °C para a classe de
temperatura T4 (IIC) ou T ,, 115 °C para poeira (IIIC).

Para o nivel de protegio “ec’, deve-se prever a prote¢do contra transientes
em um nivel que nao exceda 40% da tensao de alimentagao nominal.

A faixa de temperatura ambiente permitida depende da configuragao
utilizada. A faixa de temperatura ambiente estd marcada na placa de
identificagdo.

Em uma temperatura ambiente > +60 °C/158 °F, a classificagdo de
temperatura do cabo de conexao selecionado deve estar de acordo com a
faixa maxima de temperatura ambiente.

As classes de temperatura para poeira sao baseadas na medi¢do em
relagdo & imersao total em poeira exigida para o equipamento de anélise
de poeira.

O controlador da vélvula deve ser conectado de acordo com as
instrugées do fabricante.

O teste de impacto da caixa NDX___0 foi realizado considerando um
baixo risco de perigo mecénico. O dispositivo deve ser protegido contra
impactos de alta intensidade.

As tampas plésticas dos gabinetes NDX _ _ _ 0/1 devem ser limpas
apenas com pano umido devido ao risco de carga eletrostatica.

As conexoes de cabos selecionadas devem estar em conformidade com
os requisitos das normas CAN/CA C22.2 No. 60079-0 e UL 60079-0.

Ordloc

1.

O equipamento deverd ser alimentado por uma fonte de alimentagao
limitada ou saida de Classe 2, em conformidade com a Parte 1 da CEC,
Regra 16-200 e a NFPA 70, Artigo 725.121.

O equipamento foi testado apenas em termos de seguranga. Nao foi
realizada nenhuma avaliagdo das caracteristicas de seguranga funcional
e desempenho.

O equipamento s6 deve ser instalado por pessoal treinado e qualificado.
Se em algum momento houver conflito entre as disposi¢oes de seguranga
do sistema e quaisquer requisitos locais (nacionais ou regionais)
relevantes, os requisitos locais sempre prevalecerao.

O equipamento nao deve ser utilizado com liquidos inflamaveis.

O equipamento é fornecido com entradas para prensa-cabos, com ou
sem adaptador. Tampdes cegos, prensa-cabos, conectores de eletroduto
ou acessorios devem ser devidamente aprovados de acordo com os graus
de protegdo Tipo 4X e IP66, quando utilizados com o equipamento.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

SUMARIO DE PRODUTOS

SUMARIO DE PRODUTQOS

IN,TRODUCAO AO CONTROLADOR DE
VALVULA INTELIGENTE NELES™ NDX™

O Neles NDX ¢é o controlador de vélvula inteligente de tltima
geracdo, que opera em todos os tipos de valvulas de controle e em
todas as areas da industria. Ele garante a qualidade do produto
final em todas as condi¢des operacionais com desempenho
incomparavel, diagnosticos tinicos e anos de servigo confiavel. O
NDX é um investimento que nunca fica obsoleto e com suporte
vitalicio para gestao de ativos.

PRINCIPAIS CARACTERISTICAS

« Design confiavel e robusto

» A melhor capacidade pneumatica da industria

o Controle com um desempenho que é referéncia no mercado
o Instala¢do e comissionamento simples e rapido

o Curso da valvula de até 220 mm

« Operagao local / remota

« Amplo suporte de idiomas

o Arquitetura expansivel

o Comunicagio HART 7 ou HART 6 como padrao
» FounparioN Fieldbus como op¢ao

» Diagndsticos avangados de dispositivos, incluindo
Autodiagndsticos

Diagnosticos on-line

Diagnosticos de desempenho

Diagnosticos de comunicagdo

Testes estendidos off-line

Visualizagao do desempenho

Assinatura da valvula on-line

 Recursos de testes estendidos off-line
o Suporte mundial para aprovagdes em dreas perigosas

Custo total de propriedade

» Processo de instalagdo rapido e confiavel

« Baixo consumo de energia e ar

o Os diagnosticos faceis de usar simplificam a determinagao de
quando a manuten¢ao da valvula é necessaria

o A alta capacidade de ar inerente elimina instrumentagao
adicional

» Um posicionador que se adapta a todas as valvulas de controle;
pequeno e grande, rotativo e linear, simples e de dupla a¢ao

o Disponivel para aplicagdes intrinsecamente seguras e & prova
de chamas

Variabilidade de processo minimizada

o Linearizagdo das caracteristicas do fluxo das vélvulas

» Excelente dindmica e desempenho de controle estatico
o Resposta rapida 8 mudanga de sinal de controle

o Medigbes internas precisas

Fig. 1.

Facil instalagao e configuracao

« Configuragio e calibragdo simples / rapida usando uma das
seguintes opgoes:

o Interface de usuario local padrao (LUI), acessivel sem
precisar abrir a tampa do dispositivo
o O LUI pode ser girado de acordo com a posigdo de
montagem
o Programa de gestao de ativos do Sistema de Controle
Distribuido (Distributed Control System — DCS)

« Compativel com versdes anteriores com kits de retroajuste
para facilitar a substitui¢do dos posicionadores Neles NE700 e
ND9000.

o Fécil retroajuste a uma extensa lista de valvulas de controle
fornecidas por terceiros

o Instalagdo em todos os sistemas de controle comuns

Solugio aberta

o A Valmet estd comprometida em fornecer produtos que
interajam livremente com o software e o hardware de diversos
fabricantes; e 0 NDX néo ¢ excegdo. Esta arquitetura aberta
permite ao NDX ser integrado com outros dispositivos de
campo, para fornecer um nivel sem precedentes de capacidade
de controle.

« Configuragao de suporte a varios fornecedores baseado em
FDT e EDD

o Osarquivos de suporte para NDX estdo disponiveis para
download gratuito em www.valmet.com/ndx

Montagem NDX em atuadores e valvulas

o Suporta todos os atuadores pneumaticos de agdo simples e
dupla

o Valvulas rotativas e lineares

o Inicializagdo guiada e calibragdo automatica/manual/de 1 ponto

NDX em redes de barramento de campo

« Interoperabilidade aprovada

o Interoperabilidade do host garantida

o FounparioN Fieldbus ITK versdo 6.5.0 certificado

o Excelente facilidade de manuten¢ao com recurso de download
de firmware.

o A comunicagio digital via fieldbus inclui ndo apenas o ponto
de ajuste, mas também o sinal de feedback de posigao do
sensor de posicao.

o Nao sdo necessarios mdodulos suplementares especiais para

feedback de posigao analdgico ou digital ao usar o controlador
de valvula fieldbus.
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» Funcionalidade de backup LAS disponivel no ambiente
Founparion Fieldbus.

o Os dispositivos FOuNDATION Fieldbus disponibilizam blocos
seletores de entrada e divisores de saida, permitindo um
controle distribuido avancado.

o Osblocos de fungio padrdo permitem a liberdade de usar o
controlador de valvula inteligente NDX tanto em aplicagdes
de controle continuo quanto em aplicagdes de controle liga/
desliga.

o Informagdes de abertura e fechamento disponiveis
diretamente via barramento de campo

o A detecgdo de abertura e fechamento é baseada em
informagdes de medigdo de posigao.

Confiabilidade do produto

« Criado para operar em condigdes ambientais adversas
o Design modular robusto

o Excelentes caracteristicas de temperatura

o Tolerante a vibragdes e impactos

o Invélucro IP66/NEMA4X

o Protecdo contra a umidade

o Resistente ao ar sujo

o Resistente ao desgaste e componentes selados
o Medi¢ao de posigdo sem contato

o Parte eletronica totalmente encapsulada

Manutengao preditiva

o Facil acesso aos dados coletados com qualquer software e
driver FDT/DTM

« Anilise de diagndstico inteligente para visualizar a integridade
e o desempenho da vélvula de controle

o Assinatura de valvula on-line patenteada

o Tendéncia histdrica e cole¢ao de histograma

» Diagndsticos coletados continuamente durante a execu¢do do
processo

« Extenso conjunto de testes off-line com calculos precisos de
indices

« Notificagdes claras com alarmes on-line

o Ferramentas de monitoramento de condi¢ao disponiveis

PRINCIPIO DE OPERACAO

NDX_H_ é um controlador de valvula inteligente baseado em
microcontrolador com comunica¢io HART e alimentac¢ao de
4-20 mA, enquanto NDX_F_ ¢ um controlador de valvula
inteligente com comunicagdo FOUNDATION Fieldbus e
alimentagio via fieldbus. O dispositivo contém uma interface de
usudrio local que permite configuragao e operagdo sem abrir a
tampa do dispositivo. A configuragao e operagdo também podem
ser feitas remotamente por PC com software de gestdo de ativos
conectado ao loop de controle.

Ap0s as conexoes de sinal elétrico e alimenta¢do pneumatica, o
microcontrolador (uC) 1é continuamente as medigdes:

o Sinal de entrada

 Posicao da vélvula com sensor sem contato (a),

o Pressao do atuador (I, II)

o Pressdo de alimentagéo (S)

o Temperatura do dispositivo

O diagnostico automatico avangado garante que todas as
medi¢des funcionem corretamente.

O poderoso microcontrolador calcula um sinal de controle para
o conversor I/P (pré-estagio). O conversor I/P controla a pressao
de operagdo para o relé pneumatico (estagio de saida). O relé
pneumitico se move e a pressdao do atuador muda de acordo. A
mudanga de pressdo do atuador move a valvula de controle. O
sensor de posi¢do mede o movimento da valvula. O algoritmo de
controle modula o sinal de controle do conversor I/P até que a
posicdo da vélvula de controle corresponda ao sinal de entrada.

PCB

Pneumatic actuator

TTT

EXH1<»——‘
Exr-|2<»—J

R

~
~

Fig. 2. Principio de operagdo do controlador de valvula de
dupla agdo (NDX2_).

OPCOES

As seguintes op¢des estdo disponiveis para o controlador de
valvula NDX:

o Transmissor de posi¢ao interno (apenas na versao HART)
o Saida digital (NAMUR) (somente na versio HART)

o Bloco do mandmetro

Transmissor de posicao interno

NOTA
Somente na versao HART.

A conexdo opcional do transmissor de posi¢do faz parte do
mddulo eletronico. O transmissor de posi¢ao esta conectado ao
terminal OUT de 2 polos, conforme mostrado na figura 4. O
transmissor de posi¢do requer uma fonte de alimentagdo externa.

.||-—

Fig. 3.
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Saida digital (NAMUR)

NOTA
Somente na versao HART.

Existem até duas saidas digitais (DO) do tipo NAMUR
configuraveis. Elas podem ser configuradas para serem
ativadas com base na medigao da posicao da vélvula (como um
interruptor de limite) ou em qualquer status do dispositivo.

A configuragdo pode ser feita via HART usando o Valve
Manager (DTM) ou EDD.

As opgoes de saida podem ser as seguintes:

e UmPTeumDO

e Dois DOs

Bloco do man6émetro

Fig. 4.

O bloco do mandmetro opcional estd disponivel nas trés op¢des
a seguir:

1/4 NPT com manOmetros (bloco com roscas 1/4NPT +
manoOmetros)

G1/4 sem manometros (bloco com roscas G1/4)

G1/4 com mandmetros (bloco com roscas G1/4 + manOometros)

10

MARCACOES

O controlador de valvula estd equipado com trés placas de
identificacio.

Placa de identifica¢io

A placa de identificagdo inclui as seguintes marcagoes
o Detalhes de contato do fabricante

o Sinal de entrada (faixa de tensdo)

o Sinal de entrada do transmissor (faixa de tensdo)
« Faixa de pressao de alimentagdo

o Saida

« Tipo de involucro

o Numero de série de fabricagdo*

o Numero da versao

o Codigo H/C

o Coddigo do tipo (7 sinais)

o Opgoes de blocos de manémetro

*) Namero de série de fabricagdo explicado:

TT = sinal de dispositivo e fabrica

YY = ano de fabricacdo

WW = semana de fabricacao

NNNN = ntimero sequencial

Exemplo: PH17380001 = controlador, ano 2017, semana 38,
ndimero sequencial 1.

Aprovacio e placa de codigo do tipo

A aprovagdo e a placa de cddigo do tipo incluem as seguintes
marcagoes

o Cddigo do tipo (15 sinais)

o Codigo C

o Marcagdo CE

o Aprovagoes (max. duas)

o Temperatura operacional

o Resisténcia de entrada

NDX HART NDX FIELDBUS
VALMET FLOW CONTROL OY VALMET FLOW CONTROL OY
VANHA PORVOONTIE 229 VANHA PORVOONTIE 229

01380 VANTAA, FINLAND
Input: 4-20 mA, max. 30 VDC, HART
Paos. transmitter: 4-20 mA. max. 30 VDC
Supply: 2...8 bar / 29.._115 psi
Double acting, Fail safe
Tamb: -40...+85°C
IPB6 | NEMA 4X

01380 VANTAA, FINLAND
Input: 832 VDC, FOUNDATION FIELDBUS
DEVREV 1
Supply: 2.8 bar / 29.. 115 psi
Double acting, Fail safe
Tamb: -40._+85°C
IPE6 { NEMA 4X

SIN: PH17380001  REV:- 10

|: (bar code PH17380001) :|
BASE [D: C0000001

|: (bar cade COODO0O1) :l

BASE TYPE: NDX2512TG- [H[

S/N: PH17380001  REV: 1.0

|: (bar code PH17380001) :|
BASE |D: C0000001

|: (bar code COODDO0H) :|

BASE TYPE: NDX2512FG-

CAUTION | WARNINGS: CAUTION | WARNINGS:
Refer to manual (IMO) c € Refer to manual (IMO) c €
2460 2460
www valmet.com/ndx www valmet.com/ndx
| 7 o A
Fig.5.  Exemplo da placa de identificagdo
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Placas adicionais e
Z
NDX HART Placas adicionais incluem avisos de risco de explosao. =
TYPE: NDX2512TG-XNON0000-000Y
ID: C0000001 @
- — — o)
IG: e o o T ] 1.NDX_0 U (A3) 2.NDX_1/2 U (A4 /A5) o
)auge block:
EESF 21 ATEX 018X / IECEx EESF 21.0014X
[ 111 GExiallC T6..T4 Ga 03207 NOX CONTROL WIRNG DIAGRAM 105208 NOX CONTROL WIRNG DIAGRAN L;)
[JI1DExialliC Ty, 85°C..Ty, 115°C WARNING - EXPLOSION HAZARD: WARNING - EXPLOSION HAZARD: —
Da - SUBSTITUTION OF COMPONENTS MAY IMPAIR - SUBSTITUTION OF COMPONENTS MAY IMPAIR U
Tamb T6: -40...+50 °C, T5: +65 °C, T4: +80 °C INTRIEC SAFETY, RUTRAVGIC SAEETY 53]
EESF 21 ATEX 019X / IECEX EESF 21.0014X " THE CIRCUITIS LNE O UNCESS THE AREA 1 FREE " THE CIRCUITIS LVE OR UNLESS THE AREA S PREE &
[ 113 GExeclICT6..T4 Gc OF IGNITABLE CONCENTRATIONS. OF IGNITABLE CONCENTRATIONS. m
IISIGIEliciT6= T4CC I Ak SUBSTITUTION DES COMPOSANTS PEUT NUIRE A A SUBSTITUTION DES COMPOSANTS PEUT NURE
[ 1113 D Exic lliC T85°C..T115°C De ALA SECURITE INTRINSEQUE RISQUE DEXPLOSION. ALA SECURITE INTRINSEQUE RISQUE DEXPLOSION.
T i T o ®° " SGUS TENSION 0U A WOINS QUE LEMPLACENENT NE. " S0US TENSION 0U A NOIS QUE LENPLACENENT NE.
See certificate for connection values SOIT EXEMPT DE CONCENTRATIONS INFLAMMABLES. SOIT EXEMPT DE CONCENTRATIONS INFLAMMABLES. <
)
& . - =
& Fig. 7b. Placa adicional para NDX_0 _Ue 2
°© &)
& .
& NDX_1_U ou NDX_2_U respectivamente 3
e""& -
TYPE: NDX2512TG-XNON0000-000Y ~
1D: C0000001 - VALMET FLOW CONTROL OY
C ] VANHA PORVOONTIE 229 s
. s 12113 01380 VANTAA, FINLAND =]
Fig. 6.  Exemplo de placa de aprovagio e codigo de tipo de Blocopadréo: [10 [11 112 [ e SO DC. AR 9
. ~ 1 ]Exls. IIC T6...T4 Ga [ ] Exib IIC T6...T4 Gb Transm. Posicdo: 4-20 mA, 30 VDC <<
NDX com certificagdo ATEX/IECEx Pressao alim.1.4...8bar/20...116psi B
[ 1Exia llIC Tp0085 °C...Tyg115 °C > i Z.
[ JExib llIC T 5085 °C...T 20115 °C Db Aggo Dupla, a prova de falhas 5
TambT6:-40..+50,T5:+65,T  °C Tamb: -40...+85 °C
[ 1Exic IC T6...T4 Ge 1P66 / Type 4X =
[ 1ExicllICT85°C...T115°C Dc
P L . [ 1ExecliCT6...T4 Ge SIN: PH17380001  REV:1.0
5 i i o P B TambT6:40...+50, T5:+65,T4:+85°C e —_—
I‘E)YFé%OO l;Sgt'icnrdmg to type coding F78774) I'II;)Y%EOO " 0(gg(;cnrdlng to type coding F78774) Valores conexio: Veja certif .,.E., (bar code PH17380001) j o
(id: bar code) ] — (id: bar code) IDde BASE-C0000001 'Z‘:}
Gaugeblockk 00 O1 O2 O3 Gaugeblockk 00 01 O2 O3 & [ _(arcodeConoooot) ] 3
& TIPO BASE: NDX2512TG- 5
(SPACE FOR OTHER (SPACE FOR OTHER @Qo i
APPROVAL MARKINGS APPROVAL MARKINGS f O
RESERVED HERE) RESERVED HERE) o Cuidado / Adverténcias: Z
Consulte o manual (IMO)
2460
www.valmet.com/ndx
& J o
[1CII,Div1,GpA, B, C,D T4/T5/T6 [1CII,Div1, GpA, B, C, D T4/T5/T6 ‘é
[1CIIL, Div 1, Gp E, F, G T585°C...Tyq115°C [1CIIL Div1, Gp E, F, G Tp85°C... Ty 115°C 1 A i 3
L b n: OBl e G e Fig.8.  Placas de homologagio e codigo de tipo para . é
[]Ex a IIC TAIT5/T6 Ga /[ ] Ex ec IIC TAT5/T6 Ge []Exia IC T4/T5/T6 Ga /[ ] Ex ec IIC T4/T5/T6 Ge NDX 0 ZeNDX 1 UouNDX 2 Z respectivamente m
[1Ex ia llIC Tyu85°C... Topo115°C Da [1Exia llIC Tp0y85°C...Top115°C Da - - - %
[1Cl1, Zone 0, AEx ia IIC T4/T5/T6 Ga [1Cl1, Zone 0, AEx ia IIC T4/T5/T6 Ga O
[1Cl1, Zone 20, AEx ia llIC T,;85°C...To50115°C Da [1Cl1, Zone 20, AEx ia llIC T,(;85°C...To0q115°C Da
[1CII,Div2, GpA,B,C,D T4/T5/T6 [1CII,Div2, GpA, B, C, D T4/T5/T6
[1Cl1, Zone 2, AEx ec IIC T4/T5/T6 Gc [1Cl1, Zone 2, AEx ec IIC T4/T5/T6 Gc
CSA 24CA80095494X @ CSA 24CAB0095494X @ O
.
\\§ L / N\ ° / §
&
Fig7a.  Placas de homologagao e codigo de tipo para %
NDX_0_U e NDX_1_U ou NDX_2_U respectivamente “
=
S
. .
. . w
. NOTA : 8
.
. . g . . 7 w
Ao instalar o dispositivo, identifique o método de . Z
. < ] . . .
instalagdo da drea perigosa aplicada, marcando a . E
v caixa correspondente na placa de identificagao do : A
. produto, se aplicavel. .
. .
. .
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EXIBICAO EXPANDIDA

Fig.9. NDXI1510_ exibigdo expandida

Fig. 10. _NDX_511_exibi¢do_expandida
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Fig. 11. NDX_512_ exibi¢do expandida

Montagem de suporte do ima linear! (VD48-55) Tabela 1. Lista de pecas NDX
Pos Descri¢ao 1510 _511 _512 Ferramentas
1 Conjunto do compartimento X X X
3 Parafuso de aterramento, ext. X X X SLOTS
4 Parafuso de aterramento, int. X X X PH2
15 Conjunto da tampa principal *  x X X
25 Parafuso da tampa X X - PH2
25 Parafuso da tampa - - X HEX6
27 Arruela de fixagao - - X
30 O-ring X X
32 Conjunto do filtro inferior de X -
pré-estagio*
32 O-ring - X X
37  Conjunto da tampa relé* X X X
42 Conjunto da tampa pré-estagio * x - -
47 Parafusos de caixa X X X TX20
49 Peca de preenchimento de canal  x - -
J de pré-estagio
87 Tampa de escapamento X X X
Fig. 12. 94 Vé}vu*la de retengio, apenas dupla - X X
agdo
100 Conjunto da unidade de pré- X b X
10 modelo de montagem de suporte magnético depende do tipo estdgio*
de atuador. Ele serd incluido na configuragio do suporte. 130 Parafuso de cabecapanela ~ x - x x - TX20
Ele néo serd incluido no eixo nu NDX. }3(1) &%ﬂ&ggﬁigﬂg& de relé : i i
201  Parafusos de caixa X - - TX20**
201  Parafuso sextavado - X X HEX3***
207 Interface de usuario local* X X X
220  Parafuso de cabega redonda X X7
221  Parafuso de cabega panela - X X TX8
372 Bloco do mandmetro x x ®
373  Junta x ® ®
374  Parafuso sextavado (x) (x) (x) HEX5
375  Manometro, alimentagdo x & ®
376  ManoOmetro, atuador x & ®
378  Quadro do bloco do mandémetro (x) (x) (x)
379  Parafuso de cabega cruzada x) (x) (x) PH2

* Pega de reposicao, veja detalhes no capitulo Manutengao.

** Requer alcance de 60 mm/2,5 polegadas.

*** Requer alcance de 75 mm/3 polegadas.

*Pega de reposigdo. Consulte as instrugdes detalhadas no capitulo
Manutengao.
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FERRAMENTAS

As seguintes ferramentas sdo necessdrias para a instalagdo e manuteng¢io do produto:

EU]%% ﬁgg
v ® 2 -

4/

®

NDX esta instalado.

X7 3 mm 13 mm e 21/22 mm com atuadores lineares.
TX 8 5mm 8 mm e 24 mm com atuadores rotativos.
TX 10 6 mm
TX 20 10 mm
Fig. 13.
. NOTA :
Outras ferramentas dependem do atuador no qualo ¢
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DESCRICAO TECNICA

Aspectos gerais

Pode ser alimentado por loop (4-20 mA) ou por FounpATION Fieldbus,
sem necessidade de fonte de alimentag¢do externa.

Adequado para vélvulas rotativas e lineares.

Conexdes de atuador de acordo com as normas VDI/VDE 3845 e IEC
60534-6.

Agao: De agéo simples ou de agdo dupla,
direto ou reverso

Linear (padrao): 5-120 mm /
0,2-4,7 pol

Linear (longo alcance):

120-220 mm / 4,7-8,6 pol

Rotativo: 30-160 graus

Intervalo de deslocamento:

Influéncia ambiental
Faixa de temperatura padrio:
Influéncia da temperatura

na posigao da vélvula:

-40 ° - +85°C/-40 ° - +185 °F

Rotativo: 0,5% / 10 °C
Linear: 0,1 mm/10 °C
Faixa utilizével LUT: -25°-+65°C
Ciclo de temperatura/
Calor seco:

Limites de umidade:

Campos do ima:

De acordo com a IEC 60068-2-2
De acordo com a IEC 61514-2
Negligencidvel a 30 A/m

de acordo com a IEC 61000-4-8
Testado de acordo com a
ANSI/ISA-75.13.01-2013

Vibragéo:

Ambiente conforme exigido
pela norma IEC 61010-1:
Ambiente operacional com a
tampa fechada: Grau de poluigao 4

Instalagdo ou manutengio em ambiente controlado

Umidade relativa: Umidade de operagao: 0 a 100% UR

Local externo/imido

Protecdo eletromagnética
Emissdo de acordo com a IEC 61000-6-4
Imunidade de acordo com a EN 61000-6-2

Involucro
Material do invélucro: Liga de aluminio anodizado revestido
com epoxi, EN1706 AC - AlSil12 (b)
Compacto: Policarbonato

padrao: Policarbonato

a prova de explosdo: o mesmo no
involucro e na janela de vidro

Linear, padrao: Poliamida reforgada
com fibra de vidro, PA66GF20
Linear, longo alcance: Anodizado
liga de aluminio

Rotativo: Liga de aluminio anodizado
1P66, NEMA 4X

IP67 opcional para armazenagem e
transporte

Material da tampa:

Suporte do ima:

Classe de protegéo:

Portas pneumaticas:
Ar de suprimento: 1/4 NPT, G1/4 com

bloco adicional

Atuador: 1/4 NPT, G1/4 com
bloco adicional
Exaustores: 2 ou 3 unidades. 3/8 NPT, G3/8 com

bloco adicional
Entrada de cabos: 2 pegas 1/2 NPT (M20 com adaptador)
Peso: 2,0 kg/4,4 Ibs (Compacto)
2,8 kg/6,2 Ibs (Padrao)
3,8 kg/8,4 Ibs (A prova de explosdo)
Bloco do manometro 0,9 kg/2,0 Ibs

Pneumatica
Pressdo de alimentagéo: 1,4-8 bar / 20-116 psi (agdo simples)
2,0-8 bar / 29-116 psi (dupla agao)
Faixa de pressdo até 10 bar com
tempo de vida limitado

Meios de alimentagdo: Ar, nitrogénio e gés natural doce*’
Efeito da pressdo de alimentagdo
na posigao da valvula: < 0,1% com diferenca de 10% na

pressao de entrada

Qualidade do ar: De acordo com a ISO 8573-1
Particulas sdlidas: Classe 7 (filtragdo de 40 pm)
Umidade: Classe 1 (ponto de orvalho minimo de

10 °C/ 18 °F abaixo da temperatura
minima é necessarios)

Classe de 6leo: 3 (ou< 1 ppm)
Capacidade doar’: 80 Nm*/h/47,1 scfm
Consumo de ar em

posicdo estével':: 0,1 Nm?/h/0,06 scfm

! avaliado em 4 bar/60 PSI de pressdo de alimentagio

*Se 0 gés natural for coletado da exaustdo, certifique-se de que nio haja
contrapressao no lado da exaustdo. Isso também se aplica a chamada
aplicagdo de respiro, onde a exaustdo é canalizada para o lado da mola do
atuador.

* O uso de gis natural ndo é permitido em dispositivos com certificagao

cCSAus.

Componentes eletronicos (HART)
HART Protocolo rev. 7 ou rev. 6
Poténcia de alimentagao: Energizado por ciclo, 4-20 mA

Sinal minimo: 3,8 mA

Sinal de controle min.: 3,95 mA

Corrente maxima: 120 mA

Tensdo de carga: 9,7 VCCa 20 mA
9,0 VDCa4 mA

Impedéncia a 20mA: 485 Q)

Tensdo maxima: 30 VCC

Protegio contra polaridade inv.: -30 VDC
Protecdo contra sobrecorrente:  ativa acima de 35 mA
Tamanho do fio: 0,5/-2,5 mm? (14/-20 AWG)

Transmissor de posi¢do (opcional)
Sinal de saida: 4-20 mA (isolamento galvanico; 600

VCC)
Tensao de alimentagéo: 12-30 VCC
Linearidade: <0,05% FS
Efeito da temperatura: <0,35% FS
Saida a prova de falhas: 3,5 mA ou 22,5 mA
(de acordo com NAMUR NE 43)
Carga externa maxima: 690 Q) para LS.
Saida digital (opcional)
Sinal de saida: NAMUR

<1,0mA = estado 0

>2,2mA = estado’1’

Estes podem ser invertidos pelo
parametro de configuragao

Tensao de alimentagéo: 5...16 VCC

Componentes eletronicos (Foundation
Fieldbus)

Fonte de alimentacéo:
Tensédo do barramento:

Obtida do barramento
9-32 VDG, polaridade reversa

Consumo de corrente: 17mA
Consumo méximo de corrente
em estado de falha: 19mA
Tempos de execugdo do bloco de fungdes Founparion Fieldbus:
AO 10 ms
1A 10 ms
PID 15 ms
DO 10 ms
DI 10 ms
IS 10 ms
oS 10 ms
MAI 10 ms
MDI 10 ms
Desempenho
Desempenho com atuadores moderados de carga constante
Banda morta: <0,2%
Histerese: <0,5%
Erro de linearidade: <0,5%
Longo alcance: < 1,5%
Repetibilidade: <0,2%

INFORMACOES
GERAIS

9]
m
Q
O
<
O
&
Q
m
2y
%]
m

LOGISTICA

MONTAGEM

A INICIALIZAGCAO

OPERACAO

MANUTENCAO

FIACAO DE DIMENSOES
CONTROLE

COMO PEDIR



CONTROLADOR DE VALVULA NDX

DESCRICAO TECNICA

Aprovacdes
Tabela 2.

Aprovagao

NDX HART:
I11G ExialICT6 ... T4 Ga

111 D Ex ia ITIC Tp0085 °C ... Ty0115 °C Da
112 G Ex ib 1IC T6...T4 Gb

112 D Ex ib IIIC T95 °C...T125 °C Db T5,115
°C Db

NDX HART:

113 GExicIICT6...T4 Gec

113 G ExecIIC T6...T4 Gc

13 D Ex ic ITIC T85 °C...T115 °C Dc
1P66

NDX HART:

Exia IIC T6...T4 Ga

Ex ia ITIC T,((85 °C...Tp115 °C Da
Exib IIC T6...T4 Gb

Ex ib ITIIC Ty85 °C...T,(0115 °C Db
ExicIICT6...T4 Gec

Ex ic IIIC T85 °C...T115 °C Dc

Ex ecIICT6...T4 Ge

1P66

NDX FF:

111G ExiaIIC T6...T4 Ga

IT 1D Ex ia ITIC Ty 85 °C.... Ty 115 °C Da
112G Ex ib IIC T6...T4 Gb

I 2D Ex ib ITIC Ty 85 °C... Ty 115 °C Db
dispositivo de campo FISCO

1P66

NDX FF:
113G Ex ic IIC T6...T4 Gc
113D Ex ic IIIC T85 °C...T115 °C Dc
dispositivo de campo FISCO
113G ExeclICT6...T4 Ge
P66
NDX FF:
Exia IIC T6...T4 Ga
Ex ia IIIC T, 85 °C...T,p 115 °C Da
Ex ib IIC Té...T4 Gb
Ex ib IIIC Ty 85 °C... T, 115 °C Db
ExicIIC T6...T4 Gc
Ex ic IIIC T85 °C...T115 °C Dc
dispositivo de campo FISCO
u

of
Ex ecIICT6...T4 Ge

1P66

NDX HART:

112GD Ex db IIC T6 ... T4 Gb
Ex tb ITIC T85 °C...T113 °C Db
1P66

NDX HART:

ExdbIIC T6 ... T4 Gb

Ex tb ITIC T85 °C...T113 °C Db
1P66

NDX FF
Ex db ITB+H2 T* Gb
Ex tb ITIC T85...T113 °C Db

NDX FF
Ex db IIB+H2 T* Gb
Ex tb ITIC T85...T113 °C Db

Exame de tipo CE

EESF 21 ATEX 018X
EN IEC 60079-0:2018/
A11:2024

EN 60079-11:2012
IEC 60079-11:2023
Edition 7.0

EESF 21 ATEX 019X
EN IEC 60079-0:2018/
Al11:2024

EN 60079-11:2012
IEC 60079-11:2023
EN 60079-7:2015/
Al1:2024

TECEx EESF 21.0014X
1EC 60079-0:2017

1EC 60079-11:2023
1EC 60079-11:2011
1EC 60079-7:2017

EESF 24 ATEX 031X
EN IEC 60079-0:2018
EN 60079-11:2012 / IEC
60079-11:2023

EESF 24 ATEX 034X
EN IEC 60079-0:2018
EN 60079-11:2012 / IEC
60079-11:2023

IEC 60079-7:2015/
A1:2018

IECEx EESF 24.0040X
1EC 60079-0:2017

IEC 60079-11:2023

IEC 60079-7:2017

Sira 17ATEX1283X
EN 60079-0: 2012
(+A11:2013)

EN 60079-1: 2014

EN 60079-31:2014
IECEx SIR 17.0069X
1EC 60079-0: 2011
1EC 60079-1 : 2014-06
1IEC 60079-31 : 2013

IECEx CSAE 24.0051X
IEC 60079-0:2017/
COR1:2020 Ed. 7.0
IEC 60079-1:2014/
CORI:2018 Ed. 7.0
IEC 60079-31:2022/
CORI1:2023 Ed. 3.0

CSANe 24ATEX1186X
EN IEC 60079-0:2018/
AC:2020-02

EN 60079-1:2014/
AC:2018-09

EN 60079-31:2014 e
IEC 60079 31:2022/
COR1:2023 Ed. 3.0

Valores elétricos

Entrada: Ui <28 V,Ii < 120 mA, Pi <1 W, Ci < 3.7 nE Li < 10.9 uH.
Saida: Ui <28 V, i < 120 mA, Pi< 1 W, Ci < 3.7 nE Li < 10.9 pH.
resisténcia de carga externa 0-690 Q

NAMUR-DO1, NAMUR-DO2

Ui< 16 V, Ii = 25 mA, Pi = 100 mW, Ci = 23,4 nE Li = 27,8 uH

Entrada: Ui <28 V, 1i < 120 mA, Pi < 1 W, Ci < 3.7 nE Li < 10.9 uH.

Saida: Ui <28 V; i < 120 mA, Pi< 1 W, Ci < 3.7 nE, Li < 10.9 uH.

resisténcia de carga externa 0-690 Q

NAMUR-DOI1, NAMUR-DO2 Ui< 16 V; Ii = 25 mA, Pi = 100 mW, Ci = 23,4 nF, Li = 27,8

H
l\J}alores de entrada para o tipo de protegio “ec”: Ui < 28 V (mA e loop PT)
Ui<16 V (NAMUR-DO1, NAMUR-DO2)
Entrada: Ui <28 V,Ii < 120 mA, Pi <1 W, Ci < 3.7 nE Li < 10.9 uH.
Saida: Ui <28 V,1i < 120 mA, Pi< 1 W, Ci < 3.7 nE Li < 10.9 pH.
resisténcia de carga externa 0-690 Q
NAMUR-DO1, NAMUR-DO2 Ui< 16 V, Ii = 25 mA, Pi = 100 mW, Ci = 23,4 nE Li = 27,8
uH

FISCO ia/ ib:
Ui<24V,1i <380 mA, Pi<5.32 W, Ci <5nE Li < 10 pH

FISCO “ic™:

Ui<24V,1i <380 mA, Pi <532 W, Ci<5nF Li< 10 uH
Seguranga aprimorada “ec”:

UN<24V,IN<23mA

FISCO ia, ib e ic:

Ui<24V,Ii <380 mA, Pi<532W,Ci<5nF Li< 10 uH
Seguranga aprimorada “ec”:

UN<24V

IN <23 mA

Entrada: 4-20 mA, Ui <30 V
Saida: 4-20 mA, Ui <30V

Entrada: 4-20 mA, Ui <30 V
Saida: 4-20 mA, Ui <30 V

HART 30Vdc 4-20mA.
Fieldbus e Profibus 32Vdc 17mA

HART 30Vdc 4-20mA.
Fieldbus e Profibus 32Vdc 17mA

Faixas de
temperaturas

T4:
T5:
Té:

T4:
Té:

T4:
Té:

T4:
Té:

T4:
T5:
Té:

T4:
T5:
T6:

T4:
T5:
Té:

:-40 °C ...
: -40°C ...
: -40°C ...

:-40°C ...
:-40°C ...
:-40°C ...

:-40°C ...

:-40°C ...

:-40°C ...

-40°C ... +80 °C
-40°C ... +65 °C
-40°C ... +50 °C

+85°C
+65 °C
+50 °C

+80 °C
+65 °C
+50 °C

-40°C ... +80 °C
+65 °C

-40°C ... +50 °C

-40°C ... +85°C
+65 °C

-40°C ... +50 °C

-40°C... +85°C
+65 °C

-40°C ... +50 °C

-40°C...+85°C
<+72°C
<+57°C

-40°C...+85°C
<+72°C
<+57°C

-40°C a +85°C
-40°C a +85°C
-40°C a +75°C

T113:-40°Ca +75°C
T95: -40°Ca +75°C
T85:-40°C a +74°C

T4:
T5:
T6:

-40°C a +85°C
-40°C a +85°C
-40°Ca +75°C

T113:-40°Ca +75°C
T95: -40°C a +75°C
T85: -40°C a +74°C
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DESCRICAO TECNICA

CONTROLADOR DE VALVULA NDX

Tabela 3.

Aprovagao

Classe I, Divisao 1, Grupos A, B, C e D; T4/T5/T6
Classe IT, Divisao 1, Grupos E, F, GT 500 85°Ca T 5
115°C

Classe ITI Divisao 1 T 599 85°Ca T 540 115°C

Ex ia IIC T4/T5/T6 Ga

ExiaITIC T 9 85°Ca T o0 115°C Da

Classe I, Zona 0 AEx ia IIC T4/T5/T6 Ga

Classe I, Zona 20, AEx ia ITIC T 50 85°C a T g9 115°C Da
tipo 4X

P66

Classe I, Divisao 2, Grupos A, B, C e D; T4/T5/T6
Ex ic IIC T4/T5/T6 Gc

Classe I, Zona 2 AEx ic IIC T4/T5/T6 Gc

tipo 4X

1P66

Classe I, Divisao 1, Grupos B, C e D; T6...T4

Classe IT, Divisao 1, Grupos E, Fe G; T6 ... T4
Carcaga do tipo 4X

Ex db IIB+H2 T6 ... T4 Gb (Canadé)

Classe I, Zona 1 AEx db IIB+H2 T6 ... T4 Gb (EUA)

Ex tb ITIC T85°C ... T113°C Db (Canada)
Zona 21 AEx tb ITIIC T85°C.... T113°C Db (US)

Numero do certificado
CSA

80095494
CAN/CSA C22.2 No. 60079-
0:2019

CAN/CSA-C22.2 No. 60079-
11:2014-

CAN/CSA C22.2 No. 60079-
7:2016 +AMDI :2018

UL 60079-0:2019 Ed 7.0

UL 60079-11:2013 Ed 6.0

UL 60079-7:2017 Ed 5.0

CSA €222 No. 61010-1-12,
UPDI: 2015, UPD2: 2016,
AMDI: 2018

UL 61010-1, 3+ Edigio (2012)
Amdl: 2018

CSA €222 N0.94.2:20, 3* Ed.
UL50E, 3* Edicao (2020)

70157477

CSA C22.2 No. 30:20; CSA C22.2
No. 25-17 (R2022); CSA C22.2
No. 60079-0:19; CSA C22.2 No.
60079-1:16 (R2021); CSA C22.2
No. 60079-31:15 (R2020); FM
3600:2022; FM 3615:2022; FM
3616:2022; UL 60079-0:2020 (7*
Edicao); UL 60079-1:2020 (7
Edigao); UL 60079-31:2015 (2*
Edi¢ao)

CSA C22.2 No. 61010-1-12,
UPD1: 015, UPD2: 2016, AMD1:

018
UL 61010-1, 3 edigdo (2012),
AMDI1: 2018
CSA C22.2 NO. 94.2:20, 3* Ed.
UL 50E, 3rd Ed

(Nao aplicavel a versao fieldbus NDX FOUNDATION)

Valores elétricos

Loop de entrada e PT: Ui < 28 V, Ii < 120 mA, Pi < 1,0 W, Ci < 3.7 nE, Li
<109 uH
Circuito DO: Ui <16 V, Ii < 25 mA, Pi < 100 mW, Ci < 23.4 nE Li < 27.8

NDX---0 intrinsecamente seguro quando instalado conforme F105207
NDX---1 e NDX---2 sdo intrinsecamente seguros quando instalados
conforme F105208.

Loop de entrada e PT: Umax < 28V

Circuito DO: Umax < 16 V

Loop de entrada e PT: U <28 VDC, I =4 - 20 mA
Circuito DO: U <16 VDC

Faixas de
temperaturas
Para “ia” ou “ib”:
T6: -40°C ... +50°C ou
T 500 85°C

T5:-40°C ... +65°C ou
T 509 100°C

T4: -40°C ... +80°C ou
T 90 115°C

Para “ic” ou “ec”:

Té6: -40°C ... +50°C ou
T 500 85°C

T5:-40°C ... +65°C ou
T 590 100°C

T4:-40°C ... +85°C ou
T 509 115°C

-40°C < Ta < +75°C
para o codigo de
temperatura T6 (Gas)
-40°C < Ta < +74°C
para o codigo de
temperatura T85°C
(Poeira)

-40°C < Ta < +85°C
para o codigo de
temperatura T5 (Gas)
-40°C < Ta < +75°C
para o codigo de
temperatura T95°C
(Poeira)

-40°C < Ta < +85°C
para o codigo de
temperatura T4 (Gas)
-40°C < Ta < +75°C
para o codigo de
temperatura T113°C
(Poeira)

Aprovagao
ExialICT6...T4 Ga
Ex ia I1IC 5085 °C... T500115 °C Da
Exib IIC T6...T4 Gb
Ex ib ITIC T,085 °C...T00115 °C Db

DNV 25.0242 X

ExicIICT6...T4 Gec

Ex ic IIIC T85 °C...T115 °C Dc
ExecIICT6...T4 Ge

1P66

Exame de tipo INMETRO

ABNT NBR IEC 60079-0:2020
ABNT NBR IEC 60079-7:2018
ABNT NBR IEC 60079-11:2013

Valores elétricos

Entrada: Ui <28 V, i < 120 mA, Pi< 1 W, Ci < 3,7 nE, Li < 10,9 uH.
Saida: Ui <28 V,1i < 120 mA, Pi< 1 W, Ci < 3,7 nE Li < 10,9 uH.

NAMUR-DO1, NAMUR-DO2
Ui< 16V, Ii <25 mA, Pi <100 mW, Ci < 23,4 nE, Li < 27,8 uH

Controladores com tipo de protegdo de seguranga aumentada Ex “ec’
Comunicagao HART (loop mA), transmissor de posigao

(loop PT) U<28V

Interfaces NAMUR-D01 e NAMUR-D02 U < 16 V.

Faixas de temperaturas

T5, 0085 °C.

T4, T20085 °C...T5(115 °C: -40 °C ... +80 °C
T,00100 °C: -40 °C ...
T6, T20085 °C... T5o85 °C: -40 °C ...

T4, Ty485 °C... Ty9115 °C: -40 °C ...
TS, T5085 °C... T39100 °C: -40 °C ...
T6, T985 °C... Ty985 °C: 40 °C ... +50 °C

+65 °C
+50 °C

+85°C
+65 °C

(€ & @

OBSERVAGAO

www.valmet.com/ndx

Consulte as informagdes mais recentes sobre aprovagoes em
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

TRANSPORTE E ARMAZENAMENTO

O controlador de valvula é um instrumento sofisticado e deve ser
manuseado com cuidado. Os produtos devem ser armazenados
em ambiente limpo e seco. O dispositivo é entregue em
embalagem IP67 para armazenamento e transporte.

 Inspecione o controlador em busca de quaisquer danos que
possam ter ocorrido durante o transporte.

o Guarde o controlador de preferéncia em locais fechados e
mantenha-o longe da chuva e de poeira.

o Nao desembale o dispositivo até instald-lo.

o Nao derrube nem dé golpes no controlador.

o Mantenha as portas de fluxo e os prensa-cabos tapados até a
instalacio.

o Siga as instrugdes contidas em outros lugares deste manual.

ADVERTENCIA

Nao utilize o posicionador como ponto de
elevagao!

Z & Nao levante o conjunto da valvula ou o conjunto do
atuador do posicionador ou do suporte de montagem
do posicionador. A fixagdo do suporte pode falhar,
causando ferimentos graves e danos.

RECICLAGEM E ELIMINACAO

RECICLAGEM E ELIMINACAO

A maior parte das pegas do controlador de véalvula pode ser
reciclada se separada de acordo com o material. Um controlador
de valvula também pode ser devolvido ao fabricante para
reciclagem e eliminagao.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

MONTAGEM

ADVERTENCIA MODELO VD25 MODELO VD37

Algumas ligagoes entre posicionador e atuador podem causar
ferimentos graves nos dedos ou nas mios quando o atuador
esta em funcionamento.

Impedir o acesso de pessoal nao qualificado as instalagoes.
Tome precaugdes ao trabalhar na unidade.

INFORMACOES
GERAIS

ESPECIFICACOES

. NOTA
. Especialmente em ambientes corrosivos, como no mar ou
. em suas proximidades, recomenda-se o uso de graxa nas

.
.
.
.
N
roscas fémeas da carcaga de aluminio na parte externa do .
dispositivo: parafusos de fixagdo da tampa principal/tampa .
.
.
.
.
.
.
.

pneumdtica e parafusos do suporte na parte inferior.
Recomenda-se o uso de graxa com boas propriedades
anticorrosivas e resisténcia a lavagem; por exemplo, a
Molykote BR 2 Plus obteve sucesso nos testes.

LOGISTICA

NOTA
Torques de aperto recomendados para a montagem:
M8: 20 Nm

. Fig 14.
M6: 8,0 Nm :

Instalacdo no Neles Globe (VD29)

1.  Monte o suporte magnético com o ima no acoplador do
atuador, aperte o parafuso de fixagao.

=
[Sa)
Q
=
Z
@]
=

M5: 6,0 Nm (roscas do atuador de ferro)
M5 4,8 Nm (rosca do atuador de aluminio)

INICIALIZACAO

NOTA

Os requisitos minimos da norma IEC 60079-1 para
dispositivos de entrada a prova de explosio pressupdem uma
referéncia méxima.

A pressdao minima exigida é de 2.000 kPa para o Grupo Il e de
1.333 kPa para o Grupo I. Outros dispositivos estio disponiveis
com classificagdes superiores a esses requisitos minimos.

OPERACAO

MONTAGEM LINEAR

Instalacdo no Neles Globe

NOTA

O invélucro do NDX cumpre com a classe de prote¢ao IP66 de
acordo com EN 60529. A entrada do cabo precisa ser tapada
de acordo com a IP66 e nio é permitido montar o NDX em
uma posi¢do onde a entrada do cabo esteja apontando para
cima. Baseado nas boas praticas de montagem, a posigao

de montagem recomendada é com as conexdes elétricas
voltadas para baixo. Esta recomendagio é mostrada na

nossa codificagao de posigao de montagem para valvulas de
controle.

Se estes requisitos nao forem cumpridos e o prensa-cabo
vazar e o vazamento danificar o NDX, nossa garantia ndo serd
valida.

Fig. 15.

2. Monte o suporte no atuador, deixando os parafusos soltos.

MANUTENCAO

DIMENSOES

Fig. 16.

FIACAO DE
CONTROLE

13 mm ou 21/22 mm
5mm Depende do
6 mm L tamanho do atuador )

COMO PEDIR
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

MONTAGEM

sttt et e st et s s ettt Tabela4. Tabela de orienta¢ao do suporte - Neles Globe
. NOTA . . . Atuadores Modelo de suporte /
Etapas de montagem semelhantes também se aplicam  « Neles Tamanho | Curso (mm) Orientacio
a outros tamanhos de atuador Neles Globe. :

Se necessdrio, verifique as tolerdncias de instalagdo do
ima da figura na segdo 7.3 “Instalagao em qualquer
atuador linear”

. #25 20
: NOTA :
: O suporte pode ser girado em 180° ou virado para .
frente/para tréas. Se o suporte for invertido, o ima .
precisa ser invertido de forma correspondente. .

. #29 40

3. Prenda a ferramenta de alinhamento do ima ao ima. Ajuste
a posi¢do do suporte para que o ima deslize suavemente na #37 20, 40
ranhura da ferramenta de alinhamento do ima e aperte os

parafusos de fixa¢do da ferramenta de alinhamento do ima. VD

#48 40, 50, 60

#55 80,90

Fig. 17.

4. Aperte os parafusos do suporte da etapa 2. Remova a
ferramenta de alinhamento do ima.

5. Monte o NDX no suporte.

Fig. 18.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

MONTAGEM

Instalacao na face de montagem IEC

Os seguintes suportes de montagem sao projetados para
atuadores lineares usando a interface IEC 60534-6. Esses kits
incluem uma ferramenta de alinhamento que facilita muito a
instalagdo do dispositivo.

Monte o suporte IEC no atuador, deixando os parafusos
soltos.

Monte a ferramenta de alinhamento do ima
(magneticamente) no suporte do ima.

Monte o suporte do imé no acoplador do atuador, deixando
os parafusos soltos.

Fig. 19.

4.  Prenda a ferramenta de alinhamento do ima aos orificios centrais do suporte IEC.

Fig. 20.
. NOTA
Outras ferramentas dependem do atuador no qual o
NDX estd instalado.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

MONTAGEM

5. Ajuste a posigdo do suporte do ima (e do suporte IEC) para 7. Quando o ima se move suavemente na ferramenta de
que o ima deslize suavemente na ranhura da ferramenta de alinhamento do im3, isso define automaticamente o
alinhamento do ima. alinhamento correto e a distdncia do sensor de posi¢do do
6. Aperte os parafusos do suporte do ima. dispositivo. Aperte o suporte IEC no atuador e remova a

ferramenta de alinhamento do ima.

Fig. 21.

8. Monte o dispositivo no suporte IEC com quatro parafusos.

Fig. 22.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

MONTAGEM

INFORMACOES
GERAIS

Instalacdo em qualquer atuador linear R R AR
O NDX pode ser facilmente instalado em qualquer atuador linear . NOTA o .

quando as seguintes regras de instalagdo forem seguidas. Para Use apenas {mds originais Neles. : -

garantir a melhor precisao possivel de medi¢ao de posigdo, o O material do suporte e do parafuso de fixagdo deve 3

NDX e o ima de retorno de posi¢ao devem ser posicionados de T ter baixa permeabilidade magnética (por exemplo, : <

acordo com as seguintes diretrizes. . AISI316 ou aluminio). . O

. : =

PPN g

m

o

w

[S3]

<

<

H

Limite de deslocamento do centro magnético 3]

(linha do parafuso de fixagdo) 8

—

=
[Sa)
Q
=
Z
o
=

Centro magnético

2
1 O
=
N
—
=
S
Z
d
O ..—@ ~ Limite de deslocamento do centro magnético ©]
w (linha do parafuso de fixagdo) S
=
53}
G
i
/ Q
S
Fig. 23. z
[52]
5
Ao instalar o dispositivo em qualquer outro modelo de atuador, ettt E
certifique-se de que as tolerancias a seguir sejam seguidas com a . NOTA . s
montagem do ima. : ) o .
Certifique-se sempre de que o centro do ima .
1. O1ima deve ser centralizado dentro da tolerancia de +/- 3 s permaneca d?ntro dos 11m1.tes de desloca~mento ’do . !
mm, conforme mostrado na imagem . centro do ima em toda a faixa de operagdo da valvula. « )
5 . . . %)
2. O centro do ima nunca deve exceder os limites de Secccccccccccccccccccten oo Z
deslocamento do centro do ima mostrados na figura. (tettetecsececsecesses st e s oo =
. . A
. NOTA .
. O curso do atuador mais curto permite mais .
liberdade para alinhamento do ima e NDX na diregdao ¢
do curso do atuador. A posi¢ao do ima néo afeta . o
: a precisao da medigao, desde que o centro do ima . A
. permaneca dentro dos limites de deslocamento do . ,% =
. centro do ima para toda a faixa de deslocamento. . %%
&
a
53}
=9
Q
=
Q
®)
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

MONTAGEM

3. A distancia entre o ima e a parte inferior do dispositivo deve
ser de 4,5 mm com tolerancia de +/- 3 mm (1,5 - 7,5 mm).
Veja a Fig. 24.

4. Verifique se os requisitos de alinhamento do ima a seguir
nao foram excedidos. Veja a Fig. 26.

A Figura 25 mostra a zona de exclusdo. Néao ha limitagao

de material fora da zona de exclusdo, mas para garantir o

desempenho ideal, ndo use nenhum material magnético dentro

da zona. Dentro da zona de exclusdo mas proximo das “paredes”

pode-se utilizar AISI 304 e qualquer ago austenitico.

4,5 +/- 3 [mm]

e

—y

Fig. 24.

W

3N

B e s = . [
= 1 = ——— Méx. 6 graus
Max. 1 mm — -
1
-
|
|
i
| |
1Y
W Il
l'|| |
LNl
L
|
|
LJo
__|>| \
\ |
| |
| |
| |
- ——
Maix. 4 graus Mix. 3
. 3 graus /
Fig. 26.

INSTALACAO DE iMA DE CURSO LONGO

O NDX com ima de longo curso pode ser instalado em um

atuador linear com disténcia de curso entre 120 e 220 mm. A

adaptacdo de curso longo possui um ima de feedback de posigao

diferente do curso padrao (5-120 mm). O NDX e o ima de

feedback de posi¢do de curso longo devem ser posicionados de

acordo com as seguintes diretrizes.

Ao instalar o dispositivo em qualquer outro modelo de atuador,

certifique-se de que as tolerancias a seguir sejam seguidas com a

montagem do ima.

1. O ima deve ser centralizado dentro da tolerancia de +/- 3
mm, conforme mostrado na imagem.

2. As marcas de limite de deslocamento do ima no corpo do
ima nunca devem ultrapassar os limites de deslocamento do
ima. Veja a Fig. 27.

: NOTA
Use apenas imas originais Neles. O material do

suporte e do parafuso de fixagdo deve ter baixa

Fig. 25.
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permeabilidade magnética (por exemplo, AISI316 ou
aluminio).
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MONTAGEM

INFORMACOES
GERAIS
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(Magnet travel limit ines) / 2
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=
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Magnet travel limit = : ; L 2
(Magnet travel limit line g
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=
9
Magnet center travel limit ~ —- 7 ----------- N z
Magnet travel limit Iine9
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(tegnet cons)” | 9
&2
>
P~
53}
=9
L—J ©
Fig. 27.
ig. 27 ,%
S
0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 006 000000000000 0000000000000 Z
: : &
NOTA . —_— 15 +/- 5 [mm)] %
O ima deve estar alinhado com o eixo do atuador. : §
©© © 0 0 0 0 0 0 0 0 00000006000 000000000000002000 w
. . S
*  NOTA : Z
O corpo do ima na imagem esta virado para baixo . F-‘E-l
para proporcionar uma melhor visualizagao. : =
3. A distancia entre o ima e a parte inferior do dispositivo deve
ser de 15 mm com tolerancia de +/- 5 mm (10 - 20 mm).
Veja a Fig. 28. =
c o9
&
xé[_‘
=8
= O
&
a
53}
=9
o
=
o
)

Fig. 28.
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MONTAGEM

4. Verifique se os requisitos de alinhamento do ima a seguir
nao foram excedidos. Veja a Fig. 29.

1mm

3mm

L
—_
@

)
&L'me —(’

Fig. 29.
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A Figura 30 mostra a zona de exclusdo. Nao ha limitagdo

de material fora da zona de exclusdo, mas para garantir o
desempenho ideal, ndo use nenhum material magnético dentro
da zona. Dentro da zona de exclusiao mas préximo das “paredes”
pode-se utilizar AISI 304 e qualquer ago austenitico.

280

Fig. 30.
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MONTAGEM

MONTAGEM ROTATIVA

A montagem rotativa é projetada de acordo com a interface VDI/
VDE 3845.

NOTA

. O invélucro do NDX cumpre com a classe de

: protecao IP66 de acordo com EN 60529. A entrada

. do cabo precisa ser tapada de acordo com a IP66 e

. nao é permitido montar o NDX em uma posi¢ao

. onde a entrada do cabo esteja apontando para cima.
Baseado nas boas praticas de montagem, a posigao de
montagem recomendada é com as conexdes elétricas
voltadas para baixo. Esta recomendagdo é mostrada
na nossa codificagdo de posi¢ao de montagem para
valvulas de controle.

Se estes requisitos ndo forem cumpridos e o prensa-
cabo vazar e o vazamento danificar o NDX, nossa
garantia ndo sera valida.

Instalacdo em atuadores Neles série B -
MONTAGEM MAGNETICA

« O conjunto de montagem inclui indicador mecanico de
posicao. Ele pode ser usado se nao houver indicador de
posigdo no atuador.

« Coloque a placa indicadora de posi¢do na posi¢do correta para
que corresponda & posi¢ao da vélvula.

o Trave a placa indicadora de posigdo com uma chave de fenda
para que ela nio gire dobrando as abas de travamento.

» Monte o ima no atuador

Deve haver travamento de rosca no conjunto do ima para evitar o

afrouxamento do {ma sob forte vibracdo. O travamento da rosca

deve ser de resisténcia baixa ou média, por exemplo, Loctite 243.

Y
{
24 mm
~ @@
L
O
©

Fig. 31.

O ima serd apertado até 4 Nm. Do ponto de vista da operagéo, o
ima pode estar em qualquer posi¢ao, portanto nao ha necessidade
de ajuste.

Instalacdo em atuadores Neles série B -
MONTAGEM COM SUPORTE

Para os atuadores Neles BJ, existem alguns suportes de montagem
diferentes, dependendo do tamanho do atuador. Este exemplo
mostra a montagem NDX no atuador Neles BJ6. Para outros
tamanhos, os tipos de colchetes variam um pouco, mas as etapas
principais sdo as mesmas. Ao montar o NDX nos atuadores Neles,
ndo ha necessidade de ajuste mecénico.

« Monte o suporte no NDX

« Monte o suporte no atuador

Fig. 32.
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MONTAGEM

Instalacdo em qualquer atuador rotativo

O NDX pode ser facilmente instalado em qualquer atuador
rotativo quando as seguintes regras de instalacao forem seguidas.
Para garantir a melhor precisao de medigdo de posigao possivel,
0 NDX e o ima de retorno de posigdao devem ser posicionados de
acordo com as seguintes diretrizes.

. NOTA

- Use apenas imas originais Neles. O material do
suporte e do parafuso de fixagao deve ter baixa

. permeabilidade magnética (por exemplo, AISI316 ou
N aluminio).

Procure uma pequena folga mecénica, mas evite o contato.
Deve haver um espago maximo de 5 mm entre o ima e o NDX.
A inclinagdo néo é critica. Aponte para excentricidade zero. A
polaridade do ima ¢é irrelevante.

A Figura 33 mostra a zona de exclusdo. Nao ha limitagdo

de material fora da zona de exclusao, mas para garantir o

desempenho ideal, ndo use nenhum material magnético dentro
,

da zona. Dentro da zona de exclusdo mas proximo das “paredes’ Y,
pode-se utilizar AISI 304 e qualquer ago austenitico.

Fig.33. Zona de exclusdo para material magnético.
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TUBULACAO PNEUMATICA

TUBULACAO PNEUMATICA

Tubulagiao pneumatica NDX

w
M
Q
O
<
( ) <
Atuador Invélucro )
< Exaustdo Q
Exaustao - 23
3/8” NPT 3/8” NPT &
s @ S
Bxh Il 8§ mm 6 mm
<
S =
Z
Atuador 2
Pressao o
» —
1/4” NPT Pressdo de alimentagio
(1,4-8 bar/20-116 psi)
q Meios: Ar, nitrogénio
N ou gas natural doce s
1/4" NPT &
<
H
| | g
o
(©) ® @ =
Fig. 34. 'Tubulagdo_NDX1510 2
O
<
N
L E
=
S
Z
Y . =
Invélucro
Atuador Exaustao (=)
Exaustdo 3/8” NPT 8§ mm 6mm ]
3/8” NPT S
<
~ =4
o
=9
o
Y
Atuador
Pressao ,%
1/4” NPT O
&
— Pressdo de alimentagdo S
(1,4-8 bar/20-116 psi) =
N 0 Meios: Ar, nitrogénio g
ou gas natural doce
Q 1/4" NPT
° s o[ £
w
Z
S
Fig. 35. Tubulagio_NDX_511_e NDX_512 =
. NOTA . 0 .
- O NDX251_ esta equipado com um relé pneumatico de . - EOTA d | d - . S
dupla agdo, mas também pode ser usado com um atuador de * emox}lla to dosfos g uégugs ¢ transporte temporarios com . A=
- retorno por mola de agio simples quando a porta Il estiver o - uma chave de lenda de o mm. . o 8
. tampada. . . . <
. . D N <z
P R T R N R AN S0
=0
ADVERTENCIA . NOTA :
Nao exceda a pressio maxima de alimentacdo do Quando o NDX251_ é usado com atuador de agao simples,a ¢
atuador! porta II precisa ser conectada. Instale o plugue de ago com  ? ~
Um regulador de filtro ndo ¢ um dispositivo de seguranga! . uma chave hexagonal de 6 mm. . =
Z & Ajuste a pressao da rede para um valor abaixo da pressao . . a
maxima de todos os atuadores ou utilize valvulas de alivio R A A
de pressao. %
Nio exceda a pressdo de alimentagdo permitida (8 bar / 2
115 psi) do NDX. ©
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TUBULACAO PNEUMATICA

Valvula de retengdo na porta de pressao de alimentagao

Fig. 36. Valvula de retengao na porta de pressao de alimentacéo (S)

A valvula de retengdo na porta de pressao de alimentagao (S) é
usada apenas na versdo de dupla agdo do NDX (NDX251_). ATENCAO
Se a versio de dupla acio do NDX (NDX251_) for

NOTA O instalada no atuador de a¢do simples, a vélvula de

B ) B o retengdo deve ser removida.
A pressdo de alimentagdo do NDX pode diminuir
devido ao consumo variavel de ar de outros
dispositivos conectados na mesma linha de
alimentagdo. Se a pressdo de alimentagdo cair abaixo
da pressao do atuador (portas I ou II), a pressao do
atuador caird para o nivel da pressao de alimentagao.
O ar entdo flui do cilindro para a linha de
abastecimento e a valvula pode se mover. Esse refluxo
¢ impedido pela vélvula de retengdo no NDX.
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TUBULACAO PNEUMATICA

Tubulagiao pneumatica quando o bloco do mandémetro esta instalado
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Fig. 37. Z
T S S F S S e le)
. . . . xé
L st entre o canais 4 . 1 Nom ; 2
colocagdo e as distancias entre os canais de . . ~ . 5
exaustdo e de pressdo sio diferentes do que sem . Quando 0 NDX251_¢ psado com atuador de aao . o
o bloco do medidor do manémetro. Consulte os : simples, a porta II precisa ser conectada. Instale o :
. desenhos dimensionais para obter detalhes. . . plugue de ago com uma chave hexagonal de 6 mm. .
. . . . O
. : . : =z
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TUBULACAO PNEUMATICA

Tampas de exaustio instaladas

Fig. 38. Tampas de exaustio_NDX1510

Fig.39. Tampas de exaustaio_NDX_511_e NDX_512

: NOTA (NDX1510_) : : NOTA :

As tampas de exaustao sao diferentes para ExhIe ExhIle & . Ao montar os conectores pneuméticos, a tampa de .

nao devem ser misturadas. Cerpﬁq_uejse de que elgs sejam  ° - exaustdo pode precisar ser removida temporariamente. .

R reinstaladas na porta de exaustao direita, se removidas. Veja Monte a tampa de exaustio quando os conectores .

: a Fig. 38. : pneumdticos estiverem montados. :

B I I I R I I A A . Nio deixe o dispositivo sem tampa de exaustdo. Agua e .

. sujeira podem entrar no dispositivo. :

. NOTA R R R R LR R L R
Em apenas I, a porta pneumdtica pode ser usada com .
atuador de agao simples. .

® © 0 0 0 0 0 0 0 0 0000000000000 0000000000000 00 : NOTA :

Se o sinal de entrada elétrica for perdido, a porta I do .

atuador esta esgotada (pressao 0) e a porta II do atuador :

ATENGAO . vai fornecer pressao. .

Restringir a saida de ar causara funcionamento incorreto e ettt ettt e e

podera impedir a agdo de seguranga da vélvula.
O Utilizar os gases de escape para limpar a cimara da mola do
atuador ('reinala¢do’): Nao conecte diretamente. Contate a
Valmet para obter instrugdes.
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TUBULACAO PNEUMATICA

ATUADOR DE DUPLA AQAO
1. Aumento do sinal de entrada para abrir a valvula (mostrado)
| Tipo de atuador: Dupla a¢do
s Agao de falha do posicionador: Fechar
F Direcao do sinal: Ascensdo (somente na versaio HART)
* Outros pardmetros de acordo com a montagem

INFORMACOES
GERAIS

ESPECIFICACOES

2. Aumentando o sinal de entrada para fechar a valvula (ndo recomendado)
Tipo de atuador: Dupla agao
Agao de falha do posicionador: Fechar
Diregao do sinal: Queda (apenas na versio HART)
Outros pardmetros de acordo com a montagem

LOGISTICA

ATUADOR DE DUPLA AQAO, TUBULAC,AO INVERTIDA
3. Aumentando o sinal de entrada para abrir a valvula (ndo recomendado)
I Tipo de atuador: Dupla agdo
s D Agio de falha do posicionador: Aberto
I Direcdo do sinal: Ascensdo (somente na versaio HART)
* Outros pardmetros de acordo com a montagem

=
[Sa)
Q
=
Z
@]
=

4. Aumentando o sinal de entrada para fechar a valvula (mostrado)
Tipo de atuador: Dupla agdo
Agao de falha do posicionador: Aberto
Diregao do sinal: Queda (apenas na versaio HART)
Outros pardmetros de acordo com a montagem

INICIALIZACAO

OPERACAO

ATUADOR DE ACAO SIMPLES, FECHAMENTO DE MOLA
5. Aumentando o sinal de entrada para abrir a valvula (mostrado)
Tipo de atuador: A¢do simples
Agao de falha do posicionador: Fechar (deve estar na diregao da mola)
— Direcao do sinal: Ascensdo (somente na versaio HART)
f Outros pardmetros de acordo com a montagem

MANUTENCAO

6. Aumentando o sinal de entrada para fechar a valvula (ndo recomendado)
Tipo de atuador: Agao simples
Acao de falha do posicionador: Fechar (deve estar na dire¢dao da mola)
Diregéo do sinal: Queda (apenas na versio HART)
Outros pardmetros de acordo com a montagem

DIMENSOES

ATUADOR DE ACAO SIMPLES, MOLA-PARA-ABRIR
7. Aumentando o sinal de entrada para fechar a valvula (mostrado)
| Tipo de atuador: A¢ao simples
% e > Agao de falha do posicionador: Aberto (deve estar na dire¢do da mola)

I Diregao do sinal: Queda (apenas na versaio HART)
* Outros pardmetros de acordo com a montagem

FIACAO DE
CONTROLE

8. Aumentando o sinal de entrada para abrir a valvula (ndo recomendado)
Tipo de atuador: Agao simples
Agao de falha do posicionador: Aberto (deve estar na diregdo da mola)
Diregao do sinal: Ascensdo (somente na versio HART)
Outros pardmetros de acordo com a montagem

COMO PEDIR

Fig. 40. Diregdes de operagdo e conexdes de ar
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

Tamanho de tubulagao sugerido

Pressao de alimentacao (S)
Todos os tipos e tamanhos de atuadores

U<

Loctite
577

Pressdo do atuador (I, II)
Todos os tipos e tamanhos de atuadores

L

Fig. 41.

NOTA

Recomenda-se usar tubulagdo de pressdo do atuador
e ar de alimentacio de 10 mm (3/8”) (dentro do
didmetro).

NOTA

Selante liquido como Loctite 577 é recomendado.
O excesso de selante pode resultar em operagido
defeituosa. Fita vedante nao é recomendada.
Assegure-se de que a tubulagdo de ar esteja limpa.
Quando o conector pneumatico for removido

do invélucro e reinstalado, certifique-se de que o
selante antigo foi removido e as roscas estdo limpas.
Caso contrario, o selante velho e seco pode ir para
0s componentes pneumaticos e afetar a capacidade
de controle ou danificar o dispositivo.
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NOTA

Nio exceda o torque de 30 Nm/22 Ibf ft ao instalar
conectores NPT de 1/4”.

NOTA

Os tempos de curso mencionados na tabela abaixo
sao tendéncias. Eles sao medidos com pressdo de ar
de alimentagdo de 3 bar sem pressdo de processo.

Eles sdo medidos com a pressao de alimentagao de
ar de 5 bar, mas podem variar significativamente

devido a diferentes fatores como diferenca de
pressdo da valvula, atrito estatico do atuador,
pressdo de alimentagdo de ar, capacidade do sistema
de alimentagdo de ar e dimensdes da tubulagao da
alimentacio de ar.
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TUBULACAO PNEUMATICA

Tabela 5.
Atuador NDX
Comprimento do Volume de curso %]
Modelo T h curso NPT Tempos de curso 0
mm dm? in® '8
Agio simples Mola Ar S
25 20 0,9 54,9 0,9 0.7 =
29 20 18 109,8 L1 0.8 O
40 > > TBD TBD 0
20 TBD TBD oy
37 40 35 2135 2.4 1,8 @
50 TBD TBD
20 TBD TBD
40 4,5 3,0
VD 48 50 10,2 622,4 1/4" TBD TBD <
60 TBD TBD O
70 TBD TBD =
20 TBD TBD 2
40 TBD TBD 8
50 TBD TBD
55 = 15,0 915.4 5D TED |
70 TBD TBD
80 TBD TBD
6 0.47 28,7 0,5 0.9
8 0.9 55 3/8" 0,6 1,0 -
10 1.8 111 0,9 12 =2
12 36 225 e 1,7 1,7 o
B1JU 16 6,7 415 3,0 2,6 D
20 13 793 3/ 54 5.1 E
25 27 2048 9,9 6,5 “
32 53 3234 1" TBD TBD =
322 106 6468 TBD TBD =
1 0,62 37 0,5 1.4
2 1,08 66 0,7 1,2
3 2,18 133 3/8" 1,1 23
QP 4 4,34 265 2,0 3,1 ,2
5 8,7 531 4.2 4,6 O
6 17,5 1068 3/4" TBD TBD <
Dupla agao Fechar Abrir E
6 033 20 " 0,5 0,9 <
9 0,6 37 0,7 12 O
11 1,1 67 38" 0,6 12 =
13 23 140 1,0 1,6 =)
17 4.3 262 1,7 2,5
20 54 330 1/2" 2,0 27
25 10,5 610 34 4,2
BICU 32 21 1280 3 6.4 7.2 o
40 43 2624 TBD TBD <<
50 34 5126 TBD TBD O
0 121 7380 TBD TBD 5
75 189 11500 m TBD TBD m
502 195 11900 TBD TBD =
602 282 17200 TBD TBD o
752 441 26900 TBD TBD
60 TBD TBD
30 80 8,2 500 3/8" TBD TBD
100 TBD TBD Q
30 TBD TBD ‘5
40 100 20,7 1262 12" TBD TBD >
120 TBD TBD =5
100 TBD TBD =
50 120 326 1999 12" TBD TBD =}
ve 140 TBD TBD E:
120 TBD TBD S
60 140 63,6 3884 12" TBD TBD
180 TBD TBD
140 TBD TBD
70 180 74,8 4564 12" TBD TBD -
240 TBD TBD =5
180 TBD TBD Q
80 240 118 7229 12" TBD TBD 2
280 TBD TBD 5]
50 TBD TBD s
60 TBD TBD A
32 70 9,2 561,5 3/4" TBD TBD
80 TBD TBD
120 TBD TBD
60 TBD TBD
VB 70 TBD TBD
40 30 224 1358,8 TED TED i
120 TBD TBD A=
60 TBD TBD o 2
70 " TBD TBD R
50 50 35 21352 1 i) 5D EC} [E
120 TBD TBD <0
60 TBD TBD = O
70 TBD TBD
80 TBD TBD
120 TBD TBD
VBD/R 60 140 TBD TBD
160 TBD TBD
180 . TBD TBD
200 7 4830.4 ! TBD TBD &
280 TBD TBD g
140 TBD TBD ~
160 TBD TBD le)
VBC 60 180 TBD TBD S
200 TBD TBD o
280 TBD TBD O

Exemplo de tempos de curso com pressao de alimentagao 5 bar.
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TUBULACAO PNEUMATICA

Tabela 6. Faixa de molas e tabela de pressao de alimentagio
Pressio de alimentagao
Tipo de atuador Faixa de molas p
MIN. Sugerido MAX.

Neles VD**C 0.8..2,6 bar/11 .. 37 psi 2,6 bar/38 psi 3,6 bar/52 psi

Neles VD***A 0,2.. 1,0 bar/3 .. 15 psi 1,4 bar/20 psi 2,1 bar/30 psi 4,0 bar/58 psi

Neles VD***B 0,4 ..2,1 bar/6..30 psi 2,1 bar/30 psi 3,1 bar/45 psi

Outro - 1,4 bar/20 psi - 8 bar/116 psi
Tabela 7. Constantes de mola

Tipo de atuador Constantes de mola (bar/psi)

B1JK 3/43

B1J 4.2/61

B1JV 5.5/80

QPB 3/43

QPC 4.3/62

QPD 5.6/81

Ajuste a pressdo do regulador para um nivel que seja no maximo 1 bar (14,5 psi) + a taxa da mola.

NOTA

Utilize sempre um regulador de filtro para atuadores
de agdo simples.

Recomenda-se o uso de um regulador de filtro para
todos os atuadores, a fim de proporcionar prote¢ao
adicional contra detritos presentes no ar.
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INSTALACAO ELETRICA

INSTALACAO ELETRICA

ouT =
4-20 mA - =
(Opcional,

somente na
versao §
HART) 'é

2

IN +
4-20mA
(HART)

IN
e6

M20X1.5 disponivel com

Qm\'
2 pc. Rosca padrdo NPT de 1/2" g
adaptador

Fig. 42. Fiac¢do de NDX1510_

Conector

Fungao

Fonte de alimentagao

Min. Poténcia

Impedancia

Outro

ENTRADA

Ponto de ajuste/HART

Alimentagio de loop
4-20 mA

3,8 mA,
9,7 VDC

485 () a20 mA

SAIDA

Transmissor de posi¢cao

Externo
12...30 VCC

780 Q) max,
690 Q) para LS.

A saida a prova de falhas ¢
de 3,5 mA ou 22,5 mA

ouT
4-20 mA

ou K
NAMURDO | * @
(Opcionais, 9

somente na
versao HART)

SAIDA
NAMUR DO
(Opcional,
(somente na
versdao HART)

IN -
4-20mA +
(HART)

@
)

ou
9-32 VDC (FF)

N

® ® @

PH2 5mm 10 mm

r/'
.---’/'.------------.
D

Az
wa

2 pc. Rosca padrao NPT de 1/2"
M20X1.5 disponivel com
adaptador

%

Fig. 43. Fiagdo de NDX_511_e NDX_512_

ATENCAO

Fios ou filamentos soltos podem causar um curto-
circuito e o movimento da valvula.

Utilize terminais de ponteira para conectar os fios.
Nao deixe fios soltos nem a blindagem de um cabo
exposta. Recomenda-se cortar a blindagem do cabo
até onde termina o isolamento.

O

. NOTA

Remova os plugues temporarios do prensa-cabo

com uma chave hexagonal de 10 mm.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

INSTALACAO ELETRICA

HAZARDOUS AREA | NONHAZARDOUS AREA
1
1
Position Transmitter p N\
Ci 3,7 nF . .
Li 10,9 uH Exi Barrier
Imax 120 mA @ B Uout max 28 V
Umax 28 V i} Tout max 120 mA
Pmax 1 W 11.3 Pmax1W
H
s |/
@ g \ J
ge-t_,l)) (7)1n1t: Exi Barrier
Lii00 uH Uout max 28 V
1071 Tout max 120 mA
Imax 120 mA Pmax 1 W
Umax 28 V
Pmax 1 W @ \ J
%

Fig. 44. Valores de entrada para NDX1510_

: NOTA
Recomenda-se que o aterramento do cabo de entrada
seja feito apenas em uma extremidade.

: NOTA

O torque de aperto dos parafusos do terminal de
fiagdo deve ser de 0,4-0,6 Nm.

ADVERTENCIA de Seguranga Intrinseca (Ex i) . Observagio Ex: °

Z Um dispositivo previamente instalado em qualquer Ao instalar, marque permanentemente o modo de .
outro modo de prote¢do que nao seja intrinsecamente protec¢ao aplicado na placa de identificagéo. .

seguro (Ex i) nunca deve ser reinstalado como Ex i. Faga uma marca dentro dos colchetes '[ ]' a esquerda

. da marcagio Ex aplicavel. .

Tipo de fio recomendado: Par trangado blindado com
tamanho méximo de condutor de 2,5 mm?/ 14 AWG.

AREA PERIGOSA AREA NAO PERIGOSA
1

s p

Transmissor de posi¢ao
Ci 3,7 nF

Li 10,9 uH @
Imax 120 mA

Umax 28 V
Pmax 1 W @ Barreira Exi
(va}ores _DO, Uout max 28 V
Veja abaixo) Tout max 120 mA
\ J Pmax 1 W
Saida digital
Ci 23,4 nF
Li27,8 uH
Imax 25 mA
Umax 16 V
Pmax1W @ Barreira Exi
\ J Uout max 28 V.
Tout max 120 mA
( ) Pmax 1 W
Ponto de ajuste
Ci 3,7 nF
Li10,9 uH
Imax 120 mA
Umax 28 V
Pmax 1 W @

Fig. 45. Valores de entrada para NDX_511_H_ e NDX_512_H_
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

INSTALACAO ELETRICA

AREA PERIGOSA

, AREA NAO PERIGOS

A

Entrada (FISCO
Ci5nF

Li10 uH

Imax 380 mA
Umax 24 V
Pmax 5,32 W

©)
®

Fig. 46. Valores de entrada para NDX_511_F_-_

NOTA

O controlador de valvulas pode ser aterrado
utilizando o terminal de aterramento externo. O

aterramento pode ser feito com 1 ou 2 fios trangados

com secio transversal de 4 mm’ com terminal, 6 mm
sem terminal ou com um fio trancado de 10 mm’ se
os filamentos forem divididos em ambos os lados do
parafuso.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

INSTALACAO DE OPCOES DO DISPOSITIVO

INSTALACAO DE OPCOES DO DISPOSITIVO

Instalacao do Bloco do Manémetro

Fig. 48. Instalagdo do mandmetro de NDX_511_e NDX_512_

40



CONTROLADOR DE VALVULA NDX

INSTALACAO DE OPCOES DO DISPOSITIVO

INFORMACOES
GERAIS

1. Remova manualmente as tampas de exaustdo das portas de
exaustio I e IT do dispositivo.

€ X . NOTA .
2. Coloque a junta no bloco do manémetro. . - .
. . o . Remova todos os plugues de transporte tempordrios . ©n
3. Coloque o bloco do manémetro contra o dispositivo e aperte » com uma chave hexagonal de 10 mm antes de instalar o * a
trés parafusos. N bloco do mandmetro de pressao. . g
4. Instale e aperte manualmente as tampas de exaustdo nas . O
portas de exaustdo I e II. . . 2
: Durante o transporte e armazenamento, os plugues . @)
. devem ser montados. . &
; : :
P I I I I A I I P R R R R <
: S
. Z
*  NOTA 2
= Astampas de exaustdo sdo diferentes para Exh I e Exh S

II e ndo devem ser misturadas. Certifique-se de que elas
sejam reinstaladas na porta de exaustdo direita.
Veja a figura 38 no Capitulo 9.

<
=]
s3]
&}
<
=
Z
o
e
P
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

INTERFACE DE USUARIO LOCAL (LUI)
© 0] ©

Entrar no menu e
2y selecionar/aplicar

100 o valor a ser alterado

Navegar pelos @ POSITION 175 ‘
menus e
alterar valores 50 0 ’ 50

% Cancelar agdes e

PAR A ‘QNEE i] | 5 . retornar um nivel

@

simbolos do médulo LUT dentro do dispositivo
Em ambas as extremidades da faixa de temperatura do
dispositivo, a operagdo do LUI pode ser limitada.

B O
©) ®)
J
Fig. 49.

te e eoecceccececoccocscesecscesscsssssess o Monitoramento da posicio da vilvula, posigio desejada, sinal
. . de entrada, alimentacao e pressdo do atuador
. NOTA « « Controlelocal da vélvula

Os botdes podem ser usados com a tampa instaladaou [ L L L . i ittt ittt ittt eaaeaonn

removida. . . .
. . I NOTA (NDXI1510) .
LSS Ao instalar a tampa, certifique-se de que os simbolos .
. . dos botoes da tampa estdo na mesma posicao que os :
. NOTA . .

. NOTA (NDX_511_eNDX 512 )

Visdo geral i ‘ ) o .
Ao instalar a tampa, verifique o interior para definir .

A interface de usudério local (LUI) do NDX inclui 4 botdes de
toque capacitivos que podem ser usados com a tampa instalada
ou removida. Quando a alimentagdo é aplicada ao NDX, os .
botdes externos podem ser usados para configurar, calibrar, testar :
e monitorar o status do dispositivo.

A érea dos botoes de toque LUI para detectar o toque do dedo e e ettt ol
pode ndo estar exatamente no topo do simbolo do botdo, mas .

mais na drea da tela. Isso se aplica ao tipo de invélucro NDX2 «  NOTA
com tampa de aluminio espessa.

sua posi¢do correta. O imd na tampa deve estar no lado
do terminal de fiacao.

A drea dos botoes de toque LUI para detectar o toque
do dedo pode nao estar exatamente no topo do simbolo
Fungdes da Interface de Usudrio Local (LUI) do botio, mas mais na area da tela. Isso se aplica aos

« Controle de acesso do usudrio tipos de invélucro NDX_511_e NDX_512_ com tampa
o Assistente de inicializagio guiada de aluminio espessa.

« Calibragdo: Automatico/Manual/1 ponto
o Linearizagdo de medicao de 3 pontos
 Configuragio da valvula de controle

LUI - Controle de acesso do usudrio

« Tipo de atuador e de vélvula . ; )

« Angulo morto da valvula O acesso do usuario ao LUI pode ser restrltq para garantir a

« Nivel de desempenho operagdo segura do processo. Qualquer usuario sempre pode

« TFaixa de corte de seguranca ver todas as inform:.aqées~do LUI sem restri¢oes (modo somente
« Direcio do sinal de entrada (somente HART) leitura), mas a modificagdo _das configuragoes ou a ativagio de
« Acdo de falha do posicionador qualquer comando ou fungio local pode ser restrita.

« Selegio de idioma O acesso do usuario pode ser controlado com os seguintes

o Ativar simula¢do (somente FF) métodos:

1.  Bloqueio da tampa (padrao de fabrica)
2. PIN de bloqueio
3. Bloqueio da tampa e PIN
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

INTERFACE DE USUARIO LOCAL (LUI)

Quando o Bloqueio da Tampa esta ativado, desconectar a tampa PIN
principal desbloqueara o LUI para edi¢ao. Quando a tampa é -
recolocada, o LUT é novamente bloqueado para o modo somente 00 o
leitura. - ——
Quando o bloqueio do PIN esta ativado, o codigo PIN é
necessario para desbloquear o modo de edigdo. O bloqueio T
do PIN é bloqueado automaticamente apds um minuto de
inatividade e, a0 mesmo tempo, o LUI retorna a exibigao de PIN
monitoramento. A

Se a tampa e o bloqueio do PIN estiverem ativos, o usudrio deve N 2 S
primeiro retirar a tampa e depois inserir o c6digo PIN para ativar v

o modo de edigdo. Um minuto de inatividade ativa o bloqueio do
PIN e recolocar a tampa trava o bloqueio da tampa. +

INFORMACOES
GERAIS

ESPECIFICACOES

Como padrao de fabrica, o dispositivo tem o bloqueio da tampa -
ativo e o bloqueio do PIN inativo. O cédigo PIN padrao é 1234. 1 3

3
=z
LOGISTICA

Insira o PIN usando os botdes para cima/para baixo e pressione
Enter para selecionar cada valor. T
Inserir um PIN invélido fornece uma notificacao de PIN invalido.

-
Diferentes configuragdes de bloqueio podem ser configuradas no 12 3
DTM. Consulte as instrugdes detalhadas no capitulo Operagao _—
13.5.2.4 Todos os parametros.

MONTAGEM

NDX H6 rev. 4
i Hart
'5. Valve Manager Parameterize Online

o Performance Steady State Dewviation Latch 30 s
Time

:= Device Information Device Temperature Latch 0 s
Time

% Commissioning

iE Sstatus Configuration

v

Q
=
3
=
S
—
=
9
&

Valve Position Latch Time 30 s

Access Permissions
All Parameters

Local User Interface Lock Cover Lock

OPERACAO

Write Protection off

PIN Code 1234

Fig. 50.

Calibracdo necessaria antes de comecar R

O dispositivo precisa ser configurado e calibrado antes de ser and calibration
alternado para o modo de controle automatico. Siga as instrugdes required prior to start
na primeira tela do LUI e prossiga para a inicializagdo guiada.

Cancelar neste ponto retorna o usuario a exibi¢do de
monitoramento principal. O usudrio tem permissao para

visualizar exibi¢cdes de monitoramento e eventos ativos e fazer
alteragoes de pardmetros. O evento necessario de calibracio é
mostrado até que uma das calibra¢des seja realizada com sucesso.
O usudrio precisa selecionar a inicializagdo guiada ou ir
diretamente a0 menu de calibragdo para executar a calibragio.
Ap0s a calibragdo bem-sucedida, o evento necessario de
calibracio desaparece e o dispositivo vai para 0 modo de controle
automdtico.

MANUTENCAO

DIMENSOES

ADVERTENCIA

Parametros de configuragdo incorretos podem causar
acionamentos inesperados da véalvula. Nao altere os
pardmetros de configuragdo com o processo em execugao.

2 NOTA
A calibragao remota usando o DTM ou EDD ¢ possivel,
mas ndo ¢ recomendada por questoes de seguranga.

FIACAO DE
CONTROLE

ATENGAO

Alterar os pardmetros criticos (os parametros definidos na
inicializagao guiada) pode causar funcionamento defeituoso
O e acionamento inesperado da véalvula. Podem ocorrer danos
ao processo e ferimentos.

Nao ¢ recomendavel alterar remotamente os pardmetros
criticos por meio de DTM ou EDD. Note que a fungao
"baixar tudo" no DTM pode alterar pardmetros criticos!

COMO PEDIR
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

INTERFACE DE USUARIO LOCAL (LUI)

Exibicdes de monitoramento

Pressione os botdes de seta para cima/para baixo para percorrer

as telas principais de medigao e para exibir quaisquer eventos

ativos. O usudrio pode selecionar uma dessas telas principais que
permanecerdo no LUL

1.  Posigdo da vélvula mostrada em porcentagem em formato
numérico e grafico.

2. Ponto de ajuste, posi¢do de destino e posigao real da valvula
em porcentagem; o ponto de ajuste é configuravel também
para mA.

3. Pressdo de alimentagéo e pressio(des) do atuador em bar
(padrao) ou psi.

4. Numero de eventos ativos (se houver) e suas descricoes
listadas.

O nome da tag é mostrado em todas as exibi¢des no canto

superior esquerdo.

Linear Rotary
| » Menu
V2723 100 w27 23
FOSITION 175 POSITION
50.0m= 1 | 50.0
% 125 %
OMENU 0 QMENU
KN2T23
SETP 500%
TPOS 500% .
FOS 501 %
O MENU
Single Double
acting I acting
KNV2T23 NDX
S 3.0bar— s 2.0bar
| 1 .5bar | O 5har
I 0 3bar
OMENU O MENU
No I
active
events Active
events
KNV2723 KN2723 A V2723 &)
EVENT 1/3
: 999d 23h 58m 595
No active vent description 1
events Event description 2
Active events Event description 3
Event description 4
OvIEW
<> V2725 A\
EVENT 3/3
999d 23h 58m 595
Event description 1

[Event description 2
Event description 3
[Event description 4

Alertas ativos

Quando um alerta ativo aparecer, ele serd mostrado no canto
superior direito de todas as exibi¢oes do LUI, desde que haja
alertas ativos. Em seguida, o usudrio pode verificar os detalhes
do evento ativo na lista de eventos, conforme mostrado na pagina
anterior.

Marcagao:

A tag do dispositivo ¢ visivel em todas as exibigdes. O nome da
tag pode ser modificado com 0 DTM usando o campo de tag (Tag
HART ou tag PD).

NDX HART6
NDX 1.0 HART
. Valve Manager

Parameterize Online

© Performance ®) POS 5200 % SETP 52.00 % TPOS 52.00 %
% Commissioning Device knformation
i=  Sstatus Configuration HART Tag LV-1234
i All Parameters Description Tank 123
Device Date 02012015
Message Area 4

HART Long Tag LV-123456789

F

—

g.51.  Exemplo de tag HART em DTM
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Active status
in menus

Icon only
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POSITION

50.00

QO MENU
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

INTERFACE DE USUARIO LOCAL (LUI)

INFORMACOES
GERAIS

Excecbes POS > 999 % or
Se a medi¢do de posigao sair do intervalo ou falhar, o indicador sensor broken
de posigao mostra - - - no LUL Kv2723 al o~
POSITION {75 IS
O
—_——— i Z
OUT OF RNG {25 E
OMENU g Q
a9
w
23}
Acdes remotas
a o REMOTE REMOTE
Quan(.io a calibragéo ou o teste off-line é iniciado remotamente CALIBRATION CALIBRATION «
(ou seja, do DTM), ha um aviso no LUI antes que a valvula STARTING IN PROGRESS )
comece a se Mover. 0% 5
g
Um aviso seré exibido se a reinicializagdo remota do dispositivo Cancel Cancel e
for realizada apds o download do firmware. Por motivos de
seguranga, o processo pode ser interrompido a partir da LUL
=
o
Menu =
Pressione Enter (o) para abrir o menu. %
o Inicializagdo orientada =

o Calibragao
o Parametros

. . - o]
o Linearizagao 2:}
« Controle manual §
o Guia de usuério =
o Sobre =<
O
Z
ADVERTENCIA
O download de um firmware causard uma o
Z & reinicializagdo e o movimento das valvulas. Garanta S
iss0 N ~ ! 3
que isso ndo coloque em risco pessoas ou processos! =
(=9
o
o]
=
o
Z
[8a)]
H
)
Z
<
=
w
53]
Q
w
Z
52
=)
a
4
o @]
7
Z 5
Oz
g
= O
&
=)
53]
(=9
o
=
Q
O
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

INTERFACE DE USUARIO LOCAL (LUI)

Inicializa caog uiada Quando a inicializagdo guiada estiver realgada, pressione O para
entrar no menu. Pressione O para ver as op¢oes de parametro,
entdo use & N para selecionar o valor correto e pressione O para
aceitar o novo valor. Assim que a tela Calibragéo (Calibration) for
exibida, selecione calibracdo manual (manual calibration), de 1

A inicializagdo guiada oferece uma maneira rapida e facil de
passar por todas as etapas necessdrias para a inicializagao
do dispositivo. Quando todos os parametros sao definidos,
a inicializa¢do guiada conduz vocé pelo procedimento de

calibracio ponto (1-point calibration) ou automatica (automatic calibration).
1-point calibration
If Valve type = Linear
Start CALBRATION o
> Set stroke length
RVa7Tos 0 STARTUP, F
POSITION 175
50.00= — hd
% {25 o
. l CALERATION €
O MENL Fet approximate
o o Manual Automatic etuatar volume
-
_— 1.0L
Guided Startup STARTUP -
— Positioner fail
Calibration actior: CALIBRATION v
Parameters o glo:,d e T%H - o
Linearization Closed P AUTOMATIC CALIBRATION €3
[=et current valve
IManual Canteal | v CONTROL MODE ition
0 a
STARTUP " o 100%
Screen rotation: go" STARTUP None o —
A 180° Instrumentation Booster %AL\ERA‘T\OtN °
o e valve to open
“ 270 S QEv position with amrow CALIBRATION (X,
Booster&QEV buttons [Set direction to close
v ale
o v -
STARTUR o Set open pos 1t
Actuator type hd
Single
a 9 —— o 5
CALERATION ¢
Double acting | I EEEE
v START
v CALIBRATION
o
STARTUP CALIBRATION
Valve type Linear A %
) WALYE MOVES O+
-~ IL(')rr“Zar INDEPENDENTLY! AT
ARt CALIBRATION
v Rotary o+N SUCCESSFUL
o o+
CALBRATION
CALIBRATION [o)
PROGRESS CALERATION 2
eeccecseccscecscseshoccccccchicecccsccens 0% A
. . SWITCH TO
. NOTA : CONTROL MODE
. 3 ~ . .
Defina a agao de falha do posicionador de acordo com a . .
direcdo da mola do atuador. . v
. . A .
Quando houver atuador linear sem limite mecénico . o
. na extremidade aberta/fechada, recomenda-se usar a . ?EEFS&%’ION iTAF*TUP ?
B = utormatic or manual
: calibragdo manual. : SUCCESSFUL e ation
© e o0 c e e e s e cececsecececsesecece 000 e se fecumme”‘_ﬁ;d""he”
possible
e s s et es s s e s s et es et essesesesess oo

.
°_ NOTA

Alterar os valores dos pardmetros que podem causar o
movimento da valvula requer confirmagao por motivos de
. seguranqa.

oo 000000 00

© © 0000000000000 00000000000000000000 00

ADVERTENCIA ADVERTENCIA

Certifique-se de que 0 movimento da vélvula ndo O dispositivo precisa estar na posigdo de seguranga
coloque em risco pessoas ou processos antes de executar quando a calibracio de 1 ponto é usada.

a calibragao!

Fig. 52.
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INTERFACE DE USUARIO LOCAL (LUI)

Calibracao
Para abrir o menu principal, pressione o botdo de menu (se o
cbdigo PIN estiver ativado, o cddigo PIN sera solicitado quando

INFORMAGOES
GERAIS

1

loo f 1 leci li - li . . 1-point calibration (ﬁ
algo for alterado). Selecione Calibragao (Calibration) e pressione I Valve type = Rotary _ IF Valve type = Linear 3
enter para abrir o menu Calibracéo. g
. A ~ . . ~ . s Set tuming range Set stroke length
Existem trés opgdes diferentes de calibragdo no dispositivo: O
=
. = . . Q
« Calibragdo manual (Manual Calibration) &
« Calibragdo de 1 ponto (1-point Calibration) A
o Calibra¢do automatica (Automatic Calibration)
Durante a calibragao, o dispositivo procura os parametros de CRLETIO ][O 5
controle interno ideais para o controle da posigao da valvula. smicho | fioroa o | frsionsih o a
Também define extremidades abertas e fechadas. Apds a CONROLNOCE | e RS [ o IS
conclusdo da sequéncia de calibragio, pressione enter para voltar Proceed Sei open S
a visualizagio do menu. Vocé pode interromper as sequéncias I iy pemd
de calibracio a qualquer momento pressionando o botdo Voltar Automatic et drectiontocisa | el arecian o clse
(Back); em seguida, o dispositivo retorna a exibi¢do do menu de SR —
calibra¢do. Os pardmetros de calibragdo nao serdo alterados se a NOEPENDENTLY! — g s
. ~ o —= |25
calibracio for car.lcelada ou f.alhar. N o Sy EN— 2
Sempre que a calibragio ¢ feita, ela é adicionada ao histérico de smasr =
eventos que pode ser verificado com o DTM. Além disso, se a Concelng _ [ETSETOT._ cAUBRATION %
calibragio falhar, ha um motivo mais detalhado para a falha no Pl o+N S
. Yol fail [
histérico de eventos. e (AN
CALIBRATION
SUCCESSFUL
Por algum motivo, se a calibragdo falhar, o dispositivo mostrara
isso no visor e no registro de eventos. Proceed g
[CATERATION ] : N
e N CALIBRATION CALERATION =
. CALIBRATION | [SUCCESSFUL swithTo 2
. FAILED AUTOMATIC —
. NOTA CONTROL MODE L>—<)
° . . . " . - Finish Finish Proceed Z
Se nao houver limite mecénico no atuador ou se nao =

for permitido conduzir a valvula para uma posigao
totalmente aberta ou fechada por algum motivo, a

Finish

: calibragdo manual serd necessaria. Goto Menu ' >
. <
® © 0 0 0 000 0600000000000 00000000000000 000 5
Calibragéo de 1 ponto (1-point Calibration) 3
ADVERTENCIA A calibragdo de 1 ponto é ttil nos casos em que o controlador
A calibragiio automatica aciona a vélvula contra da vélvula precisa ser trocado, mas nao € possivel executar a
os limites mecanicos de curso aberto e fechado do calibragao normal. Por exemplo, a vélvula ndo pode mudar de o
Z & conjunto do atuador da véalvula. Assegure-se de posigdo porque a valvula esta ativa. S
que esses procedimentos possam ser executados Antes de iniciar a calibragdo de 1 ponto, verifique se a valvula esta Z
em seguranca. travada mecanicamente. 5
Defina a faixa de rotagdo ou o comprimento do curso E
Calibragao manual dependendo do tipo de vélvula. S
Depois de selecionar a calibra¢io manual no menu, pressione Defina o volume aproximado do curso do atuador. Sempre
Enter. Mude o dispositivo para o modo de controle manual arredgnde sua estimativa para um valor menor.
(manual control mode) pressionando enter. Em seguida, acione Configure a posi¢do da vdlvula atual. 2
a valvula manualmente para a extremidade aberta ou fechada Defina a direcdo para fechar a valvula. 32
(depende da instalagdo). Depois de definir a posigdo final com Depois de definir as configuragdes corretas, confirme-as e inicie 4
enter, ha um aviso sobre o0 movimento automatico da véalvula a calibragdo pressionando enter e as teclas de seta a0 mesmo =
antes que a pega de ajuste inicie. Se for seguro continuar, tempo. Cancelar a calibragio neste ponto cancelara todas as o
pressione enter e as teclas de seta a0 mesmo tempo conforme configuragoes feitas.
mostrado no visor. O visor mostra o progresso da calibragao. Apés a calibragio, o visor exibe o texto CALIBRACAO BEM-
Ap6s a calibragio, o visor exibe o texto CALIBRAGCAO BEM- SUCEDIDA (CALIBRATION SUCCESSFUL). Pressione enter
SUCEDIDA (CALIBRATION SUCCESSFUL). O dispositivo para prosseguir. =
retorna ao menu pressionando enter ou automaticamente para a Apds a calibragdo bem-sucedida, o visor pede para alternar para o 8
tela de monitoramento apds 60 segundos. 0 modo de controle automatico. Certifique-se de que a valvula 5 =
ndo esteja mais travada mecanicamente e que seja seguro mové-la <0
antes de prosseguir. Pressione enter para prosseguir. =
Por fim, o visor lembra para executar a calibragdo automatica ou
manual o mais rapido possivel. Pressione enter para terminar.
~
a
A
Q
=
Q
®)
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INTERFACE DE USUARIO LOCAL (LUI)

Calibrac¢ao automatica

Depois de selecionar a calibragdo automatica no menu,
pressione enter. H4 um aviso sobre o movimento automatico da
valvula antes do inicio da calibragao. Se for seguro continuar,
pressione enter e as teclas de seta a0 mesmo tempo conforme
mostrado no visor. O visor mostra o progresso da calibragio.
Apés a calibragio, o visor exibe o texto CALIBRAGCAO BEM-
SUCEDIDA (CALIBRATION SUCCESSFUL). O dispositivo
retorna ao menu pressionando enter ou automaticamente para a
tela de monitoramento apds 60 segundos.

Parametros

Para abrir o menu principal, pressione o botdo de menu.
Selecione Parametros e pressione enter para abrir o menu
Parametros.

Neste menu, os parametros relacionados @ montagem mais
importantes podem ser configurados e também estao disponiveis
alguns pardmetros de modificagdo da interface do usuario.
Consulte as configuragdes dos parametros relacionados ao
atuador e a tubula¢do na Figura 40 (pagina 33).

TENU
Guided Startup
Calibration

Parameters

Linearization

hManiia an

Idioma

« O idioma de exibigdo pode ser alterado. Os idiomas
disponiveis sao inglés, chinés, espanhol, italiano, francés,
coreano, alemao, turco, holandés, portugués, japonés e
polonés.

o Depois que o Idioma (Language) for selecionado, pressione
enter para editar a configuragao. Altere a configuragdo com
as teclas de seta e confirme com enter.

PARAMETERS

Tipo de atuador

o Este parametro define se o atuador é de agdo simples
(retorno por mola) (single acting (spring return)) ou dupla
acdo (double acting).

o Assim que o tipo de atuador for selecionado, pressione
enter para editar a configuragdo. Altere a configuragio com
as teclas de seta e confirme com enter.

o Se o atuador de agdo simples for selecionado, o parametro
de Conexdo Pneumatica (Pneumatics Connection) é
sempre I.

o Uma vez selecionada a Conexdao Pneumdtica (Pneumatics
Connection), pressione enter para editar a configuragao.
Altere a configuragdo com as teclas de seta e confirme com
enter.

PARAMETERS

Language
English

Single acting
Double acting

VALVE TYPE [x]

Valve may move!
OK to proceed!

Proceed

PARAMETERS
Disabled

Factory reset

PHEUN. CONNECT.

Tipo de valvula

o Este parametro define se o dispositivo estd montado em
uma valvula linear (linear valve) ou valvula rotativa (rotary
valve). No menu principal, ha diferentes indicadores de
posicdo, dependendo do tipo de vélvula selecionado.

o Se o dispositivo tiver uma opgao para curso longo linear
(comprimento do curso de 120 a 220 mm), ela serd exibida
no menu.

o Depois de selecionar o tipo de valvula, pressione enter para
editar a configuragdo. Altere a configuracdo com as teclas
de seta e confirme com enter.

PARAMETERS

Language

English
Valve type

Linear

Fositioner fail action

Linear
Linear long
Rotary

VALVE TYPE

[x]

Valve may movel
OK to proceed!

Proceed

Angulo morto

« Esta configuragdo compensa o “4ngulo morto” (dead angle)
inerente (a0), que ¢ a quantidade de rotagdo sem fluxo
dentro das valvulas rotativas. Toda a faixa de sinal é entdo
usada para controlar a abertura efetiva da valvula (90 - a0).
Use 0% como o “angulo morto” para as valvulas ndo
mencionadas na tabela abaixo.

« Depois que o angulo morto for selecionado, pressione enter
para editar o valor. Altere o valor com as teclas de seta e
confirme com enter.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

INTERFACE DE USUARIO LOCAL (LUI)

Tabela 8. Angulo morto em porcentagem
TAMANHO Série de vélvulas X
DN | ENTRADA | QD1 |XMBV | T5 T25 | 9000 | XMBV | 7000 | XMBVR | E Q2G | Q2GH | Q2GT5 RE FL | Trim | Angulo
QD2 | QXG | QT5 | QT25 XG 5300 Q2GHT5 RA morto
QLM-D1 | Q-XM | QA-T5 XM 5150 Vilvulas segmentadas [%]
QLM-D2 4000
Q-
Angulo morto, %
15 1/2 8,1 Sede Loo1
20 3/4 8,3 S&A 1S T2 L003 186
25 1 20,6 17,8 14 11,7 17,78 15,8 14,2 26,8 Lo11 ’
25/1 1/1 C005 11,4 17,9 | 11 | L025
25/2 1/2 Co015 11,4 17,9 11 | LO60
25/3 1/3 C05 114 17,9 | 9,8 | E043
25/4 --- Cl15 11,4 17,9 B020
32 11/4 12,2 B050 16,7
40 11/2 20,6 17,8 12 9,4 9,4 13,2 10,3 20,7 L030
50 2 18,9 12 20,6 20,6 17,8 12 8,3 8,3 17,8 17,78 18,6 12,7 234 L070
60 21/2 14 11,8 18,7 B130
80 3 15,6 9,6 15 15 14,4 9,6 9,4 8,1 9,4 14,2 14,22 23,33 9,9 8,7 15,7 E022 17,3
100 4 15,6 9,1 15 13,9 14,4 9,1 10,6 8,9 10,6 | 13,3 14,22 22,22 9 7,8 15,7 E011
125 5 L180 9,9
150 6 12,2 10,8 13,9 11,1 12,2 10,8 11,1 12,11 10,6 14,1 14,11 20,22 7,8 6, 13,6 E460
200 8 10 9,3 11,1 10 9,3 10,8 11,56 11,8 14,11 15,78 6,9 6,6 12,7 L550 9,2
250 12 8,9 8,1 11,1 11,1 8,9 8,1 8,3 10,4 11,89 17,78 6,8 6 10,8 L350
300 12 8,9 7 11,1 11,1 8,9 7 8,9 8,9 10 13,22 6,2 5,6 10 B130
350 14 7,8 6,8 11,1 8,9 6,8 7,8 8,9 8,9 10,44 58 6, 9,6 B280
400 16 7,8 6,4 11,1 8,9 6,4 7,8 8,4 8,9 10,44 5,7 4,9 9,1 1700 10,4
450 18 8,9 8,9 8,9 8,9 L1150
500 20 6,7 6,7 8,9 8,9 4,9 49 7,9 E540
600 24 6,7 8,9 8,9 6,6 E800
700 28 7,8 8,9 8,9 7 E320
750 30 6,7 8,9 8,9 B280
800 32 6,7 8,9 8,9 B520
900 36 5,6 8,9 8,9 E260
L120
14,2
L310
E090
L150
14,8
E115
Increasing input signal closes valve Increasing input signal opens valve
POSITION
X % 7
80 — G ‘
< P/
] S, K
60 — N -~
)'
— L4
e .
40 — . AN
. -~
‘ .
- ’ [S
P A
Pad .
20 — -
e ‘ © FJ
— L]
ag : ag
f 0 T 1 T T 1 T
0 20 40 60 80 100
INPUT SIGNAL
cut-off safety range 2 + 0.5 %
=Basicsetting 0 0—---- = a setting
Fig. 53. Fig. 54.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

INTERFACE DE USUARIO LOCAL (LUI)

Ag¢io de falha do posicionador

o A agdo de falha do posicionador ocorrera em caso de falha AR AMETERS [Fos FALACTIoN | VAVETFE )

de sinal ou pressdo de alimentagdo ou quando o software iy Open
. . i XV1234
do controlador descobrir uma falha fatal do dispositivo. i 0se Valve may movel
~ . . ~ alve type OK to proceed!

Para atuadores de agdo simples, defina o valor da direcio Linear
da mola. Isso significa que a alteragido desse pardmetro nao
alterara a acdo de falha real. Esse parametro informa ao
dispositivo qual é a direcdo da agao de falha real definida
pelo atuador.

o Assim que a agao de falha do posicionador for selecionada,
pressione enter para editar o pardmetro. Selecione ou altere
o valor com as teclas de seta e confirme com enter.

Proceed

Nivel de desempenho

5 . PARANETERS PERF. LEVEL
o Este parametro define o nivel de desempenho para o =TTy Max Stability
controle da vélvula. Linear st
. - . Pasitioner fail action able
o Asseguintes opgoes de nivel de desempenho podem

ser selecionadas: Estabilidade Maxima (Max Stability),
Estével (Stable), Ideal (Optimum) (padrao de fabrica),
Rapido (Fast), Agressivo (Aggressive), FO de Estabilidade
Méxima (Max Stability FO), FO Estével (Stable FO), FO
Ideal (Optimum FO), FO Rapido (Fast FO), FO Agressivo
(Aggressive FO). PSA1 (Opt), PSA2 (Rapido) e PSA3
(Agress.).

o Estabilidade mdxima: Resposta mais lenta a mudancas
de sinal e sem overshoot. Tentando manter a posigdo da
valvula o mais estavel possivel.

Estavel: Resposta bastante lenta s mudangas de sinal e sem
overshoot.

Ideal (padrao de fabrica): Desempenho ideal controlando

a véalvula em relacdo ao tempo de resposta e velocidade

da valvula quando o sinal muda. Normalmente néo ha
overshoot.

Répido: Resposta rdpida a mudangas de sinal, mas também
pode ter um pequeno overshoot.

Agressivo: Resposta mais rapida possivel a mudangas de
sinal e, normalmente, algum overshoot.

o FO = Abertura Répida; O tempo de reagdo a alteragdo do
ponto de ajuste serd mais rapido ao se recuperar da posi¢ao
de corte.

o FO de Estabilidade Méxima (Max Stability FO), FO Estével
(Stable FO), FO Ideal (Optimum FO), FO Répido (Fast
FO), FO Agressivo (Aggressive FO): Comportamento
semelhante ao dos niveis de desempenho mencionados
acima, respectivamente, mas sempre com recuperagao mais
rdpida do corte do que acima devido & func¢do de abertura
rapida (FO).

« Depois que o Nivel de Desempenho (Performance Level)
for selecionado, pressione enter para editar o parametro.
Altere o valor com as teclas de seta e confirme com enter.

« Modos PSA onde o rastreamento de ponto de ajuste
mais rapido possivel é otimizado. Uma pequena pressao
permanecera no atuador quando a vélvula estiver fechada
para reduzir o atraso na abertura e minimizar o tempo de
abertura. As opgdes Otima, Rapida e Agressiva nos modos
PSA sdo semelhantes as explicadas acima.

Alvo da zona morta

o A zona morta define uma pequena faixa em torno do ponto de PARAMETERS DL TARGET
ajuste desejado, onde o controlador permite pequenos desvios None -
sem tentar corrigi-los constantemente. Isso ajuda a evitar Symmetry
ajustes desnecessarios e mantém o controle estavel.
« Configuragdo padrio: 0,3% - Funciona bem na maioria das IR

situagoes.

o Configuragido minima: 0,01% - Use esta op¢do se precisar de
um controle muito preciso e se a configuragao da sua valvula
permitir.

o Configura¢do maxima: 0,5% - Recomendado se o sistema
apresentar movimentos repetitivos devido ao atrito.
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Corte fechado
P . FARAMETERS CUT-OFF CLOSED
« O corte fechado ¢ utilizado com vélvulas que requerem Ty

grande torque para serem fechadas. Ele é usado para Linear
garantir que a vélvula esteja totalmente fechada em um Positioner fail action
sinal de entrada de 4 mA.

« Quando este valor ¢ excedido, a valvula é forcada para a
posigao 0%. Isso é chamado de recurso de corte fechado.
Se, por exemplo, o valor for 2%, o fechamento hermético
comega quando o sinal de entrada fica abaixo de 2%, entdo
a valvula é fechada com forca total do atuador.

o Depois de selecionar Corte fechado (Cut-off Closed),
pressione enter para editar o parametro. Altere o valor com
as teclas de seta e confirme com enter.

INFORMACOES
GERAIS

ESPECIFICACOES

LOGISTICA

Direc¢ao do sinal (somente HART)
FARAMETERS

o Este parametro define a diregdo de abertura e fechamento AT T T
da valvula com sinal de loop de corrente crescente. O valor Closed
Subindo (Rising) significa 0 aumento do sinal de mA para Cut-off closed
abrir a vélvula e Descendo (Falling) significa a diminuicao
do sinal de mA para abrir a valvula.

o Uma vez selecionada a dire¢do do sinal, pressione enter
para editar o parametro. Selecione ou altere o valor com as
teclas de seta e confirme com enter.

SIGNAL DIRECTION

MONTAGEM

v

Instrumentagao

Q

<

<

o Este parametro define a instrumentagio adicional para a NSTRUMENIAION ] [PAnAMETERS VALVETYPE €3 N
abertura e/ou fechamento rapido da vélvula. 00% Valve may movel =

. . : < A =

o As seguintes opgoes de instrumentagdo podem ser Booster Signaldirecton L[ OKto proceed! QO
selecionadas: Nenhum, Booster, QEV, Booster&QEV e QEV Rising Z

Restrictor O valor padrio ¢ Nenhum, o que significa que Booster&QEY nstrumertaton

nao ha instrumentagéo adicional no conjunto da valvula.

Proceed

Restrictor None

Se houver um Impulsionador de volume na montagem, o
selecione Impulsionador (Booster). Se houver uma valvula ﬁ
de exaustdo rapida na montagem, selecione QEV. Se é
houver uma combinag¢io de impulsionadores de volume =
e valvulas de exaustdo rapida na montagem, selecione )
Impulsionador&QEV (Booster&QEV). Se houver um
restritor no tubo pneumatico entre o NDX e o atuador para
limitar a velocidade de operagéo, selecione o restritor. 2
o Uma vez selecionada a opgao de instrumentagao, pressione o
enter para editar o parametro. Altere o valor com as teclas 4
de seta e confirme com enter. g
Z
<
=
w
s3]
O
w
Z
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=
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3=
Q
O
>
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=0
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&
a
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Configuragao com Impulsionadores de Volume

Observagéao: Tubulagdo de 10 mm deve ser usada
Selecione Impulsionador (Booster) no menu

Select Booster

=

Open by-pass

valve
Instrumentagdo (Instrumentation)
o Comece abrindo totalmente a valvula de derivacao L
» Execute a calibragdo (consulte o capitulo 12.7.2 Calibragao) l Run
o Verifique o desempenho da valvula calibration
o Se o desempenho for insuficiente, T
o Ajuste o parametro Nivel de Desempenho Check
(Performance Level) performance
o Se necessario, ajuste a valvula de derivagéo e recalibre T
Adjust by-pass
o Ajuste o pardmetro Simetria (Symmetry) se a simetria para valve
a velocidade de abertura/fechamento precisar ser alterada x Yes
No
No
Adjust
OK? 4— Performance
Level
Yes
Fig. 55.
Configurag¢io com Valvulas de Exaustido Rapida
o Certifique-se de que o fluxo de derivagido QEV seja grande Ensure
o suficiente Select QEV = by-pass flow
o Selecione QEV no menu Instrumentagio (Instrumentation) T
« Execute a calibragdo (consulte o capitulo 12.7.2 Calibragao)
o Verifique o desempenho da valvula Run
« Se o desempenho for insuficiente, ajuste o parametro Nivel calibration
de Desempenho (Performance Level) T
o Ajuste o pardmetro Simetria (Symmetry) se a simetria para
a velocidade de abertura/fechamento precisar ser alterada Check
performance
-
@ Yes
No
No
Adjust
— Performance
Level
Yes
Fig. 56.
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Simetria

o Este parametro define a simetria para as velocidades de
abertura e fechamento da valvula

« A faixa para o valor do parametro de simetria € 0,0 ... 2,0

« Depois que o pardmetro Simetria (Symmetry) for
selecionado, pressione enter para editar o parametro

o O valor padrio é 1,0 e significa que as velocidades de
abertura e fechamento da valvula sdo simétricas. Valores
menores que 1,0 significam que a dire¢do de fechamento
da valvula é impulsionada e é mais rdpida que o sentido de
abertura da valvula. Se o valor for maior que 1,0, a diregdo
de abertura da valvula é impulsionada e ¢ mais rapida que a
dire¢ao de fechamento da valvula.

o Altere o valor com as teclas de seta e confirme com enter.

PARAMETERS

SYMMETRY

ST ST
Rising
Instrumentation
MNone
Metry

-

Revisio HART (somente HART)

« Selecione se o dispositivo for usado como dispositivo
HART 7 ou HART 6. Como padrio o dispositivo é o HART
7.

o Uma vez selecionada a revisao HART, pressione enter para
editar o parametro. Selecione ou altere o valor com as teclas
de seta e confirme com enter.

o O dispositivo precisa ser reinicializado apds a alteracao.

PARAMETERS

T IO
00%
Signal direction
Rising

Unidade de ponto de ajuste Eadiail sy S
« E possivel definir se a unidade de ponto de ajuste serd em HRfI\z??evismn mA
% ou em mA em uma das principais exibigoes. HART 6 —
o Uma vez selecionada a unidade de ponto de ajuste,
pressione enter para editar o pardmetro. Selecione a
unidade correta com as teclas de seta e confirme com enter.
KVZ723 ERIZEFE]
sere 90,04 serp 12 0mal
rros 90.0% reos 0.0
pos 0014 ros 0014
OMENU OMENU
Unidade de pressio FARENETER
AT eSO
o Asunidades de pressdo podem ser selecionadas entre Bar HART 6 bar
e Psi. Setpoint unit p
o Assim que a Unidade de Pressao (Pressure Unit) for %
Pressure unit

selecionada, pressione enter para editar a configuragao.
Selecione a configuragdo correta com as teclas de seta e
confirme com enter.

bar

Rotagio da tela
o A orientagdo da tela pode ser alterada para que o LUI
esteja correto, independentemente da orientagdo em que o
dispositivo esta montado.
o Assim que a rotagao da tela for selecionada, pressione enter
para editar a configuragao. Selecione a configuragio correta
com as teclas de seta e confirme com enter.

PARAMETERS

SCREEN ROTATION

SO
%

Pressure unit
bar

E
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

INTERFACE DE USUARIO LOCAL (LUI)

Exibi¢oes principais do ciclo PARANETERS CYCLE MAN VIEWS

bar
Screen rotation

« E possivel fazer com que o dispositivo role
automaticamente trés exibigdes principais no visor.

 Se as Exibigoes Principais do Ciclo (Cycle Main Views) Cycle main:
estiverem desativadas (configuragdo padrao), a exibigdo Eranee
selecionada pelo usudrio permanecera no visor.

« Se as Exibigoes Principais do Ciclo estiverem ativadas, o 2T 100
dispositivo rolard automaticamente as exibi¢des no visor a POSITION 175
cada cinco segundos. Se o usudrio ndo tocar no visor em 50.00=
60 segundos, o dispositivo vai para a exibi¢ao principal e e
comega a rolar. OMENU 0

» Depois de selecionar as Exibi¢oes Principais do Ciclo, —
pressione enter para editar a configuragdo. Selecione a e 50.04
configuragdo correta com as teclas de seta e confirme com 50'0
enter. [TPOS A%

POS 501 %
OMENU
KW2723
S 3.0har
| 1 .5har
OMENU

Ativar simulagao (somente FF)

A fungdo de simulagdo do Foundation Fieldbus pode ser ativada para simular condi¢des de diagndstico de processo e de campo. Isso é
atil para testes, comissionamento e solu¢ao de problemas.

Habilitando a simulagao:

Na interface de usudrio (LUI), navegue até: Parametros - Simulagao -> Habilitar

 Simular condigoes de processo: Defina SIMULATE.ENABLE_DISABLE como Habilitar (para blocos de fungao AO, AL DI e DO)

o Simular condi¢des de diagnostico de campo: Defina FD_SIMULATE.ENABLE_DISABLE como Ativo no bloco de recurso

Escreva os valores de simulagdo em:

o Para condigdes de processo: SIMULATE.SIMULATE_STATUS e SIMULATE.SIMULATE_VALUE (para blocos de fungao AO, Al
DI, DO)

o Para condigdes de diagnostico de campo: FD_SIMULATE.DIAGNOSTIC_SIMULATE_VALUE no bloco de recurso

Restauragio de fabrica (somente HART) PARAMETERS FACTORY RESET
o A Restauragdo de Fébrica (Factory Reset) retorna todos os 0° f!:ti:)”y ':::;L:I(t)’)
parametros padrao ao dispositivo. Apds a Restauragédo de ICEN::b"I”:é” views || Y )

Fabrica, o dispositivo precisa ser calibrado. Cancel
« Depois que a Restauragdo de Fébrica (Factory Reset) for
selecionada, pressione enter para editar a configuragao.
Selecione Cancelar (Cancel) ou Redefinir (Reset) com as
teclas de seta e confirme com enter.

Linearizacao

A linearizagao pode ser usada para valvulas lineares quando a
geometria da articulagdo precisa ser corrigida pelo controlador
da vélvula. A linearizagdo pode ser feita com 3 pontos (e pontos
finais). A linearizagéo sera feita nas posicoes 25%, 50% e 75%.

Parameters

[(INEARIZATION 37

&
S

®0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 000000000000 e 0000 o CONTROLMODE
. .

NOTA . -@-

Deve haver medigio de posi¢ao externa na valvula linear . ] e s

ue vocé possa comparar a posicio real e a posicio dada. . gaienro | o
. q P P posis posig . A
e s e e s e s s e s s e e s ees s s s essessessess e e

Proceed

|

[INEARIZATION 3

Realize a Calibra¢ao do Curso da Vélvula (Valve Travel o
Calibration)(automatica ou manual) antes da linearizacéo.

|

[INEARIZATION 39

Drive vave to 75 %

postion with amow
uttons,

[(INEARIZATION 37

i

SWITCH TO

AUTOMATIC
CONTROLMODE

OINEARIZATION 30
LINEARIZAT.
SUCCESSFUL

INEARIZATION 30

LINEARIZAT.
FAILED

Finish
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Linearizagdo:

o Selecione Linearizagdo (Linearization) no menu e pressione
enter.

« O dispositivo avisa que o dispositivo vai para o modo de
controle manual e ndo segue o ponto de ajuste. Pressione enter
para continuar.

« Conduza a posi¢ao da valvula manualmente com os botoes de
seta para 25%.

o Quando a posigdo requerida é alcancada (de acordo com a
posicdo medida pela medigdo externa)
pressione Enter.

o Repita isso em 50% e 75%

« Apds o ultimo ponto, o dispositivo avisa que o dispositivo
volta a0 modo automatico e a posigdo da valvula pode saltar
quando comega a seguir o ponto de ajuste.

Para linearizar, é necessdrio entrar no modo de controle manual.

No modo manual, o controlador ndo seguird o ponto de ajuste

fornecido pelo sinal de mA ou de barramento de campo.

Controle manual

Controle de posi¢ao

Durante este modo, a posi¢do da valvula pode ser controlada
manualmente usando as teclas de seta.

O controle manual comega a partir da posi¢do atual da valvula
depois que o modo manual é ativado.

S

MANUAL CONTROL

Position control

PWM control

INFORMACOES
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MONTAGEM

v

©)
<
A posicio da Valyula pqde pular ao voltar. para o modo . NN RN N
automatico e o dispositivo comeg¢a a seguir o ponto de ajuste. =
P SWITCH TO SWITCH TO 5
g MANUAL MANUAL =
E X CONTROLMODE CONTROLMODE
¢ ATENCAO =
@ No modo Manual, o controlador nao seguira o ponto
= de ajuste fornecido pelo sinal de mA ou de barramento — — o
H de campo. MANUAL CONTROL MANUAL CONTROL ﬁ
H PWM control Target position <
: 1 'K Z
=9
Controle PWM 0.0 % 0.0% O
Controle o sinal PWM diretamente para o pré-estagio. POS; " F,OSE "
Por medi¢do de posi¢do de derivagao ' o
Podg ser usado para ld,entlflcar se o probllema estd no TR Tan T T RTTTen <
posicionador ou se a valvula/atuador estd preso >
A posigao da valvula pode pular ao voltar para o modo SWITCH TO SWITCH TO =
- csmOsit ; ; AUTOMATIC AUTOMATIC
automatico e o dispositivo comega a seguir o ponto de ajuste CONTROL MODE CONTROL MODE %
O o] <
>
w
s3]
Q
w
. . &
Guia de Usuério USER GUIDE =
Aqui vocé encontra o c6digo QR para as paginas de nossos Neles™ NDX A
produtos e material de suporte. valve controller
Escaneie o c6digo QR com o scanner QR em seu celular ou tablet.
m
29
Sob [AEOUT Q&
<
0 - re ) ) o Py version &C}Z
Aqui vocé encontra informagdes sobre a versao do dispositivo. 3.8 (10935) 5 8
Bootloader version
|3
PTwersion
Linknnum
&
a
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GESTOR DE TIPO DE DISPOSITIVO
(DTM)

Apresentacdo do DTM

O Neles Device Type Manager (DTM) faz parte de uma solugdo
aberta para gestdo de dispositivos de campo que fornece o
melhor suporte possivel durante o comissionamento, operagao

e manutengdo do seu local. O DTM, com o qual a Valmet adere
as especificagdes da ferramenta de dispositivo de campo, fornece
uma interface de usudrio para configura¢ao, monitoramento,
calibragdo, diagndstico e teste do dispositivo.

Field Device Tool

FDT significa Field Device Tool. E uma especificagdo aberta da
industria que fornece integragdo plug-and-play de DTMs (Device
Type Managers) para dispositivos de varios fornecedores em uma
unica ferramenta. O FDT é promovido e suportado por muitos
fornecedores de dispositivos e sistemas de automacaio.

Os DTMs sdo aplicativos de software especificos do dispositivo

e do fornecedor para configuragao, calibragio e diagnostico

de dispositivos. Eles podem ser comparados a um driver de
impressora em um ambiente Windows, por exemplo. Existem
DTMs para dispositivos de campo e dispositivos de comunicagao.
DTMs para dispositivos de comunicagdo representam o driver do
protocolo de comunicagio dos dispositivos.

Como o gestor do protocolo de comunicagao é encapsulado

nos DTMs e a comunicagédo entre os DTMs é independente

do protocolo, o FDT permite a gestao de redes de campo
multiprotocolo com uma tnica ferramenta.

Funcbes do FDT

As fungdes do FDT incluem as fungdes listadas abaixo. Essas

fungdes sdo realizadas de varias maneiras em aplicagoes de

quadros FDT.

o Gestdo e administragdo de usudrios

o Gestdo de inventdrio de dispositivos

o Gestio de DTM

o Escaneamento automatico de barramento

» Upload ou download da configuragdo do dispositivo

o Carregamento de exibiges especificas do dispositivo na
interface do usudrio

» Execugdo de fungdes especificas do dispositivo

o Parametrizagdo de dispositivos quando o DTM esta conectado

o Parametrizagao de dispositivos quando o DTM esta
desconectado

o Armazenamento da configuracdo do dispositivo

o Impressdo ou visualizagdo de impressdo da documentagdo do
dispositivo

 Suporte multilingue

o Registro de dados para fins de solugao de problemas e suporte
técnico

Para mais informacg6es sobre o padrao FDT

Para obter mais informagoes sobre o padrao FDT, vocé pode
consultar sites como os seguintes:

» www.fdtgroup.org
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Introducdo

Requisitos de software

o Um aplicativo de quadro compativel com FDT 1.2 e adendo
publicado

« Windows 7 ou sistema operacional Microsoft mais recente

o Microsoft NET Framework 3.5

« Privilégios de administrador para instalar o software

Tecnologia ActiveX

O software Valmet estd em conformidade com o padriao FDT/
DTM 1.2, que é baseado em componentes de software ActiveX
com riscos de seguranc¢a conhecidos. Esses riscos se aplicam a
todos os sistemas host FDT 1.2, DTMs de comunicagdo FDT 1.2
e DTMs de dispositivo FDT 1.2. Ao instalar o software Valmet,
vocé reconhece e aceita esses riscos de seguranga e isenta a
Valmet de toda e qualquer responsabilidade relacionada a eles.

Instalando o DTM

Para instalar os DTMs, execute as seguintes etapas:

1.  Baixe o pacote de configuragdo DTM mais recente do
dispositivo em www.valmet.com/flowcontrol/valves/valve-
software/

2. Feche todos os programas.

3. Execute o programa de configuragio e siga as instrugdes do
assistente de configuragao.

4. Inicie o aplicativo de quadro FDT e atualize o Catédlogo
DTM, caso ndo seja atualizado automaticamente.

Atualizando a instalacdo do DTM
Para atualizar a instalagio do DTM, execute exatamente as
mesmas etapas da instalacio do pacote DTM pela primeira vez.

Observe que 0 DTM é compativel com versdes anteriores do
Neles DTM.

ATENCAO

Alterar os parametros criticos (os parametros
definidos na inicializagdo guiada) pode causar
funcionamento defeituoso e acionamento inesperado
da valvula. Podem ocorrer danos ao processo e
ferimentos.

Nao é recomendavel alterar remotamente os
pardmetros criticos por meio de DTM ou EDD. Note
que a fungédo "baixar tudo"” no DTM pode alterar
parametros criticos!

O

ADVERTENCIA

Durante a calibragio automdtica ou manual, a vélvula
opera entre as posi¢oes aberta e fechada. Assegure-se
de que a operagdo nao coloque em perigo as pessoas
ou 0s processos!
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Informacdes da interface do usudrio

A figura abaixo mostra a interface do usuario do DTM. Os elementos da interface
do usudrio indicados por nimeros sdo explicados com mais detalhes abaixo.

INFORMACOES
GERAIS

w
25
Q
NDX H6 rev. 3 <
~ HART 6 9 &
@; Valve manager Parameterize Online / : =
a Q
7 : 2
Performance POS 9699 %  TPOS 100.00 % SETP 100.23 % S 3.82 bar | — bar Il 2.25 bar M z
Device Information
Commissioning . Device status: Mormal
<
Status Configuration O
H
All Parameters %
e}
. . . . _]
3 52}
2
0 O O & o Z
Z
Control Positioner Actuator Valve Environment %
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Control:
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Fig. 57.

1. Obotdo Atualizar (Refresh) recarrega a tela ativa do 7.  Estado do conjunto de parametros. Os pardmetros do o)
dispositivo. Este botao pode ser usado para cancelar dispositivo sdo armazenados no dispositivo e também no S
qualquer modificagdo feita nos pardmetros locais. banco de dados local. Este icone mostra, se as informagdes 4

2. O botdo OK envia todas as modificacdes para o dispositivo e mostradas no DTM estiverem atualizadas com o dispositivo, 5
fecha a janela. apenas aquelas salvas no banco de dados local. Z.

3. Obotio Cancelar cancela todas as alteragdes locais e fechaa 8. O icone de ldpis é mostrado quando ha modificagdes §
janela. locais nos parametros do dispositivo que nao sdo salvas no

4. O botao Aplicar (Apply) envia todas as alteragdes locais para dispositivo.

o dispositivo. 9.  Asvariaveis do dispositivo sao exibidas na visualiza¢ao 4

5. O status Conectado ¢ exibido se a conexdo com o dispositivo Desempenho quando o dispositivo estd conectado. Os 2
for estabelecida ou se 0 DTM estiver no modo desconectado pardmetros mostrados sao: Posi¢do da Vdlvula (POS), Z
(off-line). Posigdo Alvo (TPOS), Ponto de Ajuste (SETP), Pressdo de s

6. O icone de seta verde é exibido quando 0 DTM esté Alimentagao (S), Pressao do Atuador I'e II. A
enviando ou lendo parametros do dispositivo.
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Usando o DTM

Esta se¢do apresenta as fungdes padrao do DTM e explica como
executd-las com eficiéncia. Observe que apods instalar o DTM,
vocé deve atualizar o Catalogo DTM na aplicagao do quadro
antes de poder usar o DTM.

Configuraces do DTM

O pacote de configuracido Neles DTM instala um utilitdrio
adicional, que fornece opgdes globais de configuragdo do DTM.
Permite alterar o idioma do DTM e salvar a pasta de dados. O
utilitario do configurador pode ser iniciado a partir do menu

Iniciar — Todos os programas — Dispositivo Neles DTM —
Neles NDX DTM — NDX DTM Configurator.

NDX DTM Settings

Language Frame language -

Data folder Ci\ProgramDatallletsollNDX Device

DTM\Data\

¥ Advanced seftings

o BRI

Fig. 58.

FuncBes da aplicacdo de moldura

Aqui estd um exemplo de uma estrutura de menu de aplicagao de
quadro FDT, que fornece acesso a diferentes fungdes DTM:

%’

Rerames
Connect
iSconmect
Load from Device
Stare to Device
Sat CHfiine Parameter

2 i

ERCICIE

g

Additional Functiors
Impart f Export al
Genera Mode Info

Replace [TH

| ezt

D> =

Fig. 59.

O exemplo mostra onde se encontra a funcionalidade Importar/
Exportar e como acessar a parametrizagao e Diagnostico Off-line/
On-line.
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Carregar de/Armazenar no dispositivo

A opgao "Carregar do Dispositivo" 1é todos os dados mais
recentes do dispositivo. Essa operagdo pode ser realizada com
a interface do usudrio do DTM aberta ou fechada. Apds a
conclusio da operagdo, o DTM exibe os dados atualizados em
todas as visualizagdes, tanto nas janelas parametrizadas online
quanto offline. O carregamento a partir do dispositivo também
precisa ser feito antes de criar um relatério em PDE.

A fungdo "Armazenar no dispositivo" destina-se a enviar
configuracdes parametrizadas offline para o dispositivo. As
alteragoes aplicadas e salvas no conjunto de dados quando
desconectado podem ser enviadas posteriormente para o
dispositivo com a fung¢do "Armazenar no Dispositivo" quando a
conexao com o dispositivo for possivel.

Note que, por motivos de seguranga, o conjunto de pardmetros
"Armazenar no Dispositivo" estd limitado principalmente a
parametros de diagnostico. Veja a lista abaixo.

Variavel priméria (somente HART)

Varidvel secundéria (somente HART)

Varidvel tercidria (somente HART)

Variavel quaternaria (somente HART)

Alvo da Zona Morta (somente HART)

Protegdo contra gravagdo (somente HART)

Idioma da interface do usuario local

Bloqueio da interface do usuério local

Cédigo PIN

Tempo de travamento da pressao de alimentagao

Tempo de travamento da temperatura do dispositivo

Tempo de travamento da posi¢do da valvula

Tempo de travamento do desvio em estado estacionario
(Diagndstico avangado)

Tempo limite de desvio em estado estaciondrio (Diagnostico
Premium)

Limite de tempo total de operagao

Limite total de deslocamento da vélvula

Limite total de deslocamento do atuador

Limite total de reversdes da valvula

Limite total de reversoes do atuador

Limite de desvio em regime permanente (Diagndstico avangado)
Posigdo aberta com deriva no limite superior (Diagndstico
Premium)

Posigdo aberta com deriva no limite inferior (Diagndstico
Premium)

Posigao Fechada com Deriva no Limite Superior (Diagnostico
Premium)

Posigdo Fechada com Deriva no Limite Inferior (Diagndstico
Premium)

Limite de aviso de controle de desvio em regime permanente
(Diagndstico Premium)

Limite de alarme de controle de desvio em regime permanente
(Diagnostico Premium)

Aviso de Limite de Desvio de Estado Dinamico (Diagndstico
Premium)

Limite minimo de aderéncia (Diagndstico Premium)

Limite méaximo de aderéncia (Diagndstico Premium)

Pressdo para abertura do limite inferior (Diagnéstico Premium)
Pressao para abertura do limite maximo (Diagndstico Premium)
Limite inferior de pressdo de alimentagdo

Limite maximo de pressao de alimentagao

Limite inferior de temperatura

Limite maximo de temperatura

Limite inferior da posi¢ao da valvula

Limite superior da posigdo da valvula

Limite de fechamento da chave fim de curso

Chave fim de curso limite aberto

Valores de configuragdo de status (Status desativado ou
classificado de acordo com 0 NAMUR)
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Importar/Exportar

A fungao Exportar (Export) do DTM permite que vocé salve as
configurages do dispositivo em seu computador ou rede local
de computadores para uso posterior ou como um arquivo de
backup. A fun¢do Importar (Import) permite que vocé carregue
configuragdes salvas anteriormente no DTM para uso na
configuragio do dispositivo. As configuragdes exportadas sdo
salvas no formato de arquivo .xml.

A localizagao das fungdes Importar e Exportar depende da
aplicagdo do quadro FDT usado. Normalmente, hd um menu (ou
menu de contexto com o botao direito do mouse), que fornece
um conjunto de agdes padrao, por exemplo, “Parametrizagio On-
line” (Online Parameterize). Neste mesmo menu deve haver uma
secdo chamada “Fungdes Adicionais” (Additional Functions). No
menu Fung¢des Adicionais estdo as fungdes Importar (Import) e
Exportar (Export).

Impressao
...se suportado pelo aplicativo de quadro.

NDX DTM

O Neles DTM fornece trés interfaces de usuario diferentes, cada
uma para uma finalidade muito distinta:

1. Janela Parametrizar Off-line (Parameterize Offline)

2. Janela Parametrizar On-line

3. Janela de diagnostico

Essas exibigoes estao disponiveis na estrutura do menu da
aplicagao do quadro FDT.

Parametrizar Off-line

Parametrizar On-line

Esta janela fornece ferramentas para verificar rapidamente o
estado do dispositivo, executar o processo de comissionamento
guiado e configurar o comportamento do dispositivo.

Desempenho

NDX Hé
' DX 1.0 HART
@ Valve manager

Parameterize Online

Performance POS 100.00 %  SETP 400.00 %  TPOS 100.00 % § 450 bar 1450 bar [

Device Information

[
¥

. [ Device status: Normal
Commissioning

Status Configuration

All Parameters

m

Control  Positioner  Actuator Valve  Environment

NDX HErev. 3
‘@. Ve manager

evice Information

Parameterize Offline

tatus Configuration
Expandsd Davics Type
I Parameters Cods

HART Major

Valve Type Code

Actua

il Number

Actustor Type Code

DT Version 1655

Device ID (HART)

= o = @

Fig. 60.

As seguintes exibi¢des do DTM estio disponiveis quando o
dispositivo esta no modo off-line:

NDX_H_ (HART)
Informacio do dispositivo
Configuragdo de status
Todos os parametros

NDX_F_ (FOUNDATION fieldbus)
Informagcéo do dispositivo
Diagnostico Avangado

Limites de diagnostico

Todos os pardmetros

Consulte o capitulo Parametrizar On-line para obter informagoes
detalhadas sobre cada exibigao.

A\
—— = e -
o) [ J oty ] @
Bt | [fovmicmmams | | | | @] P
Fig. 61.

O status do dispositivo é determinado com base no status ativo
mais preciso existente no dispositivo. O status do dispositivo é
classificado de acordo com a recomendagio NAMUR NE 107.
Pode haver varios status ativos no dispositivo a0 mesmo tempo.

Os icones de status no DTM sdo os seguintes:

u Normal

|.‘ Informacoes
Manutengao requerida
Fora da especificagao

Verificagdo de funciao

B
»
ﬁ Falha do dispositivo

NDX_H_ (HART)

Status uinicos podem ser ativados/desativados e classificados
para determinada classe NAMUR na exibi¢do de configuragio
de status do DTM. Os eventos relacionados no log de eventos sao
listados no mesmo capitulo.

NDX_F_ (FOUNDATION fieldbus)

A visualizagdo de desempenho mostra o diagndstico de campo
conforme definido na especificagao Foundation Fieldbus. Além
disso, pode fornecer informagoes de status mais detalhadas,
conforme especificado na visualizagdo de Diagndstico Avangado.
As classes NAMUR podem ser configuradas com a ferramenta de
configura¢do FF ou com o EDD, mas ndao com o DTM.

Além disso, o NDXFF possui a visualizagdo de Diagndstico
Estendido, que ¢ uma lista mais abrangente dos status disponiveis
no posicionador NDX. Esses status podem ser desativados/
ativados no DTM.

Observagio: se o status estiver desativado no dispositivo na
visualizagao Diagndstico Avangado, ele também estara desativado
no Diagnéstico de Campo e, portanto, ndo serd ativado na
visualizagao Desempenho.
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= ; i Tabela 10.  Visualizagdo das informacdes do dispositivo
Informac&o de dispositivo § ¢ P
| NDX FF DTM
]P.j :?Tx"\:.mw Parameteize O Valmet 3 Descrigdo Valor padrao
ORI e Etiqueta PD Etiqueta fisica do
S Devee omanon | SOeTRe  [g7aa dispositivo
¥ Commissioning HART Msjor Revision E . er . . ees
swscmpn ID do dispositivo ID exclusivo do dispositivo
i R Fabricante Fabricante de
[ m— posicionadores
e [z — Modelo Modelo de posicionador
Pocrrtpcitn e P Py PR
—— — : Revisdo do dispositivo | Revisao do dispositivo
Ve Typocate ] Versao ITK Versdo ITK
Acr Sl ) Revisdo do firmware Revisdo de firmware NDX
AeotorTypo oo NDX
e L= Revisdo de Software revisio do software
! i . commModule
o o e o | @ Revisao de hardware revisao de hardware do
¥ Comected | |90 Device/Data set | @l Planning Engineer m(’)dulo de comunica;éo
. Revisdo do revisdo do commScripter
Fig. 62. )
commScripter

A exibi¢do de informagdes do dispositivo contém informacoes

Revisio do contetido do

revisao do conteudo do

; ; script de comunicagdo commScript
sobre o controlador da vélvula, o atuador e a valvula. Se o NDX - P de séric d ¢ - dp e d
fi tregue na parte superior do pacote da valvula, os dados da Numero de série do Numero de série do
O,Ii eri gd pd p II:'d ) » posicionador posicionador
valvula e do atuador serdo preenchidos previamente. Cédigo do tipo de Cédigo de tipo do
posicionador posicionador

Tabela 9. Visualizagao das informag¢oes do dispositivo

NDX HART DTM

Numero de série da
valvula

Numero de série da valvula

60

Nome do parimetro Descri¢io Valor padrio Cf'l’di%o do tipo de Cédigo do tipo da valvula
e - - AT - vélvula
Cddigo de tipo de Leia o codigo de tipo de - - — - —
dispositivo expandido dispositivo expandido. Nimero de série do Niimero de série do
. - - . - atuador atuador
Versao da tecnologia Leia a versao da tecnologia | - — - . -
HART HART do dispositivo (6 ou Cédigo do tipo de Cédigo de tipo do atuador
7 como padrio). atuador
Revisdo do dispositivo Leia a revisdo do - Versdo DTM Versdo DTM instalada
NDX dispositivo NDX. .
Al POSIIVO - Comissionamento
Revisao de firmware Leia a revisao do firmware | - inicializaca iad udaol
do dispositivo. (@) DTM tem uma guc&g izagao guiada para ajuda-lo no
Revisdo de compilagdo | Leia a revisdo de - ncmopﬂismx(‘)namento 0 dispositivo.
do firmware compilagdo do firmware ~ noxH
S vy N
do dispositivo. ® Valmet O
Numero de série do Leia 0 niimero de série Numero [ Feeme | Commissoning
posicionador do posicionador do de série do % conmssonrg 2 3
dispositivo. posicionador i i
Cédigo do tipo de Leia o codigo do tipo Cadigo sepaans rd g i
posicionador de posicionador do do tipo de . =
dispositivo. posicionador I
Numero de série da Escreva o niimero de série | Numero F— [ sepantoopen -
valvula da vélvula aqui. de série da ActtrTes T
valvula vaoTire [Foey -
. 1. N . 1. N 1. N Dead Angle: [
Cédigo do tipo de Escreva o cddigo do tipo | Cédigo do tipo - .
valvula de valvula aqui. de valvula sonetemmenim | [6
Numero de série do Escreva aqui o niimero de | Numero oseprssuetnt (83
atuador série do atuador. de série do — i Sl 5
atuador e 1 Y ———
Cédigo do tipo de Escreva o cddigo do tipo | Cddigo do tipo -
atuailor de.atuad(or aqui. ; de atuador I-a E%Es“\:alvemanage"‘ . Valmet >
Versio DTM Leia 0 niimero da versio - e
do DTM. i | Commissioning
ID do tipo de dispositivo | Ler o nimero de - e ) 2 S
(HART) identificacio do e psersyPamems Cortn
tipO de diSpOSitiVO HART. o Setparemetersend elck Nexto orfm
e oK a1 s
L]
E
VaveType Fotary il
e | e = °
@ Comected | |90 DevicerDataset | || Planning Engineer
Fig. 63.  Etapa 1. Pardmetros de montagem. Atualizar

visualizagdo. Defina os pardmetros de montagem e
clique em Avangar para confirmar.
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b

. . a * NDXH7
. NOTA D e S
: Se vocé alterar a unidade de temperatura ou a unidade de : Commissionng
pressio do dispositivo, lembre-se de atualizar os valores .
em todas as visualiza¢des para as unidades corretas com a .
carga do dispositivo apds a conclusdo do comissionamento. ¢
: Depois disso, vocé podera alterar os valores dos pardmetros At i
. de pressdao em novas unidades e salva-los corretamente no .
. dispositivo. .
.
[GrnePamooe: x|
NDX H7
|‘._J= HART7 Valmet \)
Commissioning
o BN
= | o | | )
kN Make sura s safe D comected | [goveicomanse | | | | @] e T
Fig. 65. Etapa 3. Clique em Concluir para concluir.
Configuracao de status
Os status disponiveis podem ser desabilitados ou classificados
para uma determinada classe NAMUR na exibi¢do de
configurac¢do de status. Os limites de status e o valor atual sdo
mostrados na mesma exibi¢ao, quando aplicavel.
s e o ) ==
@ connected | |goeicemmse | | | @] Planeing Engineer I’,j AT 7 Valmeh)
. . . . e . ~ - otk
Fig. 64. Etapa 2. Clique em Avangar para iniciar a Calibragao - 1 [ )
ou em Cancelar para cancelar. A calibragao pode ser I, ity ol B PG .
cancelada. e 5 : 1%
Sty it Dovon Gt A ik e 5 s ] %
G Pamoe X Dyranic e Deition Woring Lk presrran 3 ey | %
Nox 7 N o ]
B s vatvo Manogern Parameterze Onine Valmet > s
Commissioning
. . Device in Manual Mode Function Check |
[ YT e— R ———2
sy Punas cobrn — S L= = e
R b e e
e
Fig. 66
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]
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\ NelesvalveManager- Parameterize Online Vd"‘etv
Commissioning
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EEE—— >
ke | I e ) Y
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A tabela a seguir lista todos os status e eventos relacionados no log de eventos disponiveis no dispositivo. A descrigdo, as agdes
propostas e a classificagio NAMUR padrao também sao descritas na tabela.

Diagnéstico de desempenho de controle

Status

Eventos relacionados no
log de eventos

Descrigao de status

Agoes propostas

Classificagao
NAMUR
padrio

Alarme de
deriva na
posigdo
aberta: Limite
excedido

“Alarme de deriva em
posic¢do aberta: limite
superior excedido”
“Alarme de deriva na
posic¢do aberta: limite
inferior excedido”
“Posi¢ao aberta
retornando ao normal”.

A medigao da posicao
de abertura maxima da
valvula ndo estd dentro
dos limites esperados.

Verifique a dire¢do da deriva a partir da tendéncia

de deriva da posi¢ao aberta. Em caso de valor médio

negativo, realize as seguintes verificagoes.

- Verifique a instala¢do do ima NDX e o suporte de
instalagdo entre o NDX e o atuador.

- Verifique se ha residuos ou danos mecanicos no trim
ou na valvula.

- Para acionar o atuador de fechamento da mola, a
pressdo de alimentagao pode néo ser suficiente para
comprimir totalmente a mola.

- A mola do atuador de abertura pode ser danificada.

- No caso de valvula globo, verifique a conexao do
trim da vélvula de retengo e da bragadeira do eixo.
A autocalibragdo da valvula de globo sem parador
mecanico de limite pode causar esse alarme.

- No caso de valvula de disco excéntrico, verifique o trim
da vélvula de retengéo e a conexio do eixo da vélvula.
O eixo da valvula de disco pode ficar permanentemente
torcido.

- No caso de vélvula de esfera, verifique o batente
limitador de curso do atuador e a conexéo do eixo
da vélvula. O eixo da vélvula de esfera pode ficar
permanentemente torcido.

Caso o valor médio seja positivo, realize as seguintes

verificagoes.

- Verifique a instalagdo do ima NDX e o suporte de
instalagdo entre o NDX e o atuador.

- Verifique o suporte de instalacio entre a vélvula e o
atuador.

- No caso de vélvula globo, verifique a conexdo do trim
da vélvula de retencéo e da bragadeira do eixo.

- No caso de valvula de disco excéntrico, verifique o trim
da vélvula de retengéo e a conexio do eixo da vélvula.
O eixo da valvula de disco pode ficar permanentemente
torcido.

- No caso de valvula de esfera, verifique o batente
limitador de curso do atuador e a conexio do eixo
da vélvula. O eixo da vélvula de esfera pode ficar
permanentemente torcido.

Desativado

Alarme de
deriva na
posigdo
fechada

- Limite
excedido

“Alarme de deriva na
posigdo fechada: limite
superior excedido”
“Limite inferior do alarme
de deriva na posicdo
fechada excedido”.
“Posicao fechada
retornando ao normal”,

A medigao da posicao
de vélvula totalmente
fechada ndo estd
dentro dos limites
esperados.

Verifique a dire¢do da deriva a partir da tendéncia de

deriva em posigdo fechada. Em caso de valor médio

negativo, realize as seguintes verificagoes.

- Verifique a instalagao do ima NDX e o suporte de
instalagdo entre o NDX e o atuador.

- Verifique o suporte de instalagao entre a valvula e o
atuador.

- No caso de vélvula globo, verifique a conexdo do trim
da valvula de retencéo e da bragadeira do eixo.

- No caso de valvula de disco excéntrico, verifique o trim
da vélvula de retengéo e a conexio do eixo da vélvula.
O eixo da valvula de disco pode ficar permanentemente
torcido.

- No caso de valvula de esfera, verifique o batente
limitador de curso do atuador e a conexéo do eixo
da vélvula. O eixo da vélvula de esfera pode ficar
permanentemente torcido.

Caso o valor médio seja positivo, realize as seguintes

verificagdes.

- Verifique a instalagdo do ima NDX e o suporte de
instalagdo entre o NDX e o atuador.

- Verifique se ha residuos ou danos mecanicos no trim
ou na vélvula.

- A mola que aciona o atuador pode ndo estar
suficientemente alta para comprimir totalmente a mola.

- A mola do atuador de fechamento pode ser danificada.

- No caso de valvula globo, verifique a conexao do trim
da valvula de retengdo e da bragadeira do eixo.

- No caso de valvula de disco excéntrico, verifique o trim
da valvula de retengéo e a conexao do eixo da vélvula.
O eixo da valvula de disco pode ficar permanentemente
torcido.

- No caso de valvula de esfera, verifique o batente
limitador de curso do atuador e a conexao do eixo
da vélvula. O eixo da valvula de esfera pode ficar
permanentemente torcido.

Desativado
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Status

Eventos relacionados no
log de eventos

Descrigao de status

Agoes propostas

Classificagao
NAMUR
padrio

Limite de
aviso de
desvio em
regime
permanente
excedido.

“Limite de aviso de
controle de desvio em
regime permanente
excedido”.

“Aviso de controle

de desvio em regime
permanente retornou ao
normal”.

Aumento da fric¢ao
na valvula ou atuador,
vazamento na
pneumatica ou pressao
de fornecimento
insuficiente.

Inspecione a tendéncia de desvio em estado estaciondrio
para determinar se houve algum aumento significativo
recente. Verifique se os limites e o tempo limite
(diagnostico premium) ou o tempo de retengio
(diagnostico avangado) estao configurados corretamente.
Verifique os alarmes anteriores para condi¢des anteriores.
Verifique se hd vazamento pneumadtico no atuador e se

a valvula pode se mover em toda a faixa operacional.
Execute a calibragao, se necessario (a calibragao ajudara
a compensar as condigdes operacionais alteradas) e
verifique o desempenho. Verifique a vélvula na préxima
oportunidade de manutengao.

Fora de
especificacdo

Limite de
alarme de
controle

de desvio
em regime
permanente
excedido

“Limite de aviso de
controle de desvio em
regime permanente
excedido”

“Aviso de controle

de desvio em regime
permanente retornou ao
normal”.

Aumento da fric¢do
na valvula ou atuador,
vazamento na
pneumdtica ou pressio
de fornecimento
insuficiente.

Inspecione a tendéncia de desvio em estado estacionario
para determinar se houve algum aumento significativo
recente. Verifique se os limites e o tempo limite
(diagnostico premium) ou o tempo de retengao
(diagnostico avangado) estdo configurados corretamente.
Verifique os alarmes anteriores para condi¢des anteriores.
Verifique se hd vazamento pneumatico no atuador e se

a valvula pode se mover em toda a faixa operacional.
Execute a calibragio, se necessario (a calibragao ajudara
a compensar as condigdes operacionais alteradas) e
verifique o desempenho. Verifique a vélvula na préxima
oportunidade de manutencio.

Fora de
especificacdo

Limite

de aviso
de desvio
em estado
dinadmico
excedido

“Limite de aviso de desvio
de estado dindmico
excedido”

“Aviso de desvio de estado
dinidmico: retorno ao
normal”

A posigao da vélvula
nao consegue
acompanhar o

ponto de ajuste tao
rapidamente quanto o
esperado.

Grandes desvios no estado dindmico podem ser resultado
de uma pequena capacidade de ar, devido a tubulagoes de
pequeno didmetro. Além disso, um aumento no desvio
do estado dinédmico pode ser causado por filtros de ar de
abastecimento sujos, atrito ou qualquer fator que possa
causar um movimento mais lento. O valor absoluto do
desvio do estado dindmico ndo é importante, apenas as
mudangas devem ser monitoradas. O valor do desvio

de estado dindmico também depende das condigoes do
processo e da aplicagdo (valvula de controle ou vélvula
liga/desliga, como em aplicagdes PSA). Em aplicagoes

do tipo liga/desliga, os valores sdo normalmente altos.
Alteragdes no funcionamento da valvula influenciam a
tendéncia. A tendéncia de desvio do estado dindmico

¢ influenciada pelo nivel de pressao de alimentagao,
capacidade de pressdo de alimentagio, tubulagdo, nivel
de desempenho, bem como pela calibragio e ajuste

do dispositivo. Isso deve ser levado em consideragao

ao interpretar mudangas na tendéncia. Se houver um
atuador grande e as mudangas no ponto de ajuste forem
geralmente bastante significativas, a tendéncia indica a
presenga de desvio dinamico. A razdo para isso é que um
atuador grande ¢ lento e leva algum tempo para atingir o
ponto de ajuste. Verifique também o registro de eventos
para identificar problemas de pressdo de alimentagao.
Principalmente se houver varios aparelhos com o mesmo
problema, verifique se o filtro de ar de suprimento nao
estd obstruido (sujeira, congelado, etc.). Caso o desvio do
estado dindmico tenha aumentado e haja um amplificador
de volume instalado, verifique também o estado do
amplificador. Também pode haver vazamento nos
diafragmas ou eles podem ficar presos.

Desativado

Procura
detectada

Procura detectada

Recuperagdo da procura

Sele¢ao inadequada do
nivel de desempenho
do controle de posigio.

Se houver reforgos,
a procura pode ser
causada por eles.

Verifique o nivel de desempenho do controle de

posigao, possivelmente mude para menos agressivo para
estabilizar a valvula. Tente abrir a valvula de deriva¢ao

do impulsionador. A maneira correta de ajustar os
impulsionadores ¢ geralmente ajusta-los para que eles

ndo fiquem ativos se vocé fizer uma mudanga de etapa
menor que 5%; e se o tamanho da etapa for maior que 5%,
os impulsionadores ficardo ativos. Verifique a valvula na
proxima oportunidade de manutencao.

Informagdes
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

GESTOR DE TIPO DE DISPOSITIVO (DTM)

Tabela 12.  Diagndstico do estado de operagao
Eventos relacionados no log de = - Classificagao
Status Descrigio de status Agdes propostas NAMUR
eventos 5
padrao
Dispositivo no modo Dispositivo configurado no O dispositivo estd Se o ponto de ajuste mA precisar ser seguido, | Verificagdo de
manual modo manual definido localmente defina o dispositivo no modo automético fungao
(LUI) para o modo com LUL
Dispositivo definido no modo | manual. O dispositivo
automatico nao esta seguindo o
ponto de ajuste mA.
Teste de etapa Teste de etapa multiponto O teste funcional do Verifique o resultado do teste no log de Verificagao de
multiponto em iniciado dispositivo esta em eventos DTM/EDD. fungdo
execugao execugao.
Teste de etapa multiponto
concluido
Teste de etapa multiponto
falhou
Teste de etapa multiponto
cancelado
Teste de assinatura de | Teste de assinatura de véalvula O teste funcional do Verifique o resultado do teste no log de Verificagdo de
valvula em execugio iniciado dispositivo estd em eventos DTM/EDD. fungao
execugao.
Teste de assinatura de véalvula
concluido
Teste de assinatura de valvula
falhou
Teste de assinatura de valvula
cancelado
Teste de banda morta | Teste de assinatura de véalvula O teste funcional do Verifique o resultado do teste no log de Verificagdo de
da vélvula em execugéo | iniciado dispositivo estd em eventos DTM/EDD. fungao
execugao.
Teste de assinatura de vélvula
concluido
Teste de assinatura de vélvula
falhou
Teste de assinatura de vélvula
cancelado
Teste de curso parcial | Teste de curso parcial iniciado | O teste funcional do Verifique o resultado do teste no log de Verificagdo de
em execu¢iao dispositivo estd em eventos DTM/EDD. fungao
Teste de curso parcial execugao.
concluido
Falha no teste de curso parcial
automatico
Teste de curso parcial
cancelado
Calibragdo em Calibragio automatica iniciada | A calibragdo do Verifique o resultado do log de eventos Verificagdo de
execugao dispositivo estd em DTM/EDD. fungao

Calibra¢do manual iniciada
Calibragio de 1 ponto iniciada
Calibragao bem-sucedida
Calibragéo falhou

A calibragéo falhou no ajuste

A calibragéo falhou devido a
instalagao incorreta do ima.

Calibration cancelled

Falha na inicializagdo da
calibragdo

execugao.
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Tabela 13.  Diagndstico do posicionador
Eventos relacionados no log de - ~ Classificagao
Status eventos Descrigao de status Agbes propostas NAMUR padrio
Limite de tempo de Limite de tempo de operagao Limite definido pelo Revise o desempenho do dispositivo. Se o Manuten¢ao
operagao total excedido usuario excedido. desempenho for adequado, aumente o valor | requerida
total excedido do limite de tempo de operagéo total na
Limite de tempo de operagao exibi¢do Configuragdo de Status do DTM/
total recuperado EDD (DTM/EDD Status Configuration).
Falha do sensor da Falha detectada do sensor da A medigao da pressao | Troque o mddulo da placa de circuito Falha
pressdo de alimentagdo | pressdo de alimentagio de alimentagéo impresso por um novo durante a préxima
estd com defeito. atividade de manutengao. Siga as instrugoes
Sensor de pressdo de O desempenho do no Guia do Usuario.
alimentacao recuperado controle é reduzido.
Falha no sensor de Falha no sensor de ponto de Falha na medigdo de | Troque o modulo da placa de circuito impresso | Falha
ponto de ajuste ajuste detectada mA. por um novo e calibre o dispositivo. Siga as
instrugdes no Guia do Usudrio
Sensor de ponto de ajuste
recuperado
Curto-circuito de pré- | Erro de curto-circuito de pré- Curto-circuito na Altere a unidade de pré-estagio (Prestage) e | Falha
estagio estagio unidade de pré-estagio. | calibre o dispositivo. Siga as instrugdes no
O dispositivo ird para Guia do Usudrio
Curto-circuito de pré-estagio aposi¢ao A Prova de
recuperado Falhas (Failsafe)
Falha no sensor de Falha no sensor de posi¢ao Medigao de posigao Troque o médulo da placa de circuito Falha
posigao detectada com falha. impresso por um novo e calibre o dispositivo.
Siga as instrugdes no Guia do Usudrio
Sensor de posigao recuperado
Circuito aberto de pré- | Erro de circuito aberto de pré- O fio de pré-estagio Altere a unidade de pré-estagio e calibre o Falha
estagio estagio esta cortado ou o dispositivo. Siga as instrugdes no Guia do
conector esta solto. Usuario
Circuito aberto de pré-estagio
recuperado
Transmissor de posigao | - O transmissor Conecte a tensao de alimentagdo externa ou Fora das
ndo conectado de posigao esta desative o status na exibigao de Configuragio especificagoes
disponivel. A tensao de Status DTM/EDD (DTM/EDD Status
de alimentagao Configuration).
externa ndo esta
conectada.
Ima de feedback de Ima de feedback de posigio O ima de feedback de | Verifique a instalagdo do ima. Calibre o Falha
posi¢ao ausente ausente posicdo estd ausente. dispositivo.
Ima de feedback de posigio
encontrado
Falha no sensor de Detectada falha no sensor de O sensor de pressao Troque o médulo da placa de circuito Falha
pressdo do atuador pressao do atuador do atuador falhou. impresso por um novo durante a préoxima
O desempenho do atividade de manutengdo. Siga as instrugoes
Sensor de pressdo do atuador controle é reduzido. no Guia do Usuario.
recuperado
Problema eletronico Falha no armazenamento de Problema eletronico Substitua o médulo da placa de circuito Falha
parametros no dispositivo. impresso. Siga as instrugdes no Guia do
Falha de armazenamento de Usudrio.
estatisticas
Falha no armazenamento das
configuragoes de fabrica
Recurso A Prova Recurso A Prova de Falhas Ima linear nio Verifique o ima de feedback de posigdo e Falha
de Falhas (Failsafe) (Failsafe) ativado detectado. O sensor recalibre o dispositivo. Substitua o médulo da
ativado R de ponto de ajuste placa de circuito impresso. Siga as instrugdes
Recuperado do recurso A ou sensor de posi¢ao no Guia do Usudrio.
Prova de Falhas falhou.
Tabela 14.  Diagndstico do atuador
Eventos relacionados no log de . - Classificagao
Status Descrigao de status Agdes propostas NAMUR
eventos =
padrao
Limite total de Limite total de deslocamento Limite definido pelo Revise o desempenho do dispositivo. Se o Manutencao
deslocamento do do atuador excedido usudrio excedido. desempenho for adequado, aumente o valor requerida
atuador excedido do limite total de deslocamento do atuador na
Limite total de deslocamento exibi¢do de configuragao de status do DTM/
do atuador recuperado EDD
Limite total de reversdes | Limite total de reversdes do Limite definido pelo Revise o desempenho do dispositivo. Se o Manutengao
do atuador excedido atuador excedido usudrio excedido. desempenho for adequado, aumente o valor requerida
do Limite Total de Reversoes do Atuador na
Limite total de reversdes do exibi¢do de Configuragio de Status do DTM/
atuador recuperado EDD (DTM/EDD Status Configuration)
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

GESTOR DE TIPO DE DISPOSITIVO (DTM)

Tabela 15.  Diagndstico de Valvulas
Eventos relacionados no Classificacio
Status log d Descrigio de status Agdes propostas NAMUR
og de eventos 5
padrao
Limite total de Limite total de deslocamento da | Limite definido pelo Revise o desempenho do dispositivo. Se Manutengao
deslocamento da valvula excedido usudrio excedido. o desempenho for adequado, aumente o requerida
vilvula excedido valor do Limite Total de Deslocamento da
Limite total de deslocamento da Valvula (Total Valve Travel Limit) na exibi¢do
vélvula recuperado Configuragio de Status do DTM/EDD (DTM/
EDD Status Configuration).
Limite total de Limite total de reversdes da Limite definido pelo Revise o desempenho do dispositivo. Se o Manutengao
reversoes da valvula valvula excedido usuario excedido. desempenho for adequado, aumente o valor requerida
excedido do Limite Total de Reversdes da Valvula
Limite total de reversoes da (Total Valve Reversals Limit) na exibi¢cao
valvulas recuperado Configuragio de Status do DTM/EDD (DTM/
EDD Status Configuration)
Posi¢do da valvula Posi¢do da valvula acima do A posigdo da valvula | Verifique se a valvula é capaz de se mover em | Manutengdo
acima do limite limite maximo esta acima do limite toda a faixa operacional e o motivo pelo qual requerida
superior superior. a faixa foi excedida. Execute a calibragao, se
Posigao superior da valvula necessario (a calibragio ajudard a compensar
recuperada as condi¢des operacionais alteradas) e
verifique o desempenho.
Posicao da vélvula Posi¢do da vélvula abaixo do A posigdo da vélvula | Verifique se a valvula é capaz de se mover em | Manutengdo
abaixo do limite limite inferior estd abaixo do limite | toda a faixa operacional e o motivo pelo qual | requerida
inferior inferior. a faixa foi excedida. Execute a calibragio, se
Posi¢ao inferior da valvula necessario (a calibragao ajudara a compensar
recuperada as condigdes operacionais alteradas) e
verifique o desempenho.
Atrito mdximo muito | Limite superior de atrito O atrito maximo Revise o desempenho do dispositivo. Se o Manutenc¢io
superior maximo excedido esta acima do limite desempenho for adequado, aumente o valor do | requerida
superior. Limite Superior de Atrito Maximo (Maximum
Atrito maximo superior stiction high limit) na exibi¢ao Configuragdo
recuperado O atrito estatico da de Status do DTM/EDD (DTM/EDD Status
valvula ou do atuador | Configuration).
aumentou. Isso pode
causar problemas de Verifique a valvula na préxima oportunidade
precisdo e, por fim, de manutengio.
impedir que a vélvula
se mova.
Atrito minimo muito Limite inferior de atrito O atrito minimo Revise o desempenho do dispositivo. Se o Manutenc¢ao
inferior minimo excedido esta abaixo do limite | desempenho for adequado, aumente o valor do | requerida
inferior. Limite Inferior de Atrito Minimo (Minimum
Atrito minimo inferior Stiction Low Limit) na exibigao Configuragio
recuperado O atrito estatico da de Status do DTM/EDD (DTM/EDD Status
vélvula ou do atuador | Configuration).
diminuiu. Isso pode
indicar problemas Verifique a valvula na préxima oportunidade
como desgaste intenso | de manutengao.
ou quebra do eixo.
Pressdo de abertura Limite méximo de pressdo para | A pressdo para Revise o desempenho do dispositivo. Se o Manuten¢ao
muito alta abertura excedido abertura esta acima do | desempenho for adequado, aumente o valor requerida
limite maximo. da Carga para Limite Superior de Abertura
Alta pressdo para abertura (Load for Opening High Limit) na exibigio
recuperada Configuragao de Status do DTM/EDD (DTM/
EDD Status Configuration).
Verifique a valvula na préxima oportunidade
de manutengio.
Pressdo de abertura Limite minimo de pressdo para | A pressdo para Revise o desempenho do dispositivo. Se o Manutengao
muito baixa abertura excedido abertura esta abaixo desempenho for adequado, aumente o valor requerida

Baixa pressdo para abertura
recuperada

do limite minimo.

da Carga para Limite Inferior de Abertura
Excedido (Load for Opening Low Limit
Exceeded) na exibi¢do Configuragio de
Status do DTM/EDD (DTM/EDD Status
Configuration).

Verifique a vélvula na préxima oportunidade
de manutencao.
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Tabela 16.  Diagndstico da condigio operacional
Eventos relacionados no Classificagao
Status log d Descrigao de status Acgobes propostas NAMUR
og de eventos 5
padrao
Temperatura acima do | Limite superior de temperatura | O posicionador Inspecione o posicionador e as condigoes de | Fora das
limite alto excedido detectou que a operagao. especificagoes
temperatura esta
Temperatura alta recuperada acima dos limites de
especificagdo.
Temperatura abaixo do | Limite inferior de temperatura | O posicionador Inspecione o posicionador e as condi¢des de | Fora das
limite baixo excedido detectou que a operagao. especificagdes
temperatura esta
Temperatura baixa recuperada | abaixo dos limites de
especificagao.
Pressdo de alimentagdo | Limite superior de pressao de | Os diagndsticos Verifique o nivel de pressdo de alimentagio. Fora das
acima do limite alto alimentagao excedido do posicionador especificagoes
detectaram que a
Pressao de alimentagdo alta pressao de ar do
recuperada instrumento para o
posicionador esta acima
dos limites aceitaveis.
Pressdo de alimentagdo | Limite inferior de pressao de Os diagnosticos Verifique o nivel de pressdo de alimentagdo e | Fora das
abaixo do limite baixo | alimentagao excedido do posicionador a capacidade de pressao de alimentagao. especificagoes
detectaram que a
Pressdo de alimentagéo inferior | pressdo de ar do
recuperada instrumento para o
posicionador esta
abaixo dos limites
aceitdveis.
Calibra¢ao A calibragéo anterior foi A calibragdo anterior | Execute a calibragao de posigéo. Manutenc¢ao
recomendada cancelada, calibragao foi cancelada. requerida
recomendada
Calibragdo de ponto tinico é A calibragdo de ponto | Execute a calibragio de posigdo.
usada, calibracdo recomendada | unico é usada.
Algum dos seguintes O parametro Execute a calibragio de posigao.
parametros relacionados a relacionado a
montagem foi alterado: Tipo montagem foi alterado.
de atuador,
Tipo de vélvula, agao de falha
do posicionador, conexdo
pneumatica. Calibragdo
recomendada
O dispositivo ndo consegue O dispositivo nao Verifique se o ima est4 instalado de acordo
detectar 0 ima em toda a consegue detectar o com o Guia do Usuario e recalibre o
faixa de posicao, calibragao ima em toda a faixa de | dispositivo.
recomendada posi¢ao.
Os parametros padrao de Os pardmetros padrdo | Execute a calibragio de posigao.
fabrica foram obtidos em uso, | de fabrica foram
calibragdo recomendada usados.
Calibragdo necessaria | - Calibragdo necessaria | O dispositivo precisa ser configurado e Informagdes
antes do uso calibrado antes de ser alternado para o modo
de controle automatico. Siga as instrugoes
na primeira tela do LUI e prossiga para a
inicializagdo guiada.
Pressdo de alimentagdo | Pressdo de alimentagdo muito | A pressdo do ar do Verifique o nivel de pressdo de alimentagdo e | Fora das
muito baixa para baixa para atuador de a¢ao instrumento para o a capacidade de pressao de alimentacao. especificacoes
atuador de agao simples posicionador esta
simples muito baixa para
Pressdo de alimentacdo muito | acionar a véalvula
baixa para atuador de agao em toda a faixa de
simples recuperada operagao.
A tampa estd aberta A tampa estd aberta A tampa estd aberta Verifique se a tampa nao foi deixada aberta Informagdes
acidentalmente.
A tampa esta fechada
Tabela 17.  Interruptores de limite de software
Eventos relacionados no Classificagao
Status 1 Descrigao de status Agdes propostas NAMUR
og de eventos 5
padrao
Interruptor de limite - O interruptor de limite | - Informagdes
fechado estd fechado
Interruptor de limite - O interruptor de limite | - Informagdes

aberto

estd aberto
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

GESTOR DE TIPO DE DISPOSITIVO (DTM)

Os limites de diagndstico estdo listados e explicados nas tabelas a seguir.

Tabela 18.  Limites de diagnodstico de desempenho de controle

Nome do parimetro Descrigao Valor padrao Limites/op¢oes

Posigao aberta derivando limite inferior Este é o limite de alarme para a valvula que ndo abre o -2 10/0,01
suficiente para atingir 100%.

Posigao aberta derivando limite alto Este € o limite de alarme para abertura da valvula muito | 2 0,01/10
acima de 100%.

Posi¢do Fechada Derivando Limite Inferior | Este ¢ o limite de alarme para o fechamento excessivo da | -2 10/0,01
vélvula, abaixo de 0%.

Posigao Fechada Derivando Limite Alto Este é o limite de alarme para a vilvula que ndo fecha 2 0,01/10
corretamente, atingindo 0%.

Limite de aviso de desvio em regime Aviso de limite para desvio da posi¢do da valvula em 2 0,01/10

permanente excedido. regime permanente e dentro da faixa de controle. A faixa

de controle significa que a valvula ndo esta totalmente
fechada nem totalmente aberta, mas sim em uma posi¢ao
intermedidria.

O estado de alerta é ativado quando o valor médio das
ultimas 14 horas ultrapassa o limite. Enquanto o alarme
de desvio é acionado instantaneamente.

Limite de alarme de controle de desvio em | Limite de alarme para desvio de posi¢do da valvula em 5 0,01/10
regime permanente excedido regime permanente e dentro da faixa de controle. A faixa
de controle significa que a valvula ndo estd totalmente

fechada nem totalmente aberta, mas sim em uma posigao

intermedidria.
Limite de aviso de desvio de estado Aviso sobre o limite de desvio da posi¢ao da valvula 10 0,01/20
dindmico durante o movimento.

O estado de alerta é ativado quando o valor médio das
ultimas 14 horas ultrapassa o limite.

Tabela 19.  Limites de diagnostico do posicionador

Nome do parametro Descri¢ao Valor padrao Limites/op¢oes

25 anos ap9ds a primeiro

Data para alerta de tempo total de operagao | Selecione a data para o préximo alerta. AL 0-100 anos
inicializacao

Tabela 20.  Limites de diagndstico do atuador

Nome do parametro Descri¢ao Valor padrao Limites/op¢oes

Limite total de deslocamento do atuador Defina o limite total de deslocamento do 1000 0000 0-10 0000 0000
atuador.

O contador aumenta em 1 sempre que a
vélvula percorre um curso completo ou
100% do movimento da vélvula.

Considera-se que a valvula se moveu
quando a posi¢ao da valvula mudou +/-
0,5%

Por exemplo, quando a valvula se move
10%, o contador aumenta 0,1

Limite total de reversoes do atuador Defina o limite total de alerta de reversoes 1000 0000 0-10 0000 0000
do atuador.

Este contador aumenta em 1 sempre que a
dire¢do do movimento da vélvula muda.
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GESTOR DE TIPO DE DISPOSITIVO (DTM)

Tabela 21.

CONTROLADOR DE VALVULA NDX

Limites de diagnostico da valvula

Quando o valor definido ¢ atingido, um status é gerado.

Nome do parimetro Descri¢ao Valor padrio Limites/op¢oes
Limite total de deslocamento da Defina o limite total de deslocamento da valvula 1000 0000 0-10 0000 0000
valvula .

O contador aumenta em 1 sempre que a valvula percorre um curso
completo ou 100% do movimento da valvula.
Considera-se que a valvula se moveu quando a posigao da vélvula
mudou +/- 0,5%
Por exemplo, quando a vélvula se move 10%, o contador aumenta 0,1”
Limite total de reversdes da vélvula | Defina o limite total de reversdes da valvula 1000 0000 0-10 0000 0000
Este contador aumenta em 1 sempre que a dire¢do do movimento da
vilvula muda.
Posi¢do da valvula acima do limite | Defina o limite de alerta alto da posigdo da valvula. 120 -20 - 120%
alto Se uma medigdo exceder o limite, um status é ativado para o
dispositivo e um evento ¢ gerado.
Posi¢ao da vélvula abaixo do limite | Defina o limite de alerta baixo da posicéo da valvula. -20 -20 - 120%
baixo Se uma medigao ficar abaixo do limite, um status é ativado para o
dispositivo e um evento ¢ gerado.
Limite muito alto de atrito maximo | Defina o limite de alerta alto de atrito maximo. 16 bar 0 - 16 bar
Se uma medigao exceder o limite, um status ¢ ativado para o
dispositivo e um evento é gerado.
Limite muito baixo de atrito Defina o limite de alerta baixo de atrito maximo 0 bar 0 - 8 bar
maximo Se uma medigao ficar abaixo do limite, um status é ativado para o
dispositivo e um evento é gerado.
Limite méximo de pressao de Defina a pressdo para abrir o limite de alerta maximo. 10 bar 0-10 bar
abertura muito alto - o -
Se uma medigdo exceder o limite, um status é ativado para o
dispositivo e um evento é gerado.
Limite minimo de pressdo de Defina a pressdo para abrir o limite de alerta baixo. 0 bar 0-10 bar
abertura muito baixo Se uma medigdo ficar abaixo do limite, um status é ativado para o
dispositivo e um evento ¢ gerado.
Tabela 22.  Limites de diagndstico de condicdo operacional
Nome do pardmetro Descri¢ao Valor padrio Limites/op¢oes
Temperatura acima do limite alto | Defina o limite de alerta alto de temperatura. 85°C -40 - +85°C
Se uma medigdo exceder o limite, um status é ativado para o
dispositivo e um evento é gerado.
Temperatura abaixo do limite Defina o limite de alerta baixo de temperatura. -40 C -40 - +85°C
baixo Se uma medigdo ficar abaixo do limite, um status é ativado para o
dispositivo e um evento ¢ gerado.
Pressdo de alimentagdo acima do Defina o limite alto da pressdo de alimentagao na classificagio de 8 bar 1,4 - 8 bar
limite alto pressdo maxima do atuador.
Como a classificagdo de pressao maxima para o posicionador NDX
é de 8 bar, esse deve ser o limite mais alto se o atuador tiver uma
classificagdo mais alta.
Se uma medigdo exceder o limite, um status é ativado para o
dispositivo e um evento ¢ gerado.
Pressdo de alimentagdo abaixo do | Para o limite baixo da pressdo de alimentagao, pode ser usada a 1,4 bar 1,4 - 8 bar
limite baixo classificagao da mola de um atuador de retorno por mola.
Para atuadores de dupla agdo, o limite baixo pode ser definido na
pressdo de ar minima que permitird ao atuador fornecer torque
suficiente para operar a valvula.
Se uma medigao ficar abaixo do limite, um status ¢ ativado para o
dispositivo e um evento é gerado.
Tabela 23.  Interruptores de limite de software

Nome do parametro Descri¢ao Valor padrio Limites/op¢des

Interruptor de limite fechado Defina o valor para o interruptor de limite fechado. 1% -20 - 120%
Quando o valor definido ¢ atingido, um status é gerado.
Interruptor de limite aberto Defina o valor para o interruptor de limite aberto. 95 % -20 - 120%
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

GESTOR DE TIPO DE DISPOSITIVO (DTM)

Todos f)s_pflra}netros ) - N r. = Y
Esta exibi¢do lista todos os pardmetros de dispositivo o= :
configuraveis. No modo off-line, a exibigao de Todos os = Oieviomsion | i, [0
pardmetros ¢ a exibi¢do que é aberta na op¢do de menu | o [
“Parametrizagdo off-line” (Offline parameterize) da aplicagao de = wipaameies - £
. . I . = Fimware Download ..., ‘Single Acting Actusto ~
quadro para parametrizar o dispositivo antes de ir para o modo = - -
on-line ou antes de o dispositivo estar disponivel. — = .
A exibi¢ao de todos os pardmetros fornece um local central para Po— oo
parametrizar todo o dispositivo em um s6 lugar. Isso permite que Semeetit 2 >
o pessoal de manutengao configure rapidamente o dispositivo R -
desde o inicio. Essa exibigdo também permite separar a fase de = L. L = =
configuracgio e a fase de comissionamento em locais onde as )
instancias do DTM séao configuradas antes que a rede fisica do Fig. 67.
dispositivo esteja disponivel. Para enviar parametrizagdo offline
para o dispositivo
1. Aplicar alteragoes no DTM
2. Utilize a fungdo "Enviar para o dispositivo" dos aplicativos
de moldura. Isso criara uma conexao com o dispositivo e
enviard a configuragdo salva para o dispositivo.
Por razdes de seguranga, os pardmetros relacionados & montagem
que podem causar o movimento da valvula no estdo incluidos no
conjunto de parametrizagao offline enviado ao dispositivo.
Esses pardmetros precisam ser definidos durante a fase de
comissionamento e calibracio.
Tabela 24.  Informacdes do dispositivo (somente HART)
Nome do pardametro Descrigao Valor padrao Limites/op¢des
Tag HART 8 personagens NDX -
Data do dispositivo Insira uma data, por exemplo, a data em que vocé instalou o 31.03.2016 -
dispositivo.
Descrigao Insira uma descrigio do dispositivo (méx. 16 caracteres) NDX -
Mensagem Insira qualquer outra informagao relevante (max. 32 caracteres) NDX -
Tag longa HART 32 caracteres, com distingao entre maiusculas e mindsculas, permite | NDX -
implementagdo consistente em aplicagdes host para os nomes de tag
mais longos exigidos pelos usudrios da industria
Protocolo HART (necessario E necessario reiniciar ap¢s alterar o protocolo HART. HART 7 HART 7
reiniciar) HART 6
Tabela 25.  Relacionado 2 montagem
Nome do parimetro Descri¢ao Valor padrao Limites/op¢oes
Agao de falha do posicionador | Defina a agdo de falha do posicionador de acordo com a dire¢ao da mola | Fechar Fechar
do atuador.
A 5 . . . Abrir
Se vocé alterar o valor deste pardmetro, calibre o dispositivo.
Quando houver atuador linear sem limite mecénico na extremidade
aberta/fechada, recomenda-se usar a calibragao manual.
Diregao do transmissor de Defina a diregio do sinal do transmissor de posigao. Diregao Diregao normal
posi¢ido normal Reversa
(somente HART) Dire¢do normal: A saida aumenta quando o dngulo da valvula aumenta
Valor de falha do transmissor | Posicione a saida do transmissor quando o NDX tiver um erro fatalou | 3,5 mA 3,5 mA
de posicao estiver desligado.
(somente HART) 22,5 mA

Tipo de atuador

Selecione o tipo de atuador

Selecione o parametro de a¢do simples ou dupla, dependendo do tipo
de atuador.

Agio simples

Atuador de agao
simples.

e esfera. Toda a faixa de sinal é entdo usada para abertura efetiva da
vélvula 90° - a0.

Consulte o guia do usuério do dispositivo para obter o valor de angulo
morto adequado para o seu tipo de valvula.

Atuador de dupla agao

Se vocé alterar o valor deste

parametro, calibre o dispositivo.
Tipo de vélvula Selecione o tipo de vélvula. Linear Rotativo

D,eﬁne se o dispositivo ¢ montado no topo da vélvula linear ou da Linear

vélvula rotativa.

Se vocé alterar o valor deste pardmetro, calibre o dispositivo. Golpe Longo Linear
Angulo morto Esta configuragao ¢é feita principalmente para valvulas de segmento 0% 0-100%
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INFORMACOES
GERAIS

Nome do parametro Descrigiao Valor padrio Limites/opgoes
Nivel de desempenho Se vocé quiser alterar o ajuste do controle de posi¢ao da valvula, a Ideal Estabilidade Méaxima
selecao do nivel de desempenho esta disponivel. ,
Estavel A
Estabilidade maxima: Resposta mais lenta a mudangas de sinal e sem Q
overshoot. Tentando manter a posi¢ao da valvula o mais estével possivel. Ideal g
Estavel: Resposta bastante lenta as mudangas de sinal e sem overshoot. Répido 8]
Ideal (padrao de fébrica): Desempenho ideal controlando a vélvula em =
relagdo ao tempo de resposta e velocidade da vélvula quando o sinal Agressivo Q
muda. Normalmente nio ha overshoot. e (. )
Répido: P . . Estabilidade mdxima, 7
apido: Resposta rdpida a mudangas de sinal, mas também pode ter um b g A
hoot. abertura rapida
pequeno overshoo
Agressivo: Resposta mais rapida possivel a mudangas de sinal e, Estavel, abertura rapida
normalmente, algum overshoot. . <
Ideal, abertura rapida 3
Abertura rapida (FO) = O tempo de reagdo a alteragdo do ponto de L. L =
ajuste serd mais rapido ao se recuperar da posicao de corte. Rdpido, abertura répida £
FO de Estabilidade Maxima (Max Stability FO), FO Estavel (Stable A/%@““’“ abertura 8
FO), FO Ideal (Optimum FO), FO Répido (Fast FO), FO Agressivo rdpida —
(Aggressive FO): Comportamento semelhante ao dos niveis de PSAT (Ideal)
desempenho mencionados acima, respectivamente, mas sempre com PSA2 (Rapid
N e : e . pido)
recuperag¢ao mais rapida do corte do que acima devido a fungio de PSA3 (Agressivo)
abertura rapida (FO). & E
Modos PSA onde o rastreamento de ponto de ajuste mais rapido possivel 3
¢ otimizado. E
alvo da zona morta A zona morta define um pequeno intervalo em torno do 0,3% 0,01 ... 0,5% ©]
ponto de ajuste desejado onde o controlador permite um desvio minimo =
sem tentar corrigi-los constantemente. Isso ajuda a evitar
Evita ajustes desnecessarios e mantém o controle estavel.
« Configuragdo padrao: 0,3% - Funciona bem na maioria das situagoes. Q
« Configuragdo minima: 0,01% - Use esta op¢do se precisar de muita 'z‘:}
precisao. <
« O controle e a configuragdo da sua valvula permitem isso. N
« Configuragdo méxima: 0,5% - Recomendado se o sistema apresentar é
movimentos repetitivos devido ao atrito. O
Instrumentagéo Selecione se houver componentes de instrumentagao em uso. Nenhum Nenhum Z
Impulsionador
QEV
Impulsionador e QEV
Restrictor
Conexao Pneumitica Somente para versoes de dupla agao do NDX. Porta 1 Porta 1
Somente para atuadores de agdo simples. Port 2
Selecione qual porta pneumdtica estd conectada ao atuador.

Tabela 26.  Modificagdo de sinal

Q
Nome do parametro Descri¢ao Valor padrio Limites/op¢des 'é

Diregéo do sinal (somente HART) | Define a dire¢io de abertura e fechamento da valvula com sinal de corrente Ponto de ajuste Ponto de ajuste Z,

crescente. ascendente para abrir | ascendente para abrir E
Ponto de ajuste =)
ascendente para fechar E

Limite baixo da posigdo alvo da Define o limite baixo para a faixa de trabalho da vélvula. 0% 0-100% s

valvula

Limite alto da posi¢do alvo da Define o limite alto para a faixa de trabalho da valvula. 100 % 0-100%

vélvula

Velocidade maxima de Descreve a porcentagem de mudanga por segundo no ponto de ajuste conforme | 0 %/s (Desativado) 0-1000 %/s &3

deslocamento para fechar a valvula muda do estado ABERTO para o estado FECHADO. '8

Velocidade maxima de Descreve a porcentagem de alteragio por segundo no ponto de ajuste conforme | 0 %/s (Desativado) 0-1000 %/s Z

deslocamento para abrir a valvula muda do estado FECHADO para o estado ABERTO. "‘2-‘

Corte Fechado O corte de ponto de ajuste ¢ usado com vélvulas que requerem uma grande 2% 0-100% =
forga para serem fechadas. E usado para garantir que a vélvula esteja totalmente A
fechada.

Quando este valor ¢ excedido, a valvula é for¢ada para a posi¢ao 0%. Isso
¢é chamado de recurso de corte fechado. Se, por exemplo, o valor for 2%, o
fechamento hermético comeca quando o sinal de entrada fica abaixo de 2%.

Corte Aberto O corte de ponto de ajuste ¢ usado com valvulas que requerem uma grande forga | 100 % 0-100% E‘ [ﬂ
para serem abertas. Ele é usado para garantir que a vélvula esteja totalmente o
aberta. ,% Iﬁ_ﬁ
Quando este valor ¢ excedido, a valvula é ajustada para uma posi¢ao de 100%. &:} Z
Isso, porém, ndo garante que a valvula chegue a 100%. = 8
Se, por exemplo, o valor for 98%, a entrada do controlador é definida como
100% quando o sinal de entrada estiver acima de 98%.

Faixa de divisdo baixa A configuragio da faixa de divisdo define a faixa do sinal de entrada para a faixa 0% 0-100%
completa de deslocamento da valvula. Observe que a diferenga entre os limites altos
e baixos da faixa de divisao deve ser de 20% ou mais. ~
A faixa de divisdo baixa é o limite inferior da faixa do sinal de entrada em a
porcentagem. E

Faixa de divisdo alta A configuragio da faixa de divisdo define a faixa do sinal de entrada para a faixa 100 % 0-100% o
completa de deslocamento da vélvula. Observe que a diferenga entre os limites altos s
e baixos da faixa de divisio deve ser de 20% ou mais. o
O limite alto da faixa de divisdo ¢ o limite alto da faixa do sinal de entrada em ©
porcentagem.
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Nome do parametro Descri¢ao Valor padrao Limites/op¢oes
Modificagdo do sinal de Define se os pardmetros de modificagdo do sinal sao aplicados ou nao. No Sim (As modificagdes
derivagao Afeta os seguintes pardmetros: de sinal sao

« Diregdo do sinal descartadas.)
« Corte fechado
o Corte aberto Nao (As modificagoes
« Tipo de corte de sinal sdo aplicadas
« Limite baixo da posi¢do alvo da vélvula ao ponto de ajuste
« Limite alto da posi¢do alvo da valvula original e o médulo de
« Angulo morto controle segue o ponto
« Faixa de divisao baixa de ajuste modificado.)
o Faixa de divisdo alta
« Velocidade maxima de deslocamento para fechar
« Velocidade maxima de deslocamento para abrir
o Tipo de caracterizagao
o Fator de forma
» Modificagio de fluxo
Modificagao de fluxo
Flow Modification
100.00
2 8000
&
2
S 60.00
§
& 40.00
£ 2000
0.00=
0.00 10,00 20,00 30,00 40,00 50,00 60.00 70.00 80,00 90,00 100,00
5.00 15,00 25,00 35,00 45,00 55,00 65.00 75,00 85.00 95,00
Setpoint %
0% 15% 20% 25% 30% 35% 40% 45% S0% S5% 60% 65% 70% 75% 80% &85% 90% 95% 100%
ok || camel | ony
Fig. 68.
Tabela 27.
Nome do parimetro Descrigao Valor padrao Limites/op¢oes
Tipo de caracterizagao Linear: A modifica¢ao de fluxo ndo é usada Nao usado Nao usado (Linear)
(Linear)
Fator de forma: A modificagdo de fluxo é usada. Se vocé Fator de forma
selecionar esta op¢do, insira um valor de fator de forma.
Curva do usudrio: Vocé pode criar uma tabela personalizada. Curva do ususrio
Se vocé selecionar esta opgao, edite manualmente os valores
conforme necessério.
Fator de forma O fator de forma descreve a forma aproximada ou exata mais 1 0.01 - 100

proxima da fungéo de transferéncia de caracterizagao da vélvula
com base na seguinte fungao hiperboélica:

f(x) = x/(S+x(1-S))
onde

S = Fator de forma
x = Valor do ponto de ajuste normalizado (0-100%)
f(x) = um célculo intermediario da posigao alvo.

Se o fator de forma estiver entre 0 e 1, uma fungéo de
transferéncia de abertura rapida é aplicada.

Se o fator de forma for 1, uma fungéo de transferéncia linear sera
aplicada.

Se o fator de forma for maior que 1, uma fungio de transferéncia
de porcentagem igual ¢ aplicada.
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Tabela 28.  Localizagao

w
[2a]
o)
o2
<
S 2
o~ )
[V
a9
&

Nome do parametro Descri¢ao Valor padrao Limites/op¢oes
Idioma da interface do Selecione o idioma desejado a ser usado na interface do usudrio local. Portugués Portugués %)
usudrio local Chinés 3
Espanhol @3
Italiano S
Francés =
Coreano S
Alemido 5
Turco 1%
Holandés H
Portugués
aponés
Jp(}))lonés 6
Unidade de temperatura do | Selecione as unidades de temperatura desejadas para vérias variaveis do C C a
dispositivo dispositivo. O dispositivo envia o valor e a unidade da variavel de acordo com F 5
esta selecao. o
Siga estes passos ao converter unidades de C para F ou de F para C: ~
1. Alterar a unidade de temperatura do dispositivo no DTM e aplicar as
alteragoes ao dispositivo.
2. Atualize os valores em todas as visualizagdes para as unidades corretas com
a opg¢ao "Carregar do dispositivo". =
3. Agoravocé pode alterar os valores dos parametros de temperatura em uma E';']
nova unidade e salvd-los corretamente no dispositivo. §
Unidade de pressao do Selecione as unidades de pressdo desejadas para varias variaveis do dispositivo. | Bar Bar %
dispositivo O dispositivo envia o valor e a unidade da variével de acordo com esta selegao. Psi S
Siga estes passos ao converter unidades de bar para psi ou de psi para bar:
1. Alterar a unidade de pressio do dispositivo no DTM e aplicar as alteragdes
ao dispositivo. o
2. Atualize os valores em todas as visualizagdes para as unidades corretas com o=
a opg¢ao "Carregar do dispositivo". &»:}
3. Agora vocé pode alterar os valores dos pardmetros de pressao em uma nova N
unidade e salvd-los corretamente no dispositivo. é
S
Tabela 29. Tempos de bloqueio e tempos limite de eventos Z
Nome do pariametro Descri¢iao Valor padrdo | Limites/opg¢oes
Tempo de travamento da pressdo de | Defina o tempo de espera para acionar o status da pressdo de alimentagdo | 30's 0-36000 s o
alimentagdo e 0 evento caso o limite alto ou baixo da pressao de alimentagio seja >
excedido. %
Tempo de travamento do Defina o tempo de espera para acionar o status de desvio do estado 30s 0-36000 s 5
desvio em estado estaciondrio estaciondrio e o evento caso o limite alto ou baixo do desvio do estado =¥
(Diagnoéstico avangado) estaciondrio seja excedido. o
Tempo de travamento da Defina o tempo de espera para acionar o status de temperatura do 0s 0-36000 s
temperatura do dispositivo dispositivo e o evento caso o limite alto ou baixo da temperatura do
dispositivo seja excedido. ,%
Tempo de travamento da posi¢ao Defina o tempo de espera para acionar o status da posi¢do da valvulaeo | 30s 0-36000 s (Z)
da valvula evento caso o limite alto ou baixo da posi¢ao da vélvula seja excedido. =
Tempo limite de desvio em Duragao minima do estado estacionario que ainda é interpretada como 5s 0-36000 s =}
estado estaciondrio (Diagnostico estado estaciondrio. E
Premium) Este parametro influencia a forma como as tendéncias de desvio de S
estado, tanto em regime permanente quanto dindmico, sdo coletadas.
Assim como as tendéncias de deriva de abertura/fechamento.
w
s3]
Tabela 30.  Permissoes de acesso 2
Nome do pardmetro Descri¢ao Valor padrao Limites/opgoes E
Bloqueio da interface do Selecione a opgao Bloqueio da interface do usudrio local. Bloqueio da Bloqueio da tampa R
usuario local tampa
Bloqueio da tampa: A remogao da tampa principal desbloqueara a edigao Cédigo PIN
do LUIL Quando a tampa é recolocada, o LUI é novamente bloqueado para
o modo somente leitura. Bloqueio da tampa
e PIN M
Cédigo PIN: O cddigo PIN ¢é necessdrio para desbloquear o modo de o=
edigao. O bloqueio do PIN ¢ bloqueado automaticamente apds um o 2
minuto de inatividade e, a0 mesmo tempo, o LUI retorna 4 exibigao de ‘z’:} =
monitoramento. < %
=0
Bloqueio da tampa e PIN: Retire a tampa e depois insira o c6digo PIN para
ativar o modo de edi¢do. Um minuto de inatividade ativa o bloqueio por PIN e
recolocar a tampa trava o bloqueio da tampa.
Protegdo contra gravagao A protegao contra gravagao do dispositivo permite bloquear e desbloquear | Desligado Desligado
(Somente HART) o dispositivo. Também evita comandos de gravagao de outro mestre HART Ligado =2
primdrio ou secundario. a
Cédigo PIN Defina o cédigo PIN da interface do usuério local. 1234 0000-9999 g
Se a opgao Codigo PIN de bloqueio da interface do usuario local for %
selecionada, digite o c6digo PIN para editar ou iniciar uma fungio na O
Interface do usudrio local.

73



CONTROLADOR DE VALVULA NDX

GESTOR DE TIPO DE DISPOSITIVO (DTM)

Tabela 31.  Redefinir diagndsticos
Nome do parimetro Descrigao Valor padrio Limites/op¢des
Diagndstico E possivel redefinir os seguintes dados de Nenhum Nenhum
diagndstico:
- Contadores do posicionador Redefinir contadores do posicionador
- Contadores de vélvulas
- Contadores de atuadores Redefinir contadores de vélvulas
- Todo histograma de posi¢io da valvula
- Meses do histograma de posigio da Redefinir contadores do atuador
valvula
- Tendéncias Redefinir todo histograma de posigao da
- Assinatura da valvula on-line vélvula
Redefinir os meses do histograma da
posi¢do da vélvula
Redefinir tendéncias
Redefinir assinatura da valvula on-line
Tabela 32.  Gatilhos de saida digital (HART apenas se a op¢io DO estiver em uso)
Nome do parametro Descri¢ao Valor padrao Limites/op¢des
Saida digital 1 Dependendo do tipo de dispositivo selecionado, pode | Sempre desligado Sempre desligado
haver até duas saidas.
Saida digital 2 Interruptor de limite
A saida digital pode ser configurada para ser ativada de fechado
varias maneiras diferentes. Ela pode funcionar como o
interruptor de limite NAMUR ou qualquer informagao Interruptor de limite aberto
de status mostrada na lista.
Qualquer status do
dispositivo
Fungao de saida NAMUR Define o estado normal da saida digital. Normalmente fechado | Normalmente aberto
Normalmente fechado

Observagio: Esses parametros podem néo estar disponiveis. Depende da configuragio de hardware do dispositivo.

Tabela 33.

Variaveis dinAmicas (somente HART)

Nome do parametro

Descrigao

Valor padrao

Limites/op¢oes

Variavel priméria
Varidvel secunddria
Variavel tercidria

Variavel quaternaria

As variaveis do dispositivo HART podem ser definidas para
as variaveis dindmicas correspondentes

(Primarias, Secunddrias, Tercidrias e Quaternarias).

Posic¢ao alvo
Posi¢ao da vélvula

Pressio de
alimentagao

Pressio do atuador I

Ponto de ajuste da valvula
Sinal de mA

Posi¢éo alvo

Posic¢ao da vélvula

Saida do transmissor de
posigao

Saida do controlador
Temperatura

Pressdo de alimenta¢do
Pressdo do atuador I
Pressdo do atuador II

Desvio
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Diagnostico

Esta janela fornece ferramentas para verificar rapidamente o
estado do dispositivo e todas as informagdes e ferramentas de
diagndstico. Esta janela fornece informagdes em tempo real do
dispositivo, dados de desempenho medidos, dados histéricos
e possibilidade de executar autodiagnéstico na forma de testes
off-line. Esta janela também possui log de eventos, que mostra
um log de eventos e agdes que ocorreram anteriormente no
dispositivo.

° NOTA

Alguns dos recursos estdo disponiveis apenas na
versao Premium Diagnostics do NDX.

Desempenho

Tela de desempenho

A visualizagao de desempenho do Neles Valve Manager exibe
graficamente os indices da valvula, do atuador e do posicionador,
bem como os indices de desempenho de controle e do ambiente
de aplicagdo. Quando nenhum dos status de acordo com a norma
Namur NE107 for indicado (manutengdo necessaria, fora das
especificagoes, falha do dispositivo), o indice calculado serd
exibido como uma barra verde.

Quando a barra completa ¢é exibida, o indice em questdo

é reportado como sendo 100% - o que significa que esta
funcionando perfeitamente e que se pode assumir sua vida atil
completa. Quando algo estiver comprometendo o desempenho e/
ou se a vida util restante estimada for reduzida por algum motivo,
a porcentagem da barra diminuira.

Abaixo das barras, cada status é explicado e as a¢des
recomendadas sdo apresentadas.

NDX Hé
NDX 1.0 HART

Valve manager Diagnosis

Heromance POS 10000 %  SETP 100.00 %  TPOS 100.00 % S 4.60 bar 1450 bar

RO

Online Valve Signature

Monitoring B Device status: Normal

Event Log

Offline Testing
Offline Test Results
Counters

Trends

£ £ jiii ® i ©

Valve Position Histogran

Control  Positioner  Actuator Vabve  Environment

Fig. 69.

Assinatura da valvula on-line

A visualizagdo online da assinatura da valvula fornece uma
representagao grafica do perfil de fric¢do do conjunto da valvula.
Cada vez que a valvula é acionada, a pressao necessaria para o
movimento ¢é registrada e a assinatura online é atualizada de
acordo. Os movimentos sdo registrados tanto na diregdo de
abertura quanto na de fechamento. O sistema também registra o
nimero de movimentos da valvula em cada posi¢do da vélvula.
Um instantaneo da assinatura é salvo automaticamente no banco
de dados NDX a cada 24 horas, permitindo a anélise historica do
desempenho da valvula ao longo de seu ciclo de vida.
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Fig. 70.
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Fig. 71.

Valores e limites tipicos

o Comparando assinaturas de datas diferentes, é possivel
identificar alteragdes no atrito da vélvula.

o Um aumento ou diminui¢do do atrito pode indicar a
necessidade de manutencaio.

o Apos as atividades de manutengdo, a revisdo da assinatura
atualizada ajuda a avaliar a eficacia da manutencao.

Dicas praticas
o A versio de Diagnostico Avangado fornece a assinatura mais
recente.

o A versio Premium Diagnostics oferece dados historicos
completos.
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Monitoramento
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Fig. 72.

A exibi¢do de monitoramento pesquisard automaticamente oito
variaveis de dispositivo aproximadamente a cada 1,5 segundo.
Todos os parametros sdo carregados independentemente do
estado das caixas de sele¢do. Com as caixas de selegdo nos
graficos de monitoramento, o usudrio pode filtrar informagoes
indesejadas. Todos os pardmetros também sao registrados
automaticamente em um arquivo de log. A localizagdo do
arquivo de log é determinada pelo utilitario Valmet Device DTM
Configuration, que pode ser encontrado no menu Iniciar do
Windows.

J NOTA
O monitoramento serd interrompido durante a
: leitura dos dados de tendéncia do dispositivo.

Log de eventos

Diagnosie

oX e
% Vaivo manager
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O tipo de teste define que tipo de teste sera executado.
Atualmente existem quatro opgdes: Teste de Etapa Multiponto
(Multipoint Step Test), Teste de Assinatura de Valvula (Valve
Signature Test), Teste de Banda Morta de Valvula (Valve
Deadband Test) e Teste de Curso Parcial (Partial Stroke Test).

O usudrio pode usar o menu Modelo (Template) para selecionar
valores padrdo ou algum conjunto predefinido de valores para a
execugdo de um teste.

A grade de parametros de teste permite inserir pardmetros
especificos de teste para o teste selecionado. Por exemplo, para
Teste de Etapa Multiponto (Multipoint Step Test), o usudrio pode
inserir até 20 etapas de teste expandindo a grade clicando no sinal
de adigdo redondo no canto superior direito da grade.

O procedimento de teste off-line comega clicando no botao
Avangar (Next).

|© Performance NDX H6
PR f— | - -
T e © Faiomance offing Testing
e 4% Online Valve Signature
v © Wonitonng
Jutl vaive Positon isograr ¢ himena 0 3492 i= Eventlog @
5 ome ey o
¥ Offine Test Results
i counters Step 2 Execute test
all Trends Gilck Next to start test. During test the valve operates between open and closed positions. Make sure that
= )
s (D@0 01 L e o5 “ i 5
Bk Mot | [ Coont 2
. [ Comnected |19 vevce a
Fig. 73.
- o . . Fig. 75.
A maioria dos status do dispositivo também cria eventos
correspondentes no log de eventos. Estes estdo listados no BE
. . ~ . ~ B Vatvo manager Diagnosis
capitulo Parametrizagao On-line/Configuragio de Status. o ——
i Tsig
Além disso, existem alguns eventos que sao registrados apenasno [ °
histérico de eventos. s .
oeTemesas
. e . . ETT T Step 3 Results
« Ligar (Reinicializacio externa) - i S
o Recurso a prova de falhas (Failsafe) ativado
o A posigao do dispositivo ird para a posi¢ao de falha segura.
O dispositivo ndo ¢ capaz de seguir o ponto de ajuste.
o Verifique o status adicional para o motivo da falha segura.

o Firmware atualizado
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Fig. 76.

Ap6s a execugio do teste off-line, o sucesso do teste e
possiveis mensagens de erro sdo mostrados na tltima etapa
do processo. Ao clicar no botdo Concluir (Finish), o usudrio é
automaticamente transferido para a exibicao de resultados de
teste off-line, onde os resultados do teste sao automaticamente
carregados e apresentados ao usudrio.
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Resultados do teste off-line
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ADVERTENCIA

Os testes offline fardo com que a valvula se mova sem
qualquer referéncia ao ponto de ajuste. Garanta que
ndo haja perigo para pessoas ou processos!

Tabela 36.  Atuador
Nome do Descrigao
parametro s
Deslocamento Esse contador aumenta em 1 sempre que a
total do atuador | vélvula percorre um curso completo ou 100% do
movimento da valvula.
Total de Este contador aumenta em 1 sempre que a dire¢ao
reversoes do do movimento da valvula muda.
atuador
Tabela 37.  Ponto de ajuste
Nome do Descrica
5 escri¢io
parametro
Deslocamento Este contador aumenta em 1 sempre que 0 ponto
total do ponto de ajuste cumulativo muda.
de ajuste
Total de Este contador aumenta em 1 quando a diregao do
reversdes do ponto de ajuste muda.
ponto de ajuste

Tabela 38.  Diagndstico HART (somente HART)
Nofn edo Descrigao
parametro

Total de mensagens

Total de mensagens HART recebidas
recebidas

Total de mensagens

Total de mensagens HART enviadas
enviadas

Contadores
7 —— NDXH7 N
HART 7
B ! Neles Valve Manager™ Diagnosis Valmet 4
@ Performance 2025-08-15 09:50:04
4% Online Valve Signatur | €=
©  MVonloring Total Operation Time '5378.04 ‘
i= Eventlog Valve
" Offiine Testing Total Valve Travel 316
X Offiine Test Resuits Total Valve Reversals 5 ‘
Counters
Actuator
SEAVEE Total Actuator Travel (316 ‘
Travel Ratio
Control Ratio Total Actuator Reversals B ‘
Closed Position Driftir ~ Setpoint
Steady State Deviatior Total Setpoint Travel 001 ‘
_— Total Setpoint Reversals 7 ]
o | o | @
D Comnected | [ Device a2 Planning Engineer
Fig. 78.
Tabela 34.  Posicionador
Nome do .~
A Descrigao
parametro
Tempo total de | Tempo de operagido do controlador de valvula, em
operagao horas.
Tabela 35.  Valvula
Nome do Descrigao
parametro §
Deslocamento Este contador aumenta em 1 sempre que a
total da valvula | vélvula percorre um curso completo ou 100% do
movimento da valvula.
Total de Este contador aumenta em 1 sempre que a dire¢do
reversoes das do movimento da valvula muda.
valvulas

Taxa de erro de
comunicagdo
HART durante a
dltima hora

Taxa de erro de comunicagdo HART em
porcentagem durante a tltima hora

Taxa de erro de
comunicagao
HART durante o
ultimo dia

Taxa de erro de comunicagio HART em
porcentagem durante o ultimo dia

Tendéncias

O NDX mede e armazena multiplas tendéncias de medigao

na memoria do dispositivo. Essas tendéncias abrangem toda a
vida util do dispositivo. Cada tendéncia possui um valor médio,
valores minimo e maximo, além de limites de alarme/aviso. O
alarme é acionado imediatamente apos a observagao, enquanto o
aviso é baseado no valor médio de 14 horas de medigdes.

O eixo temporal da tendéncia vai da esquerda para a direita, com
os valores mais antigos a esquerda e os valores mais recentes

a direita. A visualizagao padrao mostra os tltimos 3 meses a
partir da data atual. Selecione a drea com o mouse para ampliar
o intervalo de tempo especifico. Use o botdo de lupa (menos)
para diminuir o zoom. Os niveis de zoom out sdo os seguintes:
Primeiro clique = retornar ao padrao de 3 meses. Segundo clique
=3 anos. 3° clique

= mostrar o tempo de vida completo.

Por vezes, faltam alguns valores em certas tendéncias. A razio
para isso é que nenhum valor foi medido para a tendéncia
naquele dia.

Por exemplo, a pressdo para o valor de abertura é medida
somente quando a vélvula comega a se mover da posigdo de
fechamento. Se a valvula se mover para a posicdo fechada apenas
uma vez por semana, haverd menos valores medidos para essa
tendéncia.

Além disso, se a valvula estiver em uso liga/desliga (valvula
totalmente aberta/fechada na maior parte do tempo), havera
varias tendéncias que néo terdo sido atualizadas. Para verificar
se esse ¢ o caso dos valores ausentes nas tendéncias, consulte o
histograma de deslocamento, onde vocé pode ver qual faixa de
vélvulas esteve em operacao.
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Tendéncia de desvio de estado estacionario

O desvio em regime permanente é usado para determinar a precisdo bésica do controle da vélvula; é a diferenca entre a posi¢gao medida
e o ponto de ajuste, expressa em porcentagem. A atualizagdo ocorre sempre que o movimento da valvula para apés uma mudanga de
sinal, e considera-se que a posi¢do atingiu o valor desejado com a maior precisao possivel.

2025-09-02 13:27:46
Steady State Deviation, Control
6
= Maximum
5 s Minimum
= Average (absolute)
— Value not calculated
~— Alarm limit
—— Warning limit
R
Steady State Deviation ‘2 9
Control Waming Limit ‘
Steady State Deviation ’ g | o
Control Alarm Limit .
Fig. 79.
Uma mudanga na tendéncia de desvio de estado estaciondrio Dicas praticas
pode ser causada por: o Normalmente, pequenos aumentos no desvio do estado
o O desempenho geral da valvula e do atuador estd se estaciondrio podem ser corrigidos por meio de calibragdo
deteriorando. Possiveis razdes sdo: automatica. Durante a calibraciao, o NDX calcula novos
« maior atrito do trim da valvula parametros e consegue compensar melhor os vazamentos
« maior atrito no atuador pneumiticos, por exemplo.
« danos no diafragma do atuador ou na vedagio do pistao o O ajuste do parametro “Alvo da zona morta” tem um impacto
» mudanga nas condigdes do processo significativo no desvio em regime permanente.
o problema de abastecimento de ar o O desvio em regime permanente s6 é calculado quando o
ponto de ajuste estd na drea de controle normal, ou seja,
Valores e limites tipicos quando nao esta totalmente fechado nem totalmente aberto.

Um bom valor para o desvio em regime permanente é <1%.

Mais de 5% significa problemas. O limite de aviso predefinido

de fabrica é de 2% e o limite de alarme é de 5%. O limite de aviso
pode ser mais restritivo, ja que ¢ ativado com base no valor médio
das ultimas 14 horas. Uma tnica observagao pode disparar um
alarme, portanto o limite precisa ser mais flexivel.
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Tendéncia de desvio de estado dinAmico

O desvio dinamico de estado ¢ a diferenga entre o ponto de ajuste e a posicao real quando o ponto de ajuste é alterado e a valvula esta
em movimento. Quando a vélvula para de se mover, o desvio é registrado em relacdo a tendéncia de desvio em regime permanente.
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Fig. 80. Desvio de estado dindmico

O desvio dinamico do estado pode ser usado para estimar a
dinamica da valvula, como tempos de resposta, atrito estatico e
condi¢des do processo.

Grandes desvios no estado dindmico podem ser resultado de
uma pequena capacidade de ar, devido a tubulagdes de pequeno

didmetro. Além disso, um aumento no desvio do estado dinAmico

pode ser causado por filtros de ar de abastecimento sujos, atrito
ou qualquer fator que possa causar um movimento mais lento.

Valores e limites tipicos

« O valor absoluto do desvio do estado dindmico nao é
importante, apenas as mudancas devem ser monitoradas.

« O valor do desvio de estado dindmico também depende das
condigdes do processo e da aplicagao (valvula de controle ou
valvula liga/desliga, como em aplicacdes PSA).

Dicas praticas

« Em aplicagdes do tipo liga/desliga, os valores sdo normalmente

altos.
 Aplicagdes com controle de liga/desliga, como PSA/VSA, sdo

uma mistura de ambos. Dependendo do tempo de ciclo: Ciclos

mais rapidos resultam em desvios mais dinamicos.

Alteragdes no funcionamento da vélvula influenciam a
tendéncia.

A tendéncia de desvio do estado dinadmico ¢ influenciada
pelo nivel de pressao de alimentagao, capacidade de pressao
de alimentagao, tubulagéo, nivel de desempenho, bem como
pela calibragdo e ajuste do dispositivo. Isso deve ser levado em
considera¢io ao interpretar mudangas na tendéncia.

Se houver um atuador grande e as mudangas no ponto de
ajuste forem geralmente bastante significativas, a tendéncia
indica a presenca de desvio dindmico. A razdo para isso é que
um atuador grande é lento e leva algum tempo para atingir o
ponto de ajuste.

Verifique também o registro de eventos para identificar
problemas de pressdo de alimentagio. Principalmente se
houver vérios dispositivos com 0 mesmo problema, verifique
se o filtro de ar de suprimento nao esta bloqueado (sujeira,
congelado, etc.).

Caso o desvio do estado dindmico tenha aumentado e haja
um amplificador de volume instalado, verifique também o
estado do amplificador. Também pode haver vazamento nos
diafragmas ou eles podem ficar presos.

79

INFORMACOES
GERAIS

ESPECIFICACOES

LOGISTICA

MONTAGEM

INICIALIZACAO

?

©)
>
Cr
<
o~
m
Ay
©)

MANUTENCAO

FIACAO DE DIMENSOES
CONTROLE

COMO PEDIR



CONTROLADOR DE VALVULA NDX

GESTOR DE TIPO DE DISPOSITIVO (DTM)

tendéncia de aderéncia

O valor de atrito estético (fric¢do estatica) pode ser usado para estimar o atrito interno do conjunto da valvula de controle.

Sempre que a vélvula comega a se mover, a pressao pneumatica necessaria no atuador ¢ registrada. O valor de atrito estatico ¢ calculado
quando se registra movimento tanto na dire¢do ascendente quanto na descendente da escala. A aderéncia estatica ¢ a diferenca entre
essas duas medidas. O célculo é feito em incrementos de abertura de 5%. O valor médio de atrito estatico é calculado como a média de
todos os passos de abertura. Apos o calculo da média, os valores minimo e méximo também sdo registrados.
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Fig. 81. tendéncia de aderéncia

Atrito: Dicas praticas

o O aumento da aderéncia estética é causado por maior atritona  « Se o nivel de atrito estatico for alto desde o inicio, uma das
valvula ou no atuador. razdes pode ser um atuador subdimensionado.

o A diminui¢do da aderéncia estatica pode indicar problemas o Se houver um intensificador de volume instalado, os valores
como desgaste excessivo, problemas com o eixo da vélvula ou de atrito estdtico ndo sdo tdo confidveis porque o NDX esta
perda da vedagao. medindo a pressao do sinal do intensificador em vez da

o pressao do cilindro.

Valores e limites tipicos o Caso haja alteragdes na tendéncia de atrito, verifique a

Se for necessario um excelente desempenho de controle, a fricgao assinatura online desses dias. Assinatura e adesdo sio os

estatica deve ser inferior a 40% da pressdo de alimentagao. mesmos dados em formatos diferentes.

Quando a resisténcia ao deslizamento ¢ igual a pressao de « No caso de um atuador de dupla agdo, o valor de atrito estatico

alimentacio, a valvula de controle fica completamente presa e nao pode ser o dobro da pressio de alimentagio.

se move. O nivel de atrito estatico depende do tipo de valvula e

atuador.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

GESTOR DE TIPO DE DISPOSITIVO (DTM)

Pressio para tendéncia de abertura

A pressido de abertura refere-se a pressao do atuador necessaria para abrir a valvula a partir de uma posi¢do fechada. Pode ser usado

para estimar o seguinte:

o Existe margem suficiente entre a pressao necesséria e a pressao de fornecimento disponivel para que a valvula possa ser aberta a

partir da posicdo fechada?
o Desgaste da sede, especialmente em valvulas borboleta.
o Cristalizagdo do meio, por exemplo, em vélvulas de esfera

A tendéncia de pressdo de abertura é atualizada sempre que a vélvula é aberta a partir de uma posi¢do totalmente fechada. Assim que o
movimento da vélvula se inicia, a pressao diferencial no atuador é registrada.
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Valores e limites tipicos Dicas praticas

A pressdo para abertura deve ser inferior a 60% da pressao de
alimentacao.

Quando a pressdo de abertura for igual & pressao de alimentagao,
a valvula de controle ficard completamente travada e ndo abrird
mais.

o Seavalvula estiver na drea de controle o tempo todo, essa
tendéncia estard vazia porque nao houve medigoes.

o Especialmente para valvulas borboleta, isso mostrara quanta
forga é necessaria para mover a valvula da vedagao.

o Caso haja um amplificador de volume instalado, os valores de
pressdo para a abertura nao sdo tao confiaveis, pois o NDX
mede a pressao do sinal do amplificador.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

GESTOR DE TIPO DE DISPOSITIVO (DTM)

Tendéncia da pressao de oferta

A pressdo de oferta também é armazenada no formato de tendéncia. Pode ser utilizado para analisar possiveis problemas com a pressao
de alimentagdo e para monitorar valores de pressdo que excedam as especificagdes do dispositivo. Além disso, fornece informagoes

basicas sobre as circunstancias de uso para outros diagnosticos.
A tendéncia da pressdo de alimentagio é medida continuamente enquanto o dispositivo estiver ligado.
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Dicas praticas

o Defina o limite superior na pressio maxima nominal do
atuador.

« Como a classificagao de pressio maxima para o posicionador
NDX é de 8 bar, esse deve ser o limite mais alto se o atuador
tiver uma classificacdo mais alta.

o Para o limite inferior de aviso, pode-se utilizar a constante da
mola de um atuador com retorno por mola.

« Para atuadores de dupla a¢do, o aviso de limite inferior pode
ser definido na pressdo de ar minima que permitird ao atuador
fornecer torque suficiente para operar a valvula.

o Uma tendéncia de queda ou instabilidade pode ser causada
por tubulagdes de pressdo de abastecimento ou filtros muito
pequenos, caso a linha de abastecimento esteja obstruida.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

GESTOR DE TIPO DE DISPOSITIVO (DTM)

Tendéncia de temperatura

A tendéncia da temperatura mostra a temperatura da placa de circuito impresso (PCI) dentro da caixa do dispositivo. A temperatura
¢é medida constantemente enquanto o dispositivo estiver ligado. A tendéncia da temperatura é usada para monitorar valores que

INFORMACOES
GERAIS

excedem as especificagdes do dispositivo. Além disso, pode fornecer informagdes contextuais sobre as circunstincias de uso para é
outros diagnodsticos. Por exemplo, uma queda de temperatura e um aumento no desvio estatico ou dindmico podem levar ao o3
congelamento do atuador ou da valvula. 5
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

GESTOR DE TIPO DE DISPOSITIVO (DTM)

Tendéncia de derivagao de posi¢ao fechada

Essa tendéncia monitora a posi¢do exata da vélvula quando ela estd totalmente fechada. Se houver um desvio da posigao calibrada, isso

indica um possivel problema no conjunto da valvula.
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Fig. 85.

Dicas praticas

Verifique a diredo da deriva a partir da tendéncia. Em caso de

valor médio negativo, realize as seguintes verificagoes.

o Verifique a instalagiao do ima NDX e o suporte de instalagdo
entre 0o NDX e o atuador.

o Verifique o suporte de instalagao entre a valvula e o atuador.

o No caso de vélvula globo, verifique a conexao do trim da
valvula de retengéo e da bragadeira do eixo.

» No caso de valvula de disco excéntrico, verifique o trim da
valvula de reten¢io e a conexio do eixo da vélvula. O eixo da
valvula de disco pode ficar permanentemente torcido.

o No caso de valvula de esfera, verifique o batente limitador de
curso do atuador e a conexdo do eixo da vélvula. O eixo da
valvula de esfera pode ficar permanentemente torcido.
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Caso o valor médio seja positivo, realize as seguintes verificagdes.

Verifique a instalagao do ima NDX e o suporte de instalagao
entre o NDX e o atuador.

Verifique se ha residuos ou danos mecanicos no trim ou na
valvula.

A mola que aciona o atuador pode néo estar suficientemente
alta para comprimir totalmente a mola.

A mola do atuador de fechamento pode ser danificada.

No caso de vélvula globo, verifique a conexao do trim da
valvula de retencio e da bracgadeira do eixo.

No caso de vélvula de disco excéntrico, verifique o trim da
valvula de retencio e a conexdo do eixo da vélvula. O eixo da
valvula de disco pode ficar permanentemente torcido.

No caso de valvula de esfera, verifique o batente limitador de
curso do atuador e a conexdo do eixo da vélvula. O eixo da
valvula de esfera pode ficar permanentemente torcido.




CONTROLADOR DE VALVULA NDX

GESTOR DE TIPO DE DISPOSITIVO (DTM)

Tendéncia de derivagio em posicao aberta

Essa tendéncia monitora a posi¢do exata da vélvula quando ela estd totalmente aberta. Se houver um desvio da posigao calibrada, isso

indica um possivel problema no conjunto da valvula.

O valor do eixo Y representa a diferenca entre a posi¢do medida e a posigao calibrada totalmente aberta.
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Dicas praticas

Verifique a dire¢do da deriva a partir da tendéncia. Em caso de

valor médio negativo, realize as seguintes verificagoes.

o Verifique a instalagido do ima NDX e o suporte de instalagdo
entre o NDX e o atuador.

o Verifique se ha residuos ou danos mecénicos no trim ou na
valvula.

 Paraacionar o atuador de fechamento da mola, a pressao
de alimentagdo pode ndo ser suficiente para comprimir
totalmente a mola.

» A mola do atuador de abertura pode ser danificada.

» No caso de valvula globo, verifique a conexdo do trim da
valvula de retengdo e da bragadeira do eixo. A autocalibragao
da valvula de globo sem parador mecénico de limite pode
causar esse alarme.

o No caso de vélvula de disco excéntrico, verifique o trim da
valvula de reten¢io e a conexio do eixo da vélvula. O eixo da
valvula de disco pode ficar permanentemente torcido.

o No caso de valvula de esfera, verifique o batente limitador de
curso do atuador e a conexao do eixo da vélvula. O eixo da
valvula de esfera pode ficar permanentemente torcido.

Caso o valor médio seja positivo, realize as seguintes verificages.

o Verifique a instalagdo do ima NDX e o suporte de instalagdo
entre o NDX e o atuador.

o Verifique o suporte de instalagdo entre a valvula e o atuador.

o No caso de vélvula globo, verifique a conexdo do trim da
valvula de retencédo e da bragadeira do eixo.

o No caso de vélvula de disco excéntrico, verifique o trim da
valvula de retenc¢do e a conexao do eixo da valvula. O eixo da
valvula de disco pode ficar permanentemente torcido.

o No caso de valvula de esfera, verifique o batente limitador de
curso do atuador e a conexao do eixo da vélvula. O eixo da
valvula de esfera pode ficar permanentemente torcido.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

GESTOR DE TIPO DE DISPOSITIVO (DTM)

Tendéncia da propor¢io de viagens
A relagao de curso mede a amplitude do movimento da vélvula em uma diregdo. Cada vez que a valvula se move em uma diregao,
mede-se a amplitude desse movimento. O valor médio é calculado para cada hora e minuto, sendo registrados os valores méximos.
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Fig. 87.

Dicas praticas

o O aumento/diminui¢io da relagdo de deslocamento pode
resultar da condi¢ao mecanica do conjunto de vélvulas. O
aumento do atrito, por exemplo, resulta em movimentos
maiores se movimentos menores se tornarem impossiveis.

o As condi¢oes do processo podem mudar em consequéncia da
mudanga de gramatura. Isso pode resultar na necessidade de
um controle mais agressivo da valvula. A oscilagdo do circuito
de controle também pode ser um motivo para o aumento da
taxa de deslocamento.

o No caso de um controle em forma de seno, a taxa de
deslocamento indica a amplitude da senoide.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

GESTOR DE TIPO DE DISPOSITIVO (DTM)

tendéncia da taxa de controle

A taxa de controle mede quantas movimentagdes ocorrem na posi¢ao da valvula em comparagdo com uma movimentagio do
controlador de processo (ponto de ajuste da posi¢ao da vélvula).

INFORMACOES
GERAIS

w
M
« A taxa de controle 1 indica que a vélvula conseguiu realizar tantos movimentos quanto o controlador de processo solicitou. .§
o Uma taxa de controle >1 indica que a valvula se moveu mais vezes do que o controlador solicitou. O
» Uma taxa de controle <1 indica que a valvula tem se movimentado menos vezes do que o controlador tem solicitado. %
2
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Dicas praticas

O aumento na taxa de controle pode indicar problemas no estado
mecénico do conjunto da valvula. O aumento do atrito pode
causar movimentos excessivos mesmo sem alterar o ponto de
ajuste. A calibragdo e o ajuste do pardmetro "Alvo da Zona Morta"
podem ajudar a resolver o problema.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

GESTOR DE TIPO DE DISPOSITIVO (DTM)

Histograma de posicao da valvula

A tendéncia do histograma de posi¢do da vélvula pode ser
usada para determinar os pontos de operacio da vélvula. A
tendéncia mostra se a valvula esta funcionando como uma
valvula de controle real e qual é a largura da drea de operagio.
Esta informagao também pode ser usada para verificar o
dimensionamento da vélvula.

O histograma ¢é atualizado o tempo todo quando o dispositivo
¢ ligado

» Dividido em 12 subfaixas, a 1* e a 12° subfaixa representam
posicdes fechadas e abertas.

o A vélvula estd fechada se a posigao for < 1%

o A valvula esta aberta se a posicao for > 99%

A tendéncia do histograma de posi¢do da valvula mostra dois
histogramas medidos da posigdo da véalvula lado a lado: o
histdrico de vida util da posi¢ao da valvula e os tltimos trés
meses. Se o ponto de operagdo da valvula mudou recentemente,
pode ser visto no histograma de trés meses.
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A tendéncia do histograma de posigdo da vélvula é especialmente
util ao otimizar a operagdo da planta ou ao substituir valvulas de
controle antigas.

o Se o ponto de operagédo da valvula for 80-90% na maioria das
vezes, a valvula pode ser muito pequena para a aplicagao atual

o Se o ponto de operagdo da vélvula for de 10 a 30% na maioria
das vezes, a valvula pode ser muito grande para a aplicagdo
atual

o Sob condi¢des normais de processo, a area de controle ideal
¢ de 30-80% (dependendo do tipo de valvula). Se houver
necessidade de definir de maneira mais precisa os valores
minimos e maximos que podem ser feitos com Nelprof.

« O ponto de trabalho real deve ser verificado com a curva de
fluxo instalada com Nelprof.

Essa tendéncia também mostra se uma valvula estd em uso liga/
desliga. Isso significa que uma valvula estd totalmente fechada
ou totalmente aberta na maior parte do tempo. Se vocé perceber
que uma valvula esteve entre 50-70% na maior parte do tempo e
que os contadores estdo mostrando que hd muitos deslocamentos
e reversoes, pode haver desgaste na valvula ou vedagoes e/ou no
atuador nessa posigao.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

MANUTENCAO

ASPECTOS GERAIS

Os requisitos de manutengéo para o controlador de vélvula NDX
depende das condigdes de servigo, por exemplo, a qualidade do
ar de instrumentos. Nas condigdes de servigo normais, nio é
necessaria a manutencao regular.

ADVERTENCIA
Ao fazer a manutengdo do NDX, assegure-se de que o
fornecimento de ar esteja desligado e que a pressao esteja

liberada.
P S P
.
. NOTA
. Especialmente em ambientes corrosivos, como no mar ou
. em suas proximidades, recomenda-se o uso de graxa nas

roscas fémeas da carcaga de aluminio na parte externa do
dispositivo: parafusos de fixagao da tampa principal/tampa
pneumdtica e parafusos do suporte na parte inferior.
Recomenda-se o uso de graxa com boas propriedades
anticorrosivas e resisténcia a lavagem; por exemplo, a
Molykote BR 2 Plus obteve sucesso nos testes.

NOTA

Ao fechar a tampa, certifique-se de que a vedagio da tampa
esteja encaixada na ranhura.

Aplica-se a modelos padrao e a prova de explosdo com
vedagao escura. O modelo compacto possui um selo branco
integrado na tampa.

O controlador de valvula NDX inclui os seguintes modulos
intercambidveis:

« Valvula de relé

« Unidade de vélvula primaria

o Interface de Usudrio Local

o Mobdulo eletronico (incluindo PT opcional)
o Bloco do manometro de pressao

o Tampa principal

o Tampa do relé

o Tampa de pré-estagio (somente NDX1510_)
« Tampa de escapamento

o Pré-estdgio da montagem do filtro inferior

ENCOMENDA DE PEGCAS DE REPOSICAO

Use os seguintes codigos de pedido para NDX1510_:

H137041 CONJUNTO DA UNIDADE DE PRE-ESTAGIO (Ntimero da pega: 100)

H197244 CONJUNTO DA TAMPA PRINCIPAL (Numero da pega: 15)

OBSERVACAO: Entre em contato com a Valmet se o dispositivo for de fabricagao

de 2022 ou anterior.

H137045 CONJUNTO DA TAMPA DO RELE (Ntimero da pega: 37)

51137047 C)ON]UNTO DA TAMPA DA UNIDADE DE PRE-ESTAGIO (Numero
a pega: 42

H137059 CONJUNTO DA VALVULA DE RELE (Ntmero da pega: 140)

MODULO LUI H188640 (Ntmero da pega: 207)

H13725? SILENCIADORES, TAMPA IP 3/8” NPT COM O-RING (Numero da

pega: 87

H137258 FILTRO INFERIOR PRE-ESTAGIO (Ntmero da pega: 32)

H141371 CONJUNTO DE BOBINAS PNEUMATICO (Inclui, por exemplo, pré-

ajuste, filtro e valvula de relé)

MODULO ELETRONICO: Entre em contato com a Valmet

Use os seguintes codigos de pedido para NDX_511_:

H162178 CONJUNTO DA TAMPA DO RELE (Ntmero da pega: 37)

H166049 CONJUNTO DE VALVULA DE RELE para NDX1_ (Ntmero da pega:
140)

H149515 CONJUNTO DE VALVULA DE RELE para NDX2_ (Numero da pega:
140)

H162063 CONJUNTO DA UNIDADE DE PRE-ESTAGIO (Ntimero da pega: 100)
H162064 CONJUNTO DA TAMPA PRINCIPAL (Numero da pega: 15)

H161999 SILENCIADORES, TAMPA IP 3/8” NPT COM O-RING (Numero da
peca: 87)

MODULO LUI H188641 (Ntmero da pega: 207)

H162067 CONJUNTO PNEUMATICO para NDX1511_ (Inclui, por exemplo, pré-
ajuste e valvula de relé)

H162068 CONJUNTO PNEUMATICO para NDX2511_ (Inclui pré-ajuste e valvula
de relé, por exemplo)

MODULO ELETRONICO: Entre em contato com a Valmet

Use os seguintes codigos de pedido para NDX_512_:

H137045 CONJUNTO DA TAMPA DO RELE (Ntmero da pega: 37)

H137059 CONJUNTO DE VALVULA DE RELE para NDX1_ (Namero da pega:
140)

H149515 CONJUNTO DE VALVULA DE RELE para NDX2_ (Ntmero da pega:
140)

H149508 CONJUNTO DA UNIDADE DE PRE-ESTAGIO (Ntmero da pega: 100)
H149509 CONJUNTO DA TAMPA PRINCIPAL (Ntmero da pega: 15)

H149512 SILENCIADORES, TAMPA IP 3/8” NPT COM O-RING (Ntimero da
pega: 87)

MODULO LUI H188641 (Ntimero da pega: 207)

Conjunto pneumatico H149527 para NDX1512 (inclui pré-ajuste e vélvula de relé,
por exemplo)

Conjunto pneumético H149528 para NDX2512 (inclui pré-ajuste e valvula de relé,
por exemplo)

MODULO ELETRONICO: Entre em contato com a Valmet

SUBSTITUICAO DE PECAS

Pré-estagio
Localizagdo do pré-estagio:
o« NDX1510_
 sob atampa do pré-estagio com o simbolo do pré-estagio
(Fig. 90)
o NDX_511_eNDX 512_
 sob a tampa principal e o médulo LUI (Fig. 91)

Fig. 90. NDX1510_localizagao do pré-estagio.

Fig. 91. Localizagdo do pré-estagio NDX_511_e NDX_512_.

Remocdo do pré-estagio

ADVERTENCIA

Risco de lesdo. Certifique-se de que a pressdo de
alimentagao seja desligada e a pressao do atuador seja
liberada antes da remogao do pré-estagio.

INFORMACOES
GERAIS

ESPECIFICACOES

LOGISTICA

MONTAGEM

INICIALIZAGCAO

OPERACAO

x

Q
=
o
z
[sa]
=
5
Z
S
=

FIACAO DE DIMENSOES
CONTROLE

COMO PEDIR



CONTROLADOR DE VALVULA NDX

MANUTENCAO

ADVERTENCIA

O pré-estagio deve ser manuseado com cuidado.
Nunca toque nas partes moveis do pré-estagio e
nunca gire o bico. Se as partes méveis do pré-estagio
forem danificadas, isso pode levar a um desempenho
de controle reduzido do dispositivo.

NOTA

Recomenda-se substituir o pré-estagio e a valvula de

relé ao mesmo tempo.

NOTA

Recomenda-se substituir também o filtro e a vedagao
abaixo do pré-estagio (incluido no kit de pecas de

reposigao).
(Fig. 92)

Desconecte o conector do fio do pré-estagio do pré-estagio
(Fig. 96)

Solte os parafusos que prendem o pré-estagio no lugar.
(Fig. 96)

Puxe o pré-estagio cuidadosamente. Recomenda-se usar
um alicate para agarrar as ranhuras nas laterais do pré-
estagio. Tenha cuidado para ndo tocar nas partes moveis do
pré-estagio. (Fig. 98)

Instalacdo do pré-estagio

NOTA

Certifique-se de que nao haja detritos no orificio do
eixo de pré-estagio, por exemplo, do antigo o-ring.
(Fig. 93)

=

Fig. 93.

Fig. 92.

Versao compacta (NDX1510_):

TX20, Alicate

o Desconecte a energia do dispositivo.

o Desligue a pressdo de alimentacéo e certifique-se de que a
pressao do atuador seja liberada.

« Remova o dispositivo do suporte de montagem do atuador

se houver espago de trabalho limitado na frente da tampa
do pré-estagio (desconecte a alimentagao e a tubula¢ao do
atuador se for necessario remover o dispositivo).

o Solte os parafusos da tampa do pré-estagio e remova a
tampa do pré-estagio. (Fig. 95)

o Desconecte o conector do fio do pré-estagio do pré-estagio

(Fig. 95)

o Solte os parafusos que prendem o pré-estagio no lugar.
(Fig. 95)

o Puxe o pré-estagio cuidadosamente. Recomenda-se usar
um alicate para agarrar as ranhuras nas laterais do pré-

estagio. Tenha cuidado para nio tocar nas partes moveis do

pré-estagio. (Fig. 97)

Versao padrio e a prova de explosio (NDX_511_e
NDX_512):
PH2 (NDX_511_) or HEX6 (NDX_512_), TX8, TX20, alicates

90

o Desconecte a energia do dispositivo.

o Desligue a pressdo de alimentacéo e certifique-se de que a
pressao do atuador seja liberada.

» Remova a tampa principal desapertando 4 parafusos.

o Solte os parafusos do visor e remova o visor.

NOTA

.
.
.
Verifique se o novo o-ring estd coberto com .
lubrificante para evitar danos. Use apenas :
lubrificantes para o o-ring fornecidos com o conjunto «
de pegas de reposigao. .

.

Fig. 94.




CONTROLADOR DE VALVULA NDX

MANUTENCA

Versao padrio e a prova de explosio (NDX_511_e

NDX_512_):

o TX20, TX8, PH2 (NDX_511_) ou HEX6 (NDX_512_)

o Pressione o pré-estagio no lugar. Pressione nas posigoes
marcadas levemente a mdo. Néo use forca excessiva, pois isso
pode indicar que o eixo do pré-estagio esta desalinhado ou
que o o-ring ndo estd lubrificado.

 Aperte os parafusos que prendem o pré-estagio no lugar.

» Empurre o conector de 2 fios do pré-estagio no soquete
do pré-estagio. O conector do fio s6 pode ser instalado na
posigao correta.

INFORMACOES
GERAIS

ESPECIFICACOES

o Reinstale o visor. Aperte os parafusos do visor.

Reinstale a tampa principal. Aperte os parafusos da tampa.
Ligue a pressdo de alimentagao.

Reconecte a eletricidade ao dispositivo.

Quando os componentes pneumaticos sdo substituidos, o
dispositivo requer calibracao.

e Y Valvula de relé

@ A vilvula de relé estd localizada sob a tampa com o seguinte

Fig.96. NDX_511_eNDX_512_

LOGISTICA

simbolo:

= o

MONTAGEM

INICIALIZAGCAO

Fig.97. NDX1510_ Puxando o pré-estigio com um alicate.

OPERACAO

x

Q
=
o
z
[sa]
=
5
Z
S
P

Fig. 99.

Fig. 98. NDX_511_e NDX_512_ Puxando o pré-estagio
com alicate.

Remocao da valvula de relé 2
Versio compacta (NDX1510_): 2
o« TX20 . ‘-‘E-‘
o Pressione o pré-estagio no lugar. Pressione nas posi¢des ADVERTENCIA A
marcadas levemente a mao. Néo use forga excessiva, pois isso Risco de lesao. Certifique-se de que a pressao de
pode indicar que o eixo do pré-estagio estd desalinhado ou Z & alimentagio esteja desligada e a pressao do atuador
que 0 o-ring nio esta lubrificado. se,ja liberada a,ntes de abrir a tampa e remover a
o Aperte os parafusos que prendem o pré-estagio no lugar. vélvula de relé. o
o Empurre o conector de 2 fios do pré-estagio no soquete e
do pré-estagio. O conector do fio s6 pode ser instalado na et e e eeeeessseeeesssseennnnsenennnnnaan ,%5
posigado correta. : : % Z
o Reinstale a tampa do pré-estagio. Certifique-se de que a . NOTA . = 8
vedagdo de borracha ainda esta no lugar na tampa e néo A valvula de relé ndo deve ser limpa ou aberta. Se .
estd danificada. necessario, basta substituir a vélvula de relé por uma -«
o Aperte os parafusos da tampa do pré-estagio. . nova. .
.+ Ligue a pressio de alimentagao.
o Reconecte a eletricidade ao dispositivo. %
« Quando os componentes pneumdticos sao substituidos, o =
dispositivo requer calibragao. o
=
o
®)
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MANUTENCAO

. NOTA

Recomenda-se substituir o pré-estagio e a valvula de

relé a0 mesmo tempo.

Desconecte a energia do dispositivo.

Desligue a pressdo de alimentagao e certifique-se de que a
pressao do atuador seja liberada.

Remova o dispositivo do suporte de montagem do atuador se
houver espago de trabalho limitado na frente da tampa do pré-
estagio (desligue a alimentagéo e a tubulagdo do atuador se o
dispositivo tiver que ser removido).

Solte os parafusos da tampa da vélvula de relé.

Remova a valvula de relé. Recomenda-se usar duas chaves de
fenda como alavancas para acionar a valvula de relé.

Fig. 100. NDX_512_

Instalacdo da valvula de relé

. NOTA

Certifique-se de que ndo haja detritos no pequeno
orificio do eixo, por exemplo, do o-ring da valvula de

relé removida (veja a imagem)

ADVERTENCIA

Nao use nenhuma ferramenta para instalar a valvula
de relé. Ela pode ser empurrada no lugar com a mao.

Alinhe o eixo pequeno e grande nos orificios correspondentes.
Pressione a valvula de relé nos orificios com uma leve forga
continua. Nao use forca excessiva, pois isso pode indicar que
a valvula de relé estd desalinhada ou os o-rings nio estdo
lubrificados.

Reinstale a tampa da vélvula de relé. Certifique-se de que a
vedagdo de borracha ainda esta no lugar na tampa e néo esta
danificada.

Aperte os parafusos da tampa do pré-estigio.

Ligue a pressdo de alimentagdo.

Reconecte a eletricidade ao dispositivo.

Quando os componentes pneumaticos sao substituidos, o
dispositivo requer calibracio.

Fig. 101.
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Fig. 102. NDX_512_

Fig. 103.
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MANUTENCAO

Interface de usuario local
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Fig. 104. NDX1510_
Q
=
O
=
N
3
=
S
Z
Q
Z
O
<
>
53}
=9
O
]
S
- -
Fig. 105. NDX_511_e NDX_512_ %
5
Ferramentas para NDX1510_:PH2, TX7 Médulo eletronico =
Ferramentas para NDX_511_:PH2, TX8 Ve ™
Ferramentas para NDX_512_:HEX6  TX8 4]
o Remova a tampa principal desapertando 4 parafusos. 2
« Solte os parafusos do visor. Z
» Remova o visor. O visor pode ser alterado quando a energia =
esta ligada e o dispositivo esta sob controle. A substituigao A
do visor nao afeta a posi¢ao da valvula. Observe que pode & ® ®
haver outros regulamentos que impedem a abertura da. ) PH2 HEX3 (75 mm/ 3 polegadas) TX7
tampa quando o processo estd em execugdo ou a energia esta HEX6 TX8
conectada. \_ TX20 J s
« Monte o novo visor e aperte os parafusos. o2
. . . <G
Monte a tampa principal e aperte os parafusos. Ferramentas para NDX1510_:  PH2, TX7, TX20 (alcance &g%
necessario de 60 mm/ = O
ADVERTENCIA 2,5 polegadas)
(Versao a prova de chamas/a prova de explosao) Ferramentas para NDX_511_:  PH2, TXS, HEX3, HEX3
Z & O torque de aperto dos parafusos da tampa do galcalnce élecessar io de 75 mm/
involucro é de 15Nm. polegadas) e
Ferramentas para NDX_512_: HEX6, TX8, HEX3, PH2 o
(alcance necessério de 75 mm/ &
3 polegadas), PH2 %
Q
®)
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MANUTENCAO

Desconecte a energia do dispositivo

o Desligue a pressdo de alimentacéo e certifique-se de que a
pressao do atuador seja liberada.

» Remova o dispositivo do suporte de montagem do atuador se
houver espago de trabalho limitado na frente da tampa do pré-
estagio (desconecte a alimentagdo e a tubulagao do atuador se
for necessario remover o dispositivo).

o Remova a tampa principal desapertando 4 parafusos.

/

Fig. 109. NDX_511_e NDX_512_

o Solte os parafusos da tampa do pré-estdgio e remova-a (Fig.
110, aplica-se apenas ao NDX1510_)
+ Desconecte o conector do fio do pré-estagio do pré-estagio.

Fig. 110. NDX_510_

Fig. 107. NDX_511_e NDX_512 o Solte os parafusos do mddulo eletronico e os parafusos de
o o aterramento e remova o médulo eletronico. (Fig. 111, Fig.

. . 112)
« Solte os parafusos do visor e remova o visor.

(Fig. 108, Fig. 109)

Fig. 111. NDX_510_

Fig. 108. NDX1510_
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MANUTENCAO

Fig. 113. Sensores de pressao no médulo eletronico do
NDX_510_.

: NOTA
Existem sensores de pressao no médulo eletronico.

Manuseie-o com cuidado, principalmente os sensores
de pressao. (Fig. 113)

NOTA (somente NDX_510_) :
Ao instalar um novo mddulo eletronico, instale a :

junta de borracha com cuidado. Se houver agua no ar
de alimentagao, esta junta impede o acesso de agua
ao sistema eletronico.

« Monte o novo moédulo eletrdnico e aperte os parafusos
do mddulo eletronico e os parafusos de aterramento
(NDX_511_e NDX_512).

Conecte o conector do fio do pré-estigio ao pré-estagio.
Reinstale a tampa do pré-estagio e aperte os parafusos.
Monte o novo visor e aperte os parafusos.

Monte a tampa principal e aperte os parafusos.

ADVERTENCIA
Z & (Versao a prova de chamas/a prova de explosao)

O torque de aperto dos parafusos da tampa do
invélucro é de 15Nm.

OPCOES DE SUBSTITUICAO

Bloco do manémetro de pressao

Siga as instrugdes no capitulo 11.1 Instalagdo do Bloco do
Manometro de Pressao.

MANUTENCAO REGULAR

Recomenda-se a realizagdo de verificagdes de manutencdo

regulares para garantir o funcionamento adequado do

controlador da valvula. O intervalo de manuten¢io recomendado

¢ de 5 anos. No caso de dispositivos com certificagdo Ex d (c6digo

de tipo 9 ou 10: F ou A), a lista de verificagdo de manutengéo

deve incluir os seguintes itens:

o Verifique se os elementos sinterizados e a flange da tampa
(pega 15) estdo em boas condigdes e intactos.

o Verifique se o calgo de poliéster (Mylar) (pe¢a 19a), usado
para fixagdo da janela, estd em boas condi¢des e intacto (veja
a Fig. 114).

Fig. 114. Figura de montagem da tampa - Parte 15
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

DESENHOS DE DIMENSOES

NDX1510
LINEAR APPLICATION ROTARY APPLICATION
198
137.5 . A o AN
53
A _
e ‘
0 l
Position feedback VDI/VDE 3845
magnef extreme Interface
posifions 69.5 —
8L
MAX MEASUREMENT
RANGE 125
pt NPT 1/2"
Nl Cable Gland R,
Center of u\;

VDI/VDE 3845

62.5
26
62.5

min 20 fo remove cover
100 recommended

LS

NPT 1/L4" NPT 3/8"
|

Grounding

Center of
VDI/VDE 3845

Fig. 115.
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DESENHOS DE DIMENSOES

INFORMAGOES
GERAIS

NDX_512_
LINEAR APPLICATION Not available ROTARY APPLICATION
198 for fixing é
O
<
O
=
/ @)
23}
&
m
A
<
S
H
w
Posifion beedback %%
magnet extreme S
positions
Max meas. range =
[Sa)
g
H
Z
o
=
\
25 =
P )
» 48 < E % %\:])“
o E N —
NPT 3/8" NPT 172" e = 2
Housing exhaust/ Cable Gland RS 9
- T Z
breathing | 58 EN &
A Q
S
<
(W)
Groundin m C o &
© 5T o
= g5 o
y mZ e
A | > o«
< S w O
88,6 %o i 3
w02 s S S
- wn ¥ |25
H
=)
Z
<
== _ ) =
NPT 1/4"
w
m
o
1 g
=
.o a)
CIJ-D
°z5 NPT 3/8"
=
S oE
S35y -
Cover screws M8 € g; 513 o o
Hex key (Allen key) 6 nmi 2l 67 ,2 &,
J/ Tightening torque 15 Nm Ll 1 &:}E
. =5
4,9 =0
0
6
\D‘\tm‘o m‘ D m
pPNEAAN AR A
53}
Center of g
VDI/VDE 3845 s
R

Fig. 116.
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DESENHOS DE DIMENSOES

IMAS DE FEEDBACK DE POSICAO PARA ATUADORES LINEARES E ROTATIVOS

73
|
o~ | o = )
8 ol [
f o |
-l OO O OO O‘I'LQ
oM N AN ™M [oe)
D48 10
.
I O
=
24,9
150
@;;x[%*ri
& &
™ [ ¥ h
=T}

LINEAR

ROTARY

&

iMA DE CURSO LONGO

Fig. 117. NDX1510_

BLOCO DO MANOMETRO DE PRESSAO

NDX1510_

Gauge block module

PRESSURE GAUGE BLOCK

min 50 to
remove gauge
block cover

min 20 to
remove cover
100 recommended

PRESSURE GAUGE BLOCK

Center of
VDI/VDE 3845

PRESSURE GAUGE BLOCK

Fig. 118. NDX1510_
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

DECLARACAO DE CONFORMIDADE DA UE

Fabricante:

Valmet Flow Control Oy (* Neles Finland Oy)
Vanha Porvoontie 229

FI-01380 Vantaa

Finlandia
Produto: CONTROLADOR DE VALVULA INTELIGENTE NELES™ NDX™
Aprovagoes:
Tipo Aprovagao Certificado de exame de tipo CE
111G ExialIC T6...T4 Ga EESF 21 ATEX 018X
111D Ex ia I1IC T;o85 °C...T115 °C Da EN IEC 60079-0:2018/A11:2024
1P66 EN 60079-11:2012
ou 1EC 60079-11:2023 Edition 7.0
112G Exib IIC T6...T4 Gb
NDX HART; opgdes de | 11 2D Ex ib I1IC T50085 °C...To115 °C
gabinete 0, 1 ou 2 1P66
113 GExiclICT6...T4 Ge EESF 21 ATEX 019X
113 G ExeclIC T6...T4 Gc EN IEC 60079-0:2018/A11:2024
113 D Ex ic ITIC T85 °C...T115 °C Dc EN 60079-11:2012
1P66 IEC 60079-11:2023 Edition 7.0
EN 60079-7:2015/A11:2024
111G ExialIC T6...T4 Ga EESF 24 ATEX 031X
11 1D Ex ia ITIC T200 85 °C...T200 115 °C Da EN IEC 60079-0:2018
112G Exib IIC T6...T4 Gb EN 60079-11:2012 / IEC
11 2D Ex ib ITIC T200 85 °C...T200 115 °C Db 60079-11:2023
dispositivo de campo FISCO
NDX FE 1P66
opgao de gabinete 1 113G Ex ic IIC T6...T4 Gc EESF 24 ATEX 034X
11 3D Ex ic ITIIC T85 °C...T115 °C D¢ EN IEC 60079-0:2018
dispositivo de campo FISCO EN 60079-11:2012 / IEC
113G Ex ec IIC T6...T4 Ge 60079-11:2023
1P66 IEC 60079-7:2015/
A1:2018
112GD Sira 17ATEX1283X
Ex db IIC T* Gb EN 60079-0: 2012 (+A11:2013), EN 60079-1: 2014, EN 60079-31:2014
- Ex tb IIIC T85...T113 °C Db
NDX HART, opo de | 14" 400( 5 485°C
gabinete 2 T5: -40°C 2 +72°C
Té6: -40°C a +57°C
1P66
112GD CSANe 24ATEX1186X
NDX EE Ex db IIB+H2 T6...T4 Gb EN IEC 60079-0:2018/AC:2020-02, EN 60079-1:2014/AC:2018-09, EN 60079-31:2014
opcio dé invélucro 2 Ex tb ITIIC T85...T113°C Db e IEC 60079 31:2022/COR1:2023 Ed. 3.0
*T4 e T5: -40°C a +85°C OU Té6: -40°C a +75°C
T113 e T95: -40°C a +75°C OU T85: -40°C a +74°C

Como os produtos sob nossa exclusiva responsabilidade de projeto e fabricagdo podem ser usados como pegas ou componentes em méquinas
e ndo desempenham sozinhos as fung¢des descritas no Artigo 6(2) da Diretiva de Maquinas (2006/42/CE), declaramos que nosso(s) produto(s)
aos quais esta Declaracdo de Conformidade se refere NAO deve(m) ser colocado(s) em servigo até que o maquindrio relevante ao qual serd
incorporado tenha sido declarado em conformidade com as provisdes da Diretiva de Maquinas.

O produto acima é fabricado em conformidade com as diretivas europeias aplicaveis e especificagoes/normas técnicas.

A protegao contra, por exemplo, eletricidade estatica causada pelo processo ou equipamento conectado deve ser considerada pelo usuario (EN
60079-14 §6).

O produto ndo apresenta risco residual segundo andlises de periculosidade feitas de acordo com as diretrizes aplicaveis desde que sejam
seguidos os procedimentos descritos no manual de Instalagio, Operagdo e Manutengao e o produto seja utilizado nas condi¢des mencionadas
nas especificagdes técnicas.

Diretivas aplicaveis:

EMC 2014/30/EU Elétrica

ATEX 2014/34/EU Tipos aprovados e com marcagio Ex

Organismos notificados pela ATEX para Certificado de Exame de Tipo CE:

SIRA (Numero do organismo notificado: 0518) EESF (Organismo notificado namero 0537)
Servigo de Certificagiao STRA Eurofins Electric & Electronics Finland Oy
CSA Group Kivimiehentie 4

Unidade 6, Parque Industrial Hawarden FI-02150 Espoo

Hawarden, Deeside, CH5 3US Finlandia

Reino Unido

Organismo notificado pela ATEX para garantia de qualidade:

ISO 9001:2015 Ne do certificado: LRQA ISO 9001 - 00040885

ATEX 2014/34/EU Ne do certificado: Presafe 18 ATEX 91983Q

DNV GL Presafe AS (Organismo notificado numero 2460)
Veritasveien 3

1363 Hovik

Noruega

Vantaa, 11 de dezembro de 2024

AT e

Matti Rousku, Gerente de Qualidade
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

FIACAO DE CONTROLE

NONHAZARDOUS LOCATION | HAZARDOUS LOCATION
| NDX Valve Positioner
| Analog mA Input
.[Ex ia] IIC or [Ex ic] IIC. | IN Ui (Vmax) = 28 V
Certified Intrisically Safe Barrier \ @ " Ti (Imax) = 120 mA
I ) Pi (Pmax) = 1 W
Uo (Voc)< 28 V i @ - Li=10.9 uH
To (Isc)< 120 mA . ~. Ci=3.7nF
Po<1W - | NOTE!
\
\
1 | }
— ,/ Earthing
O ~-" terminal
| (internal)
Earthing
| terminal
(external)
| Class I, Division 1, Groups A, B, C, and D; T4/T5/T6 Class I, Division 2, Groups A, B, C, and D; T4/T5/T6
Ex ia IIC T4/T5/T6 Ga Ex ic IIC T4/T5/T6 Gc
| Class I, Zone 0 AEx ia IIC T4/T5/T6 Ga Class I, Zone 2 Aex ic IIC T4/T5/T6 Gc
Ambient temperature range: Ambient temperature range:
I -40°C< Ta<+50°C for temperature class T6 -40°C< Ta < +50°C for temperature class T6
-40°C< Ta<+65°C for temperature class T5 -40°C< Ta < +65°C for temperature class T5
| -40°C< Ta<+80°C for temperature class T4 -40°C< Ta < +85°C for temperature class T4

Fig. 121. Diagrama de fiagdo de controle F105207, NDX1510_H, Ex i

Observagoes

1.

Por padrio, a blindagem do cabo é conectada a terra na barreira (linha pontilhada) ou no terminal de aterramento dentro da caixa NDX (linha
tracejada). Se a blindagem estiver conectada a terra em ambas as extremidades do cabo, a equalizagdo de potencial do sistema devera estar em
conformidade com os requisitos da norma IEC 60079-14:2013, clausula 16.2.3.

2. Parainstalagdo de acordo com esta figura, a barreira intrinsecamente segura deve ser certificada por uma agéncia acreditada.
3. Asseguintes condigbes devem ser satisfeitas:
Uo (Voc) <= Ui (Vmax) Co (Ca) >= Ci + Ccable
To (Isc) <= Ii (Imax) Lo (La) >=Li + Lcable
Po <= Pi (Pmax)
4. Atensdo maxima em dreas no classificadas como perigosas nao deve exceder 250 V.
5. Asinstalagdes no Canadd devem estar em conformidade com o Cédigo Elétrico Canadense, Parte I. As instalagdes nos EUA devem estar em
conformidade com o Artigo 504 do Cédigo Elétrico Nacional, ANSI/NFPA 70.
6.  Consulte 0 manual do usudrio para obter informagdes sobre as condi¢des de instalagao.
7. Utilize a barreira intrinsecamente segura [Ex ia] IIC para instalagao nos seguintes locais perigosos:
Classe I, Divisao 1, Grupos A,B,C e D; Classe I, Divisao 2, Grupos A,B,C e D;
ExiaIIC Ga ou ExicIIC Ge
Classe I, Zona 0 AEx ia IIC Ga Classe I, Zona 2 AEx ic IIC Gc

e utilize a barreira intrinsecamente segura [Ex ic] IIC para a instalagdo nos seguintes locais perigosos:

Classe I, Divisdo 2, Grupos A,B,C e D;
ExicIIC Ge
Classe I, Zona 2 AEx ic IIC Gc
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

FIACAO DE CONTROLE

NONHAZARDOUS LOCATION HAZARDOUS LOCATION
NDX Valve Positioner
Analog mA Input
[Ex ia] IIC or [Ex ic] IIC IN

Ui (Vmax) =28 V
Ti (Imax) = 120 mA
Pi(Pmax)=1W
Li=10.9uH

N Ci=3.7nF

Certified Intrisically Safe Barrier
Uo (Voc)< 28V :O

To (Isc)< 120 mA
Po<1W 7 NotEL

e

I
I
/ Earthing

O ~-" terminal
(internal)

Position Transmitter

[Ex ia] IIC or [Ex ic] IIC
Certified Intrisically Safe Barrier

OuT

-

Ui (Vmax) =28 V
Ti (Imax) = 120 mA
Pi (Pmax)=1W

Uo (Voc)< 28V / @ _ Li=10.9 uH
To (Isc)< 120 mA ~. Ci=37nF
Po<1W - IO NOTEL Y, NOTE7

‘\}_T

Earthing
terminal

o
(internal)

Earthing
terminal
(external)

Class I, Division 1, Groups A, B, C, and D; T4/T5/T6
Ex ia IIC T4/T5/T6 Ga
Class I, Zone 0 AEx ia IIC T4/T5/T6 Ga

Ambient temperature range:

-40°C< Ta<+50°C for temperature class T6
-40°C< Ta<+65°C for temperature class T5
-40°C< Ta<+80°C for temperature class T4

Class I, Division 2, Groups A, B, C, and D; T4/T5/T6
Ex ic IIC T4/T5/T6 Ge
Class I, Zone 2 Aex ic IIC T4/T5/T6 Gc

Ambient temperature range:

-40°C< Ta<+50°C for temperature class T6
-40°C< Ta<+65°C for temperature class T5
-40°C< Ta < +85°C for temperature class T4

Fig. 122. Diagrama de fiagao de controle F105207, NDX1510_T, Ex i

Observagoes

1. Por padrio, a blindagem do cabo é conectada a terra na barreira (linha pontilhada) ou no terminal de aterramento dentro da caixa NDX (linha
tracejada). Se a blindagem estiver conectada a terra em ambas as extremidades do cabo, a equalizagio de potencial do sistema devera estar em
conformidade com os requisitos da norma IEC 60079-14:2013, clausula 16.2.3.
Para instalagdo de acordo com esta figura, a barreira intrinsecamente segura deve ser certificada por uma agéncia acreditada.

3. Asseguintes condigdes devem ser satisfeitas:
Uo (Voc) <= Ui (Vmax) Co (Ca) >= Ci + Ccable
Io (Isc) <=1i (Imax) Lo (La) >= Li + Lcable
Po <= Pi (Pmax)
4. A tensdo maxima em dreas nao classificadas como perigosas niao deve exceder 250 V.
5. Asinstalagdes no Canadd devem estar em conformidade com o Céddigo Elétrico Canadense, Parte I. As instalagdes nos EUA devem estar em
conformidade com o Artigo 504 do Cédigo Elétrico Nacional, ANSI/NFPA 70.
6.  Consulte o manual do usudrio para obter informacdes sobre as condi¢des de instalagao.

7. Utilize a barreira intrinsecamente segura [Ex ia] IIC para instalagio nos seguintes locais perigosos:
Classe I, Divisao 1, Grupos A,B,C e D;

Exia IIC Ga ou
Classe I, Zona 0 AEx ia IIC Ga

Classe I, Divisao 2, Grupos A,B,C e D;
Ex ic IIC G¢
Classe I, Zona 2 AEx ic IIC Ge

e utilize a barreira intrinsecamente segura [Ex ic] IIC para a instalagao nos seguintes locais perigosos:

Classe I, Divisao 2, Grupos A,B,C e D;
ExicIIC Ge
Classe I, Zona 2 AEx ic IIC Gc
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

FIACAO DE CONTROLE

INFORMACOES
GERAIS

NONHAZARDOUS LOCATION I HAZARDOUS LOCATION
w
| NDX Valve Positioner 5
O
<
| o
Analog mA Input D
| s
Power Suppl \ D + 1%
PPy ) I () ® Uinput<28V H
U output <28 V - 7 @ -
NOTE 1 \ N <
B | NOTE 1 E
1 * Z
| | 3]
— / Earthing Q
O ~~" terminal Q
—
| (internal)
=
75}
| :
H
Z
o
=
O
| 3
O
<
N
| =
Earthing O
| terminal E
(external) =
o
| Class I, Division 2, Groups A, B, C, and D; T4/T5/T6 =g
Ex ec IIC T4/T5/T6 Ge <
| Class I, Zone 2 Aex ec IIC T4/T5/T6 Gc 5
=9
Ambient temperature range: ]
I -40°C<Ta<+50°C for temperature class T6
-40°C<Ta<+65°C for temperature class T5
| -40°C<Ta<+85°C for temperature class T4 o
=
O
| Z
[52]
H
=]
Z
3
Fig. 123. Diagrama de fiagdo de controle F105207, NDX1510_H, Ex ec
Observagoes n
1. Por padrio, o depurador do cabo é conectado a terra, seja na fonte de alimentagao (linha pontilhada) ou no terminal de aterramento interno da 8
caixa NDX (linha tracejada). 2
2. Asseguintes condigdes devem ser satisfeitas: Saida U <= Entrada U =5\
3. Atensdo maxima em dreas ndo classificadas como perigosas ndo deve exceder 250 V. =
4. Asinstalagdes no Canada devem estar em conformidade com o Cédigo Elétrico Canadense, Parte I. As instalagdes nos EUA devem estar em A

conformidade com o Artigo 504 do Cédigo Elétrico Nacional, ANSI/NFPA 70.
5. Consulte o manual do usudrio para obter informagdes sobre as condigdes de instalagao.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

FIACAO DE CONTROLE

NONHAZARDOUS LOCATION

HAZARDOUS LOCATION
NDX Valve Positioner

Analog mA Input

IN
Power Supply :O <\) @ + U input< 28V
input<
U output <28V @
[ NOTE1

e

!
,/ Earthing

O _-” terminal
(internal)

Position Transmitter

ouT

Power Supply \ 1) +
( ) ® Uinput< 28V

U output <28V /. @ -

NOTE 1

N
NOTE1 NOTE7

‘\H

O L Earthing
terminal

(internal)

Earthing
terminal
(external)

Class I, Division 2, Groups A, B, C, and D; T4/T5/T6
Ex ec IIC T4/T5/T6 Ge
Class I, Zone 2 Aex ec IIC T4/T5/T6 Gc

Ambient temperature range:

-40°C< Ta<+50°C for temperature class T6
-40°C< Ta<+65°C for temperature class T5
-40°C<Ta< +85°C for temperature class T4

Fig. 124. Diagrama de fiagdo de controle F105207, NDX1510_T, Ex ec

Observagoes

1. Por padrio, o depurador do cabo é conectado a terra, seja na fonte de alimentagao (linha pontilhada) ou no terminal de aterramento interno da
caixa NDX (linha tracejada).

2. Asseguintes condigoes devem ser satisfeitas: Saida U <= Entrada U
3. 3. Atensdo maxima em dreas nio classificadas como perigosas nio deve exceder 250 V.

4. Asinstalagdes no Canada devem estar em conformidade com o Cédigo Elétrico Canadense, Parte I. As instalagdes nos EUA devem estar em
conformidade com o Artigo 504 do Cédigo Elétrico Nacional, ANSI/NFPA 70.
5. Consulte o manual do usudrio para obter informagdes sobre as condi¢des de instalagio.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

FIACAO DE CONTROLE

INFORMACOES
GERAIS

NONHAZARDOUS LOCATION | HAZARDOUS LOCATION
%)
fes m
NDX Valve Positioner O
O
<
Q
| Analog mA Input =
=
i i Q
.[Ex ia] IIC or [Ex ic] IIC. IN Ui (Vmax) =28 V =
Certified Intrisically Safe Barrier i \ @ + Ii (Imax) = 120 mA 5
) Pi (Pmax) = 1 W =
Uo (Voc)< 28V . ;i @ - Li=10.9 uH
To (Isc)< 120 mA R | S Ci=3.7nF
Po<1W . ERCIED NOTE1 '\ <
| Q
\ =
i |3
- | . 1z
_ ,/ Earthing )
O ~-" terminal @)
l (internal) —
=
5]
| =
H
Z
| e
=
I O
<
O
<
N
=i
| =
S
| Z
=
| o
<
O
| <
[~
53}
s
Earthing o
| terminal
(external)
I - o
<
Class I, Division 1, Groups A, B, C, and D; T4/T5/T6 Class I, Division 2, Groups A, B, C, and D; T4/T5/T6 O
Ex ia IIC T4/T5/T6 Ga Ex ic IIC T4/T5/T6 Ge E
Class I, Zone 0 AEx ia IIC T4/T5/T6 Ga Class I, Zone 2 Aex ic IIC T4/T5/T6 Gc S
Ambient temperature range: Ambient temperature range: E
-40°C< Ta < +50°C for temperature class T6 -40°C< Ta < +50°C for temperature class T6 s
-40°C< Ta< +65°C for temperature class T5 -40°C< Ta < +65°C for temperature class T5
| -40°C< Ta< +80°C for temperature class T4 -40°C< Ta < +85°C for temperature class T4
%)
m
Q
Fig. 125. Diagrama de fiagao de controle F105208, NDX_511H_ e NDX_512H_, Ex i 2
[sa)
Observagoes =
1. Por padrao, a blindagem do cabo é conectada a terra na barreira (linha pontilhada) ou no terminal de aterramento dentro da caixa NDX (linha A

tracejada). Se a blindagem estiver conectada a terra em ambas as extremidades do cabo, a equalizagdo de potencial do sistema devera estar em
conformidade com os requisitos da norma IEC 60079-14:2013, clausula 16.2.3.
2. Parainstalagao de acordo com esta figura, a barreira intrinsecamente segura deve ser certificada por uma agéncia acreditada.
3. Asseguintes condigoes devem ser satisfeitas:
Uo (Voc) <= Ui (Vmax) Co (Ca) >= Ci + Ccable
To (Isc) <= Ii (Imax) Lo (La) >=Li + Lcable
Po <= Pi (Pmax)
4. A tensdo maxima em dreas nao classificadas como perigosas nao deve exceder 250 V.
5. Asinstalagdes no Canadd devem estar em conformidade com o Cédigo Elétrico Canadense, Parte I. As instalagdes nos EUA devem estar em
conformidade com o Artigo 504 do Cédigo Elétrico Nacional, ANSI/NFPA 70.
6.  Consulte 0 manual do usudrio para obter informagdes sobre as condi¢des de instalagao.
7. Utilize a barreira intrinsecamente segura [Ex ia] IIC para instalagao nos seguintes locais perigosos:
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Classe I, Divisao 1, Grupos A,B,C e D; Classe I, Divisao 2, Grupos A,B,C e D;
ExiaIIC Ga ou Ex ic IIC Ge
Classe I, Zona 0 AEx ia IIC Ga Classe I, Zona 2 AEx ic IIC Gc

e utilize a barreira intrinsecamente segura [Ex ic] IIC para a instalagdo nos seguintes locais perigosos:

Classe I, Divisao 2, Grupos A,B,C e D;
Ex ic IIC G¢
Classe I, Zona 2 AEx ic IIC Gc
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FIAC

CONTROLADOR DE VALVULA NDX

DE CONTROLE

NONHAZARDOUS LOCATION | HAZARDOUS LOCATION
I NDX Valve Positioner
| Analog mA Input
[Ex ia] IIC or [Ex ic] IIC IN Ui (Vinax) = 28V

Certified Intrisically Safe Barrier 1 \ @ " Ti (Imax) = 120 mA
) | ( ) Pi (Pmax) = 1 W

Uo (Voc)< 28V i @ - Li=10.9 uH

To (Isc)< 120 mA S Ci=3.7nF

Po<1W 7 NOTEL

! Earthing

/
O ~-" terminal
(internal)

| Position Transmitter
[Ex ia] IIC or [Ex ic] IIC ouUT Ui (Vmax) = 28V
Certified Intrisically Safe Barrier \ @ . Ti (Imax) = 120 mA
| ) Pi (Pmax) = 1 W
Uo (Voc)< 28V / @ _ Li=10.9 uH
To (Isc)< 120 mA N Ci=3.7nF
Po<1W .-~ ENOIEY NOTE1 NOTE?
A
\
|
— | / Earthing
O -~ terminal
I (internal)
Earthing
| terminal
(external)
Class I, Division 1, Groups A, B, C, and D; T4/T5/T6 Class I, Division 2, Groups A, B, C, and D; T4/T5/T6
ExiaIIC T4/T5/T6 Ga Ex ic IIC T4/T5/T6 Ge
Class I, Zone 0 AEx ia IIC T4/T5/T6 Ga Class I, Zone 2 Aex ic IIC T4/T5/T6 Gc
Ambient temperature range: Ambient temperature range:
-40°C< Ta<+50°C for temperature class T6 -40°C<Ta < +50°C for temperature class T6
-40°C< Ta < +65°C for temperature class T5 -40°C< Ta<+65°C for temperature class T5
| -40°C< Ta < +80°C for temperature class T4 -40°C< Ta<+85°C for temperature class T4

Fig. 126. Diagrama de fiagao de controle F105208, NDX_511T_e NDX_512T_, Ex i

Observagoes

1.

Por padrao, a blindagem do cabo é conectada a terra na barreira (linha pontilhada) ou no terminal de aterramento dentro da caixa NDX (linha
tracejada). line). Se a blindagem estiver conectada a terra em ambas as extremidades do cabo, a equalizagdo de potencial do sistema devera
estar em conformidade com os requisitos da norma IEC 60079-14:2013, cléusula 16.2.3.

2. Parainstalagdo de acordo com esta figura, a barreira intrinsecamente segura deve ser certificada por uma agéncia acreditada.
3. Asseguintes condigées devem ser satisfeitas:
Uo (Voc) <= Ui (Vmax) Co (Ca) >= Ci + Ccable
To (Isc) <= Ii (Imax) Lo (La) >=Li + Lcable
Po <= Pi (Pmax)
4. A tensdo maxima em dreas ndo classificadas como perigosas niao deve exceder 250 V.
5. Asinstalagdes no Canadd devem estar em conformidade com o Cédigo Elétrico Canadense, Parte I. As instalagdes nos EUA devem estar em
conformidade com o Artigo 504 do Cédigo Elétrico Nacional, ANSI/NFPA 70.
6.  Consulte o manual do usudrio para obter informagdes sobre as condigdes de instalagéo.
7. Utilize a barreira intrinsecamente segura [Ex ia] IIC para instalagao nos seguintes locais perigosos:
Classe I, Divisao 1, Grupos A,B,C e D; Classe I, Divisao 2, Grupos A,B,C e D;
ExialIC Ga ou ExicIIC Ge
Classe I, Zona 0 AEx ia IIC Ga Classe I, Zona 2 AEx ic IIC Gc¢

e utilize a barreira intrinsecamente segura [Ex ic] IIC para a instalagdo nos seguintes locais perigosos:

Classe I, Divisdo 2, Grupos A,B,C e D;
ExicIIC Ge
Classe I, Zona 2 AEx ic IIC Gc
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

FIACAO DE CONTROLE

INFORMACOES
GERAIS

NONHAZARDOUS LOCATION | HAZARDOUS LOCATION
1%}
| NDX Valve Positioner 3
O
<
O
| Analog mA Input =
=
-[Ex ia] IIC or [Ex ic] IIC. | IN Ui (Vmax) = 28V 8
Certified Intrisically Safe Barrier I \ @ P Ti (Imax) = 120 mA &
) Pi (Pmax) = 1 W =
Uo (Voc)< 28 V \ i @ - Li=10.9 uH
To (Isc)< 120 mA S I ~ Ci=3.7nF
Po<1W - IECIE NOTE1 '\ <
\ U
\ =
| | £
| %)
— / Earthing ‘6‘
O ~-” terminal o
| (internal) —
| Position Transmitter
[Ex ia] IIC or [Ex ic] IIC OouUT Ui (Vimax) = 28 V s
Certified Intrisically Safe Barrier i \ @ " Ii (Imax) = 120 mA E’JJ
) Pi (Pmax) = 1 W <
Uo (Voc)< 28 V , / Q) - Li=10.9 uH E
To (Isc)< 120 mA . ~ Ci=3.7nF )
Po<1W L ol NOTEL Y, NOTE? g
\
\
1 | |
—_— i
— / Earthing o
O «(/ terminal =4
"\ (internal) O
= 2
\y 5
l ! NAMUR-DO2 é
/
Ex ia] IIC or [Ex ic] IIC vorer / DO 4 _ O
. Ui (Vmax) =16 V =
Certified Intrisically Safe Barrier i @ " Ii (Imax) = 25 mA Z
) Pi (Pmax) = 100 mW
Uo (Voc)< 16 V J @ - Li=27.8 uH
To (Isc)< 25 mA e Ci=234nF
Po < 100 mW |- I e
<
1 2
| <
— 24
_ m
Earthing 8
| terminal
(external)
| - 1)
<
Class I, Division 1, Groups A, B, C, and D; T4/T5/T6 Class I, Division 2, Groups A, B, C, and D; T4/T5/T6 O
ExiaIIC T4/T5/T6 Ga Ex ic IIC T4/T5/T6 Ge E
Class I, Zone 0 AEx ia IIC T4/T5/T6 Ga Class I, Zone 2 Aex ic IIC T4/T5/T6 Gc =
=)
Ambient temperature range: Ambient temperature range: E
-40°C< Ta<+50°C for temperature class T6 -40°C< Ta < +50°C for temperature class T6 S
-40°C< Ta<+65°C for temperature class T5 -40°C< Ta < +65°C for temperature class T5
| -40°C< Ta<+80°C for temperature class T4 -40°C< Ta < +85°C for temperature class T4
%)
5
. . ~ . Y
Fig. 127. Diagrama de fiagao de controle F105208, NDX_511L_e NDX_512L_, Ex i 2
Observagoes E
1. Por padrio, a blindagem do cabo é conectada a terra na barreira (linha pontilhada) ou no terminal de aterramento dentro da caixa NDX (linha R

tracejada). Se a blindagem estiver conectada a terra em ambas as extremidades do cabo, a equalizagio de potencial do sistema deverd estar em
conformidade com os requisitos da norma IEC 60079-14:2013, clausula 16.2.3.
2. Parainstalagdo de acordo com esta figura, a barreira intrinsecamente segura deve ser certificada por uma agéncia acreditada.
3. Asseguintes condigdes devem ser satisfeitas:
Uo (Voc) <= Ui (Vmax) Co (Ca) >= Ci + Ccable
To (Isc) <= Ii (Imax) Lo (La) >= Li + Lcable
Po <= Pi (Pmax)
4. A tensdo maxima em dreas nao classificadas como perigosas niao deve exceder 250 V.
5. Asinstalagdes no Canadd devem estar em conformidade com o Coddigo Elétrico Canadense, Parte I. As instalagdes nos EUA devem estar em
conformidade com o Artigo 504 do Cédigo Elétrico Nacional, ANSI/NFPA 70.
6.  Consulte o manual do usudrio para obter informagdes sobre as condi¢des de instalagao.
7. O conector OUT é usado para a interface PT na variante HART com PT e DO e para a interface NAMUR-DOI na variante HART com DO duplo.
O conector OUT ¢é codificado por cores diferentes nessas variantes para indicar diferentes valores de parametros de interface no uso PT e no uso
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NAMUR-DOL.
8. Utilize a barreira intrinsecamente segura [Ex ia] IIC para instalagdo nos seguintes locais perigosos: E
Classe I, Divisdo 1, Grupos A,B,C e D; Classe I, Divisdo 2, Grupos A,B,C e D; E
ExiaIIC Ga ou ExicIIC Ge o
Classe I, Zona 0 AEx ia IIC Ga Classe I, Zona 2 AEx ic IIC Gc s
e utilize a barreira intrinsecamente segura [Ex ic] IIC para a instalagdo nos seguintes locais perigosos: 8

Classe I, Divisdo 2, Grupos A,B,C e D;
Ex icIIC G¢
Classe I, Zona 2 AEx ic IIC G¢
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

FIACAO DE CONTROLE

NONHAZARDOUS LOCATION I HAZARDOUS LOCATION
| NDX Valve Positioner
| Analog mA Input

[Ex ia] IIC or [Ex ic] IIC Ui (Vimax) = 28V

Ti (Imax) = 120 mA
Pi (Pmax)=1W

IN
Certified Intrisically Safe Barrier i \ @ +
Uo (Voc)< 28V :O </) @ -

Li=10.9uH
To (Isc)< 120 mA ~0 Ci=3.7nF
Po<1W - R NOTE1 '\
}

— , Earthing

O —~" terminal

(internal)

NAMUR-DO1
[Ex ia] IIC or [Ex ic] IIC ouT

Ui (Vmax) = 16 V
Ti (Imax) = 25 mA
Pi (Pmax) = 100 mW

i

| Q) -| 1Li=278uH
To (Isc)< 25 mA . Ci=234nF
Po <100 mW Bl NOTE 1 \\ NOTE7
\
1 |
)
— /' Earthing
Q/\/ terminal
\\\ (internal)
\
\
i NAMUR-DO2

[l
Certified Intrisically Safe Barrier |
Uo (Vo)< 16 V :O

[Ex ia] IIC or [Ex ic] IIC

Certified Intrisically Safe Barrier < @ +
Uo (Vo)< 16 V :O </) @ -
To (Isc)< 25 mA e
Earthing
terminal
(external)

Po <100 mW NOTE 1
Class I, Division 1, Groups A, B, C, and D; T4/T5/T6

Ui (Vmax) = 16 V

Ii (Imax) = 25 mA
Pi (Pmax) = 100 mW
Li=27.8uH
Ci=234nF

Class I, Division 2, Groups A, B, C, and D; T4/T5/T6

Ex ia IIC T4/T5/T6 Ga
Class I, Zone 0 AEx ia IIC T4/T5/T6 Ga

Ambient temperature range:
-40°C< Ta<+50°C for temperature class T6

Ex ic IIC T4/T5/T6 Ge
Class I, Zone 2 Aex ic IIC T4/T5/T6 Ge

Ambient temperature range:
-40°C< Ta<+50°C for temperature class T6

-40°C< Ta<+65°C for temperature class T5
-40°C< Ta<+80°C for temperature class T4

-40°C< Ta < +65°C for temperature class T5
-40°C< Ta < +85°C for temperature class T4

Fig. 128. Diagrama de fiagao de controle F105208, NDX_511D_e NDX_512D_, Ex i

Observagoes

1. Por padrio, a blindagem do cabo é conectada a terra na barreira (linha pontilhada) ou no terminal de aterramento dentro da caixa NDX (linha
tracejada). Se a blindagem estiver conectada a terra em ambas as extremidades do cabo, a equalizagio de potencial do sistema deverd estar em
conformidade com os requisitos da norma IEC 60079-14:2013, clausula 16.2.3.

2. Parainstalagdo de acordo com esta figura, a barreira intrinsecamente segura deve ser certificada por uma agéncia acreditada.

3. Asseguintes condigdes devem ser satisfeitas:

Uo (Voc) <= Ui (Vmax) Co (Ca) >= Ci + Ccable
To (Isc) <= Ii (Imax) Lo (La) >= Li + Lcable
Po <= Pi (Pmax)

4. A tensio maxima em dreas nio classificadas como perigosas nao deve exceder 250 V.

5. Asinstalagdes no Canadd devem estar em conformidade com o Cédigo Elétrico Canadense, Parte I. As instalagdes nos EUA devem estar em
conformidade com o Artigo 504 do Cédigo Elétrico Nacional, ANSI/NFPA 70.

6.  Consulte o manual do usudrio para obter informacdes sobre as condi¢des de instalagao.

7. O conector OUT é usado para a interface PT na variante HART com PT e DO e para a interface NAMUR-DOI na variante HART com DO duplo.
O conector OUT ¢é codificado por cores diferentes nessas variantes para indicar diferentes valores de parametros de interface no uso PT e no uso
NAMUR-DOL.

8. Utilize a barreira intrinsecamente segura [Ex ia] IIC para instalagdo nos seguintes locais perigosos:

Classe I, Divisdo 1, Grupos A,B,C e D; Classe I, Divisdo 2, Grupos A,B,C e D;

ExiaIIC Ga ou ExicIIC Ge

Classe I, Zona 0 AEx ia IIC Ga Classe I, Zona 2 AEx ic IIC Gc

e utilize a barreira intrinsecamente segura [Ex ic] IIC para a instalagdo nos seguintes locais perigosos:

Classe I, Divisdo 2, Grupos A,B,C e D;
Ex icIIC G¢
Classe I, Zona 2 AEx ic IIC Gc
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

FIACAO DE CONTROLE

NONHAZARDOUS LOCATION HAZARDOUS LOCATION

| NDX Valve Positioner

Analog mA Input

Power Supply | \ @) +
I ) U input< 28V
U output <28V @ =

- NOTE1

\

-

!
, Earthing

O _-"  terminal
(internal)

Earthing
terminal
(external)

Class I, Division 2, Groups A, B, C, and D; T4/T5/T6
Ex ec IIC T4/T5/T6 Gc
Class I, Zone 2 Aex ec IIC T4/T5/T6 Gc

Ambient temperature range:

-40°C< Ta<+50°C for temperature class T6
-40°C<Ta<+65°C for temperature class T5
-40°C< Ta<+85°C for temperature class T4

Fig. 129. Diagrama de fiagdo de controle F105208, NDX_511H_ e NDX_512H_, Ex ec

Observagoes

L. Pof padrao, o depurador do cabo é conectado a terra, seja na fonte de alimentagio (linha pontilhada) ou no terminal de aterramento interno da
caixa NDX (linha tracejada).

2. Asseguintes condigdes devem ser satisfeitas: Saida U <= Entrada U

3. Atensdo maxima em dreas ndo classificadas como perigosas ndo deve exceder 250 V.

4. Asinstalagdes no Canada devem estar em conformidade com o Cédigo Elétrico Canadense, Parte I. As instalagdes nos EUA devem estar em
conformidade com o Artigo 504 do Cédigo Elétrico Nacional, ANSI/NFPA 70.

5. Consulte o manual do usudrio para obter informagdes sobre as condigdes de instalagao.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

FIACAO DE CONTROLE

NONHAZARDOUS LOCATION

Power Supply

HAZARDOUS LOCATION

NDX Valve Positioner

Analog mA Input

-y

U output <28V :O

Uinput<28V

!
, Earthing

O ~~ terminal
(internal)

OouT

Position Transmitter

Power Supply

U output <28V :O

e

" NOTE1

1 }—T

Uinput<28V

N
NOTE1 | NOTE7
\

\
1

|
J

/) Earthing

O -~ terminal
(internal)

Earthing
terminal
(external)

Class I, Division 2, Groups A, B, C, and D; T4/T5/T6
Ex ec IIC T4/T5/T6 Gc
Class I, Zone 2 Aex ec IIC T4/T5/T6 Gc

Ambient temperature range:

-40°C<Ta < +50°C for temperature class T6
-40°C<Ta<+65°C for temperature class T5
-40°C<Ta < +85°C for temperature class T4

Fig. 130. Diagrama de fiagao de controle F105208, NDX_511T_e NDX_512T_, Ex ec

Observagoes
Por padrao, o depurador do cabo é conectado 4 terra, seja na fonte de alimentagéo (linha pontilhada) ou no terminal de aterramento interno da

1.
2.

3.
4.

110

caixa NDX (linha tracejada).

As seguintes condigdes devem ser satisfeitas: Saida U <= Entrada U
A tensdo méxima em dareas nao classificadas como perigosas nao deve exceder 250 V.

As instalacdes no Canada devem estar em conformidade com o C6digo Elétrico Canadense, Parte I. As instalagdes nos EUA devem estar em
conformidade com o Artigo 504 do Cédigo Elétrico Nacional, ANSI/NFPA 70.

Consulte o manual do usudrio para obter informagoes sobre as condigdes de instalagéo.




CONTROLADOR DE VALVULA NDX

FIACAO DE CONTROLE

INFORMACOES
GERAIS

NONHAZARDOUS LOCATION | HAZARDOUS LOCATION
%]
ips =
| NDX Valve Positioner el
<
S
I Analog mA Input =
Q
IN m
| b
Power Supply I A () + m
) U input< 28V
U output <28 V | 7 @ :
NOTE 1 I NOTEI\\\ 6
\\ ;
| ! 2
!
— , Earthing 8
O _-"  terminal ]
| (internal)
| Position Transmitter
ouT E
Power Supp! | @ 2
ower Supp 1) +
y () | () U input< 28V E
U output <28V e 1 /\ @ . %
NOTE 1 | NOTE 1\\\ NOTE7
‘\
— | j ol
— /' Earthing <
O }(5/ terminal &C}
| \\\ (internal) N
\ 5
| } NAMUR-DO2 3
I —_
NOTE 1 /// DO E
Power Suppl ) \ 1) +
Y ( ) O Uinput< 16 V
Uoutput<16V o 7 @ . ‘2
NOTE1 | (@)
] <
1 =
53}
a
—_ I o
Earthing
| terminal
(external) o
— <
— O
| 2
Class I, Division 2, Groups A, B, C, and D; T4/T5/T6 E
Ex ec IIC T4/T5/T6 Gc )
Class I, Zone 2 Aex ec IIC T4/T5/T6 Ge E
Ambient temperature range: =
-40°C< Ta < +50°C for temperature class T6
-40°C< Ta<+65°C for temperature class T5
| -40°C< Ta<+85°C for temperature class T4 (L?J
Q
%]
&
Fig. 131. Diagrama de fiagao de controle F105208, NDX_511L_e NDX_512L_, Ex ec =
a)

Observagoes

1. Po;; padrao, o depurador do cabo é conectado a terra, seja na fonte de alimentagio (linha pontilhada) ou no terminal de aterramento interno da
caixa NDX (linha tracejada).

2. As seguintes condi¢des devem ser satisfeitas: Saida U <= Entrada U

3. A tensdo maxima em dreas ndo classificadas como perigosas nao deve exceder 250 V.

4. Asinstala¢cdes no Canada devem estar em conformidade com o C6digo Elétrico Canadense, Parte I. As instalagdes nos EUA devem estar em
conformidade com o Artigo 504 do Cédigo Elétrico Nacional, ANSI/NFPA 70.

5. Consulte 0 manual do usudrio para obter informagdes sobre as condigoes de instalagao.

6. O conector OUT ¢ usado para a interface PT na variante HART com PT e DO e para a interface NAMUR-DO1 na variante HART com DO duplo.
O conector OUT ¢ codificado por cores diferentes nessas variantes para indicar diferentes valores de parametros de interface no uso PT e no uso
NAMUR-DOL.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

FIACAO DE CONTROLE

NONHAZARDOUS LOCATION HAZARDOUS LOCATION

|
| NDX Valve Positioner
|

Analog mA Input

Power Supply :O i (\) O + U input< 28 V
U output <28V L @ )

\
\
1

!
,/ Earthing

O ~~  terminal
(internal)

1
| NAMUR-DO1
ouT
Power Suppl :O A\ 1
PPy | (/] O * Uinput<16V
Uoutput<16V N @ )
NOTE 1 | NOTE 1\\\ NOTE7
1
— | /
_ /' Earthing
Q/\/ terminal
I \\\ (internal)
\
)
I i NAMUR-DO2

Power Suppl ol 1) +
Y J D Uinput< 16V
Uoutput<16V [ J @ ]
Earthing
terminal
(external)

Class I, Division 2, Groups A, B, C, and D; T4/T5/T6
Ex ec IIC T4/T5/T6 Gc
Class I, Zone 2 Aex ec IIC T4/T5/T6 Ge

Ambient temperature range:

-40°C<Ta<+50°C for temperature class T6
-40°C<Ta<+65°C for temperature class T5
-40°C<Ta < +85°C for temperature class T4

Fig. 132. Diagrama de fiagao de controle F105208, NDX_511D_ e NDX_512D_, Ex ec

Observagoes
1. Por padrio, o depurador do cabo é conectado a terra, seja na fonte de alimentagéo (linha pontilhada) ou no terminal de aterramento interno da
caixa NDX (linha tracejada).

2. As seguintes condi¢des devem ser satisfeitas: Saida U <= Entrada U

3. A tensdao maxima em dreas ndo classificadas como perigosas nao deve exceder 250 V.

4. Asinstalagcdes no Canada devem estar em conformidade com o C6digo Elétrico Canadense, Parte I. As instalagdes nos EUA devem estar em
conformidade com o Artigo 504 do Cédigo Elétrico Nacional, ANSI/NFPA 70.

5. Consulte 0 manual do usudrio para obter informagdes sobre as condigoes de instalagao.

6. O conector OUT ¢ usado para a interface PT na variante HART com PT e DO e para a interface NAMUR-DO1 na variante HART com DO duplo.

O conector OUT ¢ codificado por cores diferentes nessas variantes para indicar diferentes valores de parametros de interface no uso PT e no uso
NAMUR-DOL.
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

INFORMACOES
GERAIS

COMO ENCOMENDAR O CONTROLADOR DE VALVULA INTELIGENTE NDX MODELO COMPACTO

Sinal 1. GRUPO DE PRODUTOS

Controlador de valvula inteligente série NDX
Modelo compacto

ESPECIFICACOES

Sinal 2. AGAO PNEUMATICA

1 Agio simples

Sinal 3. CAPACIDADE PNEUMATICA
5 Capacidade normal (80 Nm?®/h)

Sinal 4. ACAO DE FALHA

1 Falhas seguras

Sinal 5. INVOLUCRO
Entrada para eletroduto IP66 / Tipo 4X 1/2 NPT, 2
unidades

LOGISTICA

0 Compacto - Invélucro em aluminio anodizado com pintura
epdxi e tampa em policarbonato.

Sinal 6. INTERVALO DO SINAL DE COMUNICAGAO/ENTRADA
H 4-20 mA com comunicagio HART

T 4-20 mA com HART + PT
Transmissor interno de posi¢do de 2 fios (passivo).
Sinal de feedback de posi¢ao analdgica, saida 4-20 mA, tensao
de alimentagdo 12 - 30 V CC

MONTAGEM

Sinal 7. FAIXA DE TEMPERATURA
G Geral: -40 ... +85°C/ -40 ... +185 °F

INICIALIZACAO

Sinal 8. SEMPRE SERA HIFEN OU BARRA

- Opgao padrao

Sinal 9. APROVACOES PARA AREAS PERIGOSAS

Se as aprovagdes forem selecionadas para ambos os sinais 9. e
10., mantenha a ordem mostrada abaixo, por exemplo.

O tipo XC deve ser selecionado em vez do tipo CX. Se ndo
houver necessidade de dupla aprovagio, o sinal 9. ou 10. sera
N.

OPERACAO

Sem aprovagao

X Certificagdes ATEX e IECEx:
II'1 GExialICT6..T4 Ga
IT1 D Ex ia ITIC T585 °C...Ty0115 °C Da
1P66
112 GExibIIC T6..T4 Gb
112 D Ex ib ITIC Ty0085 °C... Ty00115 °C Db
1P66
113 GExicIICT6..T4 Ge
113 GExecIIC T6..T4 Ge
113 D Ex ic IIC T85 °C...T115 °C Dc
P66

MANUTENCAO

NDX|1|5|1|0 H|G|-|X| N|O N|O|O|O]|O -0 1070 CODIGO DE MODELO DE AMOSTRA (char = 21)
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

COMO ENCOMENDAR O CONTROLADOR DE VALVULA INTELIGENTE NDX MODELO COMPACTO

Sinal 9. APROVACOES PARA AREAS PERIGOSAS

1) Certificagdes cCSAus:
Classe I, Divisao 1, Grupos A, B, C e D; T4/T5/T6
Classe IT, Divisdo 1, Grupos E, E GT 5y, 85°Ca T 5, 115°C
Classe III Divisao 1 T 50 85°C a T 5 115°C
Ex ia IIC T4/T5/T6 Ga
Exia IIIC T 590 85°C a T 590 115°C Da
Classe I, Zona 0 AEx ia IIC T4/T5/T6 Ga
Classe I, Zona 20, AEx ia ITIC T 4 85°C a T 4 115°C Da

Classe I, Divisao 2, Grupos A, B, C e D; T4/T5/T6
Ex ic IIC T4/T5/T6 Ge
Classe I, Zona 2 AEx ic IIC T4/T5/T6 Gc

Sinal 10. APROVACOES PARA AREAS PERIGOSAS 2
N Sem aprovagao
X Certificagbes ATEX e IECEx

Ver sinal 9. “X” para obter detalhes

U Certificagbes cCSAus:
Ver sinal 9. “U” para obter detalhes

C Certificagées CCC Ex (China):
ExiaIIC T4.. T6 Ga
Ex ib IIC T4...T6 Gb
Ex ic IIC T4..T6 Gc

w Certificagdes KOSHA (Coreia):
Exia IIC T6...T4,
Ex iaD 22 T85 °C IP54, Aplicavel ao sinal 5.

11. sinal CONEXOES E MANOMETROS PNEUMATICOS

0 Padrio, 1/4 NPT, sem mandmetros

1 1/4 NPT, mandmetros (bloco com roscas 1/4 NPT +
manometros)

2 G1/4, sem manometros (bloco com roscas G1/4)

3 G1/4, manémetros (bloco com roscas G1/4 + mandmetros)

Sinal 12. VARIANTE
N Neles

Sinal 13. DIAGNOSTICO

0 Diagnostico avangado

Sinal 14. RESERVADO
0 Nenhum

Sinal 15. RESERVADO

0 Nenhum

Sinal 16. RESERVADO

0 Nenhum

Sinal 17. SEMPRE DEVE SER HIFEN

Sinal 18.-20. CODIGO DO PARCEIRO*
Caracteres 18 - 20 reservados para identificagao do parceiro

0o 7 5 Parceiro 1

1 2 8 Parceiro 2

6 6 8 Parceiro 3

*) Se ndo houver codigo de parceiro, nao havera sinal 17-20

NDX| 2 |5|1|2|T|G|-|N|N|O|N|O|O|O]|O -0, 01]0 CODIGO DE MODELO DE AMOSTRA (char = 21)
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

INFORMACOES
GERAIS

COMO ENCOMENDAR O CONTROLADOR DE VALVULA INTELIGENTE NDX MODELO PADRAO

Sinal 1. GRUPO DE PRODUTOS

Controlador de vélvula inteligente série NDX
modelo padrio

Sinal 2. AGAO PNEUMATICA
1 Agao simples
L Tl e At et
Sinal 3. CAPACIDADE PNEUMATICA

5 Capacidade normal (80 Nm?/h)

Sinal 4. AGAO DE FALHA

1 Falhas seguras

Sinal 5. INVOLUCRO
Entrada para eletroduto IP66 / Tipo 4X 1/2 NPT, 2 unidades

1 Padrio - Carcaga de aluminio anodizado com revestimento ep6xi e tampa
de policarbonato

ESPECIFICACOES

2 A prova de chamas/a prova de explosio - invélucro e tampa de aluminio
anodizado revestido com epoxi

Sinal 6. INTERVALO DO SINAL DE COMUNICAGAO/ENTRADA
H 4-20 mA com comunicagao HART

T 4-20 mA com HART + PT
Transmissor interno de posi¢ao de 2 fios (passivo).
Sinal de feedback de posi¢ao analdgica, saida 4-20 mA, tensao de
alimentagao 12 - 30 V.CC

D 4-20 mA com comunicagao HART +2 x DO
Dois canais de saida digital (DO), tipo de 2 fios, CC; > 3 mA; < 1 mA,
NAMUR NC.

L 4-20 mA com comunicagao HART + PT + DO
Transmissor de posigio interno de 2 fios (passivo) e um canal de saida
digital (DO). Sinal de feedback de posi¢ao analdgica, saida 4-20 mA,
tensdo de alimentagdo 12 - 30 V DC
DO, tipo de 2 fios, CC; > 3 mA; < 1 mA, NAMUR NC.

F Foundation Fieldbus, camada fisica de acordo com a norma IEC 61158-2

Aplicével somente aos sinal 5. “1’e “2” e sinal 9. e 10. “N”, “X” ou “A”.
Sinal 7. FAIXA DE TEMPERATURA
G Geral: -40 ... +85°C/ -40 ... +185 °F
Sinal 8. SEMPRE SERA HIFEN OU BARRA

LOGISTICA

MONTAGEM

INICIALIZAGCAO

Este sinal é selecionado automaticamente com base nos outros sinais.
Se o dispositivo for homologado para Ex, terd um “-” para médulo
eletronico Ex e, caso contrério, terd uma “/” para médulo eletronico
nao-Ex.

OPERACAO

Moédulo eletrénico projetado para uso Ex

Aplicavel ao sinal 5. “1” e sinal 9. e 10. “N”.
Moédulo eletronico somente para aplicagoes nao Ex.

Sinal 9. APROVAGOES PARA AREAS PERIGOSAS

Caso as aprovagdes sejam selecionadas para ambos os sinais 9 e 10,
mantenha a ordem mostrada abaixo, por exemplo, o tipo XE deve ser
selecionado em vez do tipo EX. Se ndo houver necessidade de dupla
aprovagao, o sinal 9. ou 10. serd N.

MANUTENCAO

Sem aprovagao

Certificagdes ATEX e IECEx:

111 G ExiaIIC T6..T4 Ga

111 D Ex ia ITIC T20085 °C...T200115 °C Da

112 G Exib IIC T6...T4 Gb

112 D Ex ib ITIC T20085 °C...T200115 °C Db

113 G ExicIIC T6..T4 Ge

113 G ExecIIC T6..T4 Ge

113 D Ex ic ITIC T85 °C...T115 °C D¢

Aplicavel a todos os 6 sinais.

Dispositivo de campo FISCO aplicavel somente ao sinal 6 “F”.

DIMENSOES

A Certificacoes ATEX e IECEx:
112GD
Ex db IIB+H2 T6...T4 Gb
Ex tb ITIC T85...T113°C Db
Aplicdvel somente ao sinal 5. “2” e ao sinal 6. “F”

E Certificagoes ATEX e IECEx:
112GD
Ex db IIC T4...T6 Gb
Ex tb ITIC T85...T113 °C Db
Aplicavel ao 5.° Somente sinal “2”. Nao aplicavel ao 6.° Sinal “F”

NDX | 2 5 1 1 H | G - X | N 0 N 0 0 0 0 - 1 2 8 CODIGO DE MODELO DE AMOSTRA (char = 21)
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

COMO ENCOMENDAR O CONTROLADOR DE VALVULA INTELIGENTE NDX MODELO PADRAO

Sinal 9.

APROVAGOES PARA AREAS PERIGOSAS

Certificagoes cCSAus:

Classe I, Divisdo 1, Grupos A, B, C e D; T4/T5/T6

Classe II, Divisao 1, Grupos E, F, GT 09 85°C a T 5 115°C
Classe ITI Divisao 1 T 09 85°C a T 50 115°C

Ex ia IIC T4/T5/T6 Ga

Exia ILIC T 500 85°C a T 59 115°C Da

Classe I, Zona 0 AEx ia IIC T4/T5/T6 Ga

Classe I, Zona 20, AEx ia IIIC T 50 85°C a T 5, 115°C Da

Classe I, Divisao 2, Grupos A, B, C e D; T4/T5/T6
Ex ic IIC T4/T5/T6 Gc
Classe I, Zona 2 AEx ic IIC T4/T5/T6 Gc

Classe I, Divisao 1, Grupos B, C e D; T6...T4

Classe II, Divisao 1, Grupos E, Fe G; T6 ... T4
Carcaga do tipo 4X

Ex db IIB+H2 T6 ... T4 Gb (Canadd)

Classe I, Zona 1 AEx db IIB+H2 T6 ... T4 Gb (EUA)
Ex tb ITIIC T85°C ... T113°C Db (Canada)

Zona 21 AEx tb ITIIC T85°C.... T113°C Db (US)
Aplicavel ao sinal 5 Apenas “2”.

Certificagoes CCC Ex (China):

Ex ia IIC T4...T6 Ga Ex ia ITIC T50085 °C...T509115 °C Da
Ex ib IIC T4...T6 Gb Ex ib ITIC T0085 °C.... Tyo115 °C Db
Ex ic [IC T4..T6 Ge Ex ic ITIC T085 °C...T509115 °C Db
Ex ecIIC T4..T6 Gc

1P66

Certificagoes CCC Ex (China) (Ex d):
Ex db IIC T4...T6 Gb

Ex tb ITIC T85 °C...T113 °C Db
Aplicavel ao sinal 5. “2”

Sinal 10.

APROVAGOES PARA AREAS PERIGOSAS 2

Caso as aprovagdes sejam selecionadas para ambos os sinais 9 e 10,
mantenha a ordem mostrada abaixo, por exemplo, o tipo XE deve ser
selecionado em vez do tipo EX. Se ndo houver necessidade de dupla
aprovagao, o sinal 9. ou 10. serd N.

Sem aprovagao

Certificagdes ATEX e IECEx
Consulte sinal 9. “X” para obter detalhes

Certificagoes ATEX e IECEx
Consulte o item 9, sinal “A’;, para obter detalhes.

Certificagoes ATEX e IECEx
Consulte sinal 9. “E” para obter detalhes

Certificagao cCSAus
Ver sinal 9. “U” para obter detalhes

Certificagoes CCC Ex (China):
Consulte sinal 9. “C” para obter detalhes

Certificagoes CCC Ex (China) (Ex d):
Consulte o sinal 9. “D” para obter detalhes

Certificagoes do Japao:

Ex d IIC T6...T4 Gb

Ex tb IIIC T85 °C...T113 °C Db

T4: -40°C a +85°C; T5: -40°C a +72°C; T6: -40°C a +57°C
Aplicavel ao sinal 5. “2”

Certificagoes KOSHA (Coreia):
Ex dIIC T6..T4

Ex tD A21 IP66 T*

Aplicavel ao sinal 5. “2”

Certificagoes KOSHA (Coreia):
Ex ia IIC T6...T4,
Ex iaD 20 T85 °C IP66

11. sinal
0

CONEXOES E MANOMETROS PNEUMATICOS
Padrio, 1/4 NPT, sem mandmetros

1/4 NPT, manometros (bloco com roscas 1/4 NPT + mandmetros)

G1/4, sem mandmetros (bloco com roscas G1/4)

1
2
3

G1/4, mandmetros (bloco com roscas G1/4 + mandmetros)

Sinal 12.
N

VARIANTE
Neles

Sinal 13.
0

DIAGNOSTICO

Diagnéstico avangado
Nao se aplica ao sinal 6. “F”

Diagnésticos premium

Sinal 14.
0

RESERVADO
Nenhum

Sinal 15.
0

RESERVADO
Nenhum

Sinal 16.
0

RESERVADO
Nenhum

Sinal 17.

SEMPRE DEVE SER HIFEN

Sinal 18.-20.

CODIGO DO PARCEIRO*
Caracteres 18 - 20 reservados para identificagdo do parceiro

Parceiro 1

Parceiro 2

Parceiro 3

*) Se nao houver cédigo de parceiro, nao havera sinal 17-20

NDX

CODIGO DE MODELO DE AMOSTRA (char = 21)
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CONTROLADOR DE VALVULA NDX

COMO ENCOMENDAR O CONTROLADOR DE VALVULA INTELIGENTE NDX MODELO PADRAO

Acessorios adicionais

INFORMACOES
GERAIS

BICOS DE ENTRADA DE CONDUITE CONJUNTOS DE MONTAGEM para NDX/ @
CEL0 Bicos de entrada de condute M20x1.5 Atuadores lineares da série Neles VD .8
Latao 1/2NPT/M20x1,5 (H5407) Conjuntos de montagem entre os controladores de valvula NDX e os 5
Cpsy | Bicos de entrada de condufte M20x1,5 ?tusgorle(s lineares da série Neles VD, incluindo suporte e sistema de =
AlMgSil Anodizado 1/2NPT/M20x1,5 (H140515) eedback. @)
MS51 Neles VD 25, comprimento de curso 20 mm. AISI 316. A
(H134414) 7
PRENSA-CABOS Neles VD 29, comprimento de curso 20-40 mm. AISI 316.
MS52 | (H134388)
CG51 | 1/2NPT para NDX (H142731, cinza/pléstico) «
CG8 | 1/2NPT para NDX (c6digo H6813, azul/pléstico) MS53 Neles VD 37, comprimento de curso 20-50 mm. AISI 316. J
(H134392) =
MS54 Neles VD 48/55_R, comprimento de curso 40-80 mm. AISI 1T}
BLOCOS DE CONEXAO E MANOMETROS DE PRESSAO 316. (H134368) S
Mandmetros nos méduzlos GB21, GB22, GB24, GB25: escala 0-12 bar/
psi/kPa (bar/psi/kg/cm?), invélucro AISI304, lente de policarbonato,
preenchido com 6leo. Faixa de temperatura -55...+85 °C/-67...+185 °F. CONJUNTOS DE M%T‘};ﬁii?lggggRCElRos para NDX/
O material do bloco de conexdo pneumitica é AlSiMg, pintado de cinza =
nos blocos GB21, GB22, GB23, GB24, GB25 Conjuntos de montagem entre os controladores de valvula NDX e ("5']
Dois manémetros de pressio com conexdes 1/4 NPT (S, atuadores lineares de terceiros, incluindo suporte e sistema de feedback. =
GR21 C2). Use com NDX de agao simples e involucro a prova de Conjunto de montagem para atuadores NDX/lineares, face Z
explosdo ou padrdo (NDX1512_ / NDX1511_). Mandmetros MS61 | de fixagdo de acordo com IEC 60534-6, comprimento de %
AISI304, bloco AlSiMg. H158773 curso 10-120 mm. AISI316. (H134584)
Trés manometros de pressio com conexdes 1/4 NPT (S, C1, MS62 Atuadores Masoneilan 37/38, tamanhos 9...15. AISI316.
GB22 C2). Use com NDX de dupla agdo e invélucro padrao ou a (H138350) o
prova de explosao (NDX2512_/ NDX2511_). Mandmetros J T —— <
. 5 b2 (&3
AISI304, bloco AlSiMg. H158774 MS63 Comprimento do curso: 12-64 mm. AISI316. (H134156) ;C]
Modulo de bloco de conexdo sem mandmetros. Converte . . =
conexdes pneumaticas NDX para G1/4. Use com NDX MS64 11:;5_}5692?3171/ 161751%?16&1?}1;018313023 )4 » comprimento do curso é
GB23 | de agao simples e dupla e invélucro a prova de explosao : : O
ou padrdo (NDX1511_/NDX1512_/NDX2511_/ MS65 Fisher 657/667 tamanhos 40...50, comprimento do curso Z
NDX2512_). H158775 38-51 mm. AISI316. (H138348) =
Dois manometros de pressio com conexdes G1/4 (S, C2). MS66 Fisher 657/667 tamanhos 70...87, comprimento do curso
Converte também conexdes NDX para G1/4. Use com NDX 76-102 mm. AISI316. (H138349) o
GB24 | de agdo simples e involucro a prova de explosdo ou padrio <
(NDX1512_/ NDX1511_). Manémetros AISI304, bloco %
AlSiMg. H158776 CONJUNTOS DE MONTAGEM DE TERCEIROS para NDX/ 5
Trés manometros com conexdes G1/4 (S, C1, C2). Converte Atuadores rotativos 5
tar~nbem conexoes NDX para Gl/é%. Use com NDX @e Conjuntos de montagem entre os controladores de valvula NDX e
GB25 | acdo dupla e inv6lucro padrdo ou a prova de explosdo atuadores rotativos, incluindo suporte e sistema de feedback.
(NDX2512_ / NDX2511_). Mandmetros AISI304, bloco ) ]
AlSiMg. H158777 Conjunto de montagem para atuadores rotativos com face o
MS81 de fixagdo VDI/VDE 3845, também atuadores Neles série <
B B1ICU/B1JU 6...11. Dimensdes do acessério 80X30-20 QZ)
(VDIL). (H141553) &
CONJUNTOS DE ACIONADORES PARA ATUADORES 4 q ; =
- . . Conjunto de montagem para atuadores rotativos com face )
Feedback definido para NDX em atuadores lineares. Inclui o MS82 | de ﬁJxa(;io VDI /VD% 384%. Dimensdes do anexo 80X30-30 Z.
DS51 ima e um suporte para o ima. Para comprimentos de curso (VDI 2). (H141561) S
de 52 120 mm. (H137410) Coniumto de mont ad i ; =
. . . onjunto de montagem para atuadores rotativos com face
Conjunto de feedback (C(,mﬂ,mt,o de acionador) R NDX de fixagdo VDI/VDE 3845, também atuadores Neles série
DS52 | em atuadores VDI. Inclui o {ma e as pegas necessérias para MS83 | pBicU /B1JU 12...20. Dimensbes do anexo 130X30-30 -
fixagdo no eixo do atuador. (H142751). (VDI3). (H14156§5 ’ 8
Conjunto de feedback (conjunto de drivers) para NDX Conjunto de montagem para atuadores rotativos com face Z
em atuadores lineares de longo curso. Inclui o adaptador MS84 | de fixacio VDI/VDE 3845. Dimensdes do anexo 130X30-50 =
DS54 | rotativo-linear (H243234). Requer uma alavanca separada, (VDI 4). (H141562) =
baseada no comprimento do curso do atuador. Entre em : =)
contato com a Valmet para conhecer as diferentes opgdes.
Configuragio de feedback para NDX em atuadores lineares IMOs para NDX
DS55 | delongo curso. Inclui o ima e um suporte para o ima. Para — — P .
comprimentos de curso de 120 a 220 mm. (H243231) A entrega NDX 1IA1cl.u1 apenas o Guia Réapido. O IMO esta dlspo,n}vel
em formato eletrénico em www.valmet.com/ndx. Se for necessario um E—‘ =
IMO impresso com a entrega, use o seguinte. o 2
IMO1 NDX IMO Inglés. 7NDX71_EN. (H137441) ‘é E
IM02 | NDX IMO Chinés. 7NDX71_ZH. (H143226) E 8
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Valmet Flow Control Oy

Vanha Porvoontie 229, 01380 Vantaa, Finland.
Tel. +358 10 417 5000.
www.valmet.com/flowcontrol

Sujeito a alteragdes sem aviso prévio.

Neles, Neles Easyflow, Jamesbury, Stonel, Valvcon e Flowrox, e Certas marcas
comerciais sd0 marcas registradas ou marcas comerciais da Valmet Oyj ou
suas subsidiarias nos Estados Unidos e/ou em outros paises.
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